©

t’-?nm

VONSCH® "

NAVQD NA DIAGNOSTIKU, OBSLUHU A NASTAVENIE
MENICOV FREKVENCIE UNIFREM 400, UNIFREM 400 M

15. marca 2012 Strana 1 z 133



VONSCH®

vykonova elektronika

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064
Obsah
1 DIAGNOSTIKA ... .o = g R . e ieeesreerrnnsrerrenssserrennnsaenes 6
1.1 OvlAdanie ... e I L N ettt emesrmnsennsenssennsrnnsrnnsennsens 6
1.2 RIiQOENIE ..o T o s < il . T o s hesttasnsrennsennsseensesesnssesnsssssnssesnssssnns 6
O I VY] (o g V= 1= 1= (o | = SRR 7
1.2.2 POMOCNE VeliCiNY ... it s b e an nmn s mnnnn 7
I T V=1 (] o)V YAV (0o YRS 8
12,3 AIN e T e <<~ e S+ m e se s e asms s sennsasasssssnnsasnssssnsnsssnssssnsssssnssnsnsssssnn 8
N Y VO | U ) I ocoonrc A T 9
1.25 | L ot 10
R U | o] (o [T 10
1.2.6 KONCOVE SPINACE ...ttt e e ettt a s e e e e e e e e e aatean e s e eaeeeannnes 10
1.2.7 o 0 Tol T T =T o F PP TP TSSRP 11
1.2.8  OptMaliZACIA ....uvueii i e e e e aarae 11
1.2.9 ZAVINOVE TUNKCIE.......ueiiii it e e e e e et e e e e e s e eaaaas 12
1.2.20  PAntOgraf......cccooiiiiiiiiiie 12
O O T o (=T o] IR @ Tod o = - RPN 13
R T ] = 1V 0 01T o1 (o7 T 13
1.3.1 Tepeln@ OChrany ... 13
ST (oY1 ¢ 10T 1= T = T 15
1.4.1 IMODBUS . ..ottt e e e et e e e e e et s e et e s st e s saa e e st s astnsesanneaes 15
1.4.2 PROFIBUS ...t e e e e e et e e s e et e e e et e e s eat e e s eaaa s 15
1.4.3 LRSIt <1 Y 16
1.4.4 (15 = ST 16
1.45 (O Y 1 17
1.7 AV A L= RSN TA = LA 17
P 4N @ 1 472 N1 17
G T O ] = 0 L4 TR 20
4 N AST AVENIE ... ettt e et et e ettt ea et et et et aaaas 22
4.1 1YL 1 1 22
411  MAKRA MOTOROV ....coooiieieieiceeeeeeeeetee ettt ettt 22
4.1.2 SPECIALNE PARAMETRE. ... oot 25
4.2 PARAMETRE MENICA . .. .ottt ettt et et e et et e e e et e e, 26
4.2.1 NAST. SPOTREBY ... et e e e et e e e s st e saaeae 27
4.3 OVLADANIE ..ottt ettt ettt et n e en st n e eneeeee s 27
43.1 START STOP RESET ...ttt ettt ettt e et ee et e et eae e e eee s 27
4.3.2 ZELANA FREKVENCIA ... oot e ettt ettt ee e, 30
4.3.3  ZELANY MOMENT ...ttt ettt e e 31
4.3.4 DISKRETNE ZELANE ..ottt ettt e ettt e e et e et e e e e aeenies 32
4.3.5 MOTOR POTENC. ..ottt et e et e e e e e eaaes 34
4.4  RIADENIE A REGULACIA ...ttt et 35
4.41  RIADIACI REZIM ...t ettt 35
4.4.2 L 7 1N B ] N | TP 37
4.4.3 VEKTOR. RIADENIE ..ottt et e e e et e e eaaa s 40
4.4.4 RAMPY FREKVENCIE ..ottt ettt e e e et e et e e et e e s e e st e s aaaeaes 44
A4.4.5  NAFAZOVANIE ... ettt ettt 46
4.4.6 REGUL. NAPATIA (RN)....ooeeeiie ettt et ee et eteeeae s aeeesteesveesaeaeaeaneeareeaneeaneas 47
4.47  BRZDNY MODUL ..ot 48
4.4.8 BRZDENIE TOKOM ...ouniiiiii ettt et e et e e e e st e et e e s et e s et e e eaneans 48
4.4.9 OBMEDZENIE VYKONU ...ttt ettt ettt ettt eae e 49
4.5 VSTUPY A VYSTUPY ..ot ettt e, 49
451  BINARNE VSTUPY ..o et 49

15. marca 2012 Strana 2 z 133



N

VONSC H : vykonova elektronika %”’9&&

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M v1_0064
452  ANALOGOVE VSTURY Gttt s s N T e eeneneens 51
453 RELEGVE VY ST U PN i ittt tatnes. b a0 SRS <22 ailtsnunstetssassesssesssnesesensnsssseseses 55
454 ANALOGOVE VY STUPY s e i e st eas st e seeseesesassbeseeseeesns b seans 57
4.5.5 IRCL ... . N S I e eeeeeennnnnnnnnsssssssssnnsnssnnnsnnnes 59
456 [IRC2..comeee i O B Al . WL T0 /e e iitnnnnnnnnnnnnnnnnnnsssnsssnnnnnnnsnnnnnnnnnn 60

4.6  FUNKCIE.......cooeeeeee e S e I e e eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeneeennenens 60
4.6.1  KONCOVE SPINACE .....cooiiiiiiirieieieietetcie ettt 60
4.6.2 PROCESNY., RE G e e Tt ctsesiarararsesetetstseresessasasassetetetsesssansnsassssesases 62
4.6.3  OPTIMALIZACIA ..ottt 64
4.6.4  MECHANICKA BRZDA ......coiiiiieeeeeeeeeee ettt aee e 66
4.6.5  ZDVIHOVE FUNKCIE ........ciiiieeieeeeeeeee ettt an et saaneane e 67
4.6.6  LOGICKE BLOKY ...oouiuiiiiiiiriiiieeseieieisisieestss st esesesssssste st s etesese s s s esesnas 69
4.6.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO) .uuuuuuuuuuuuiuuuuuuuuunnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnsssnsnnsssssnsssnnnnnnnssnnnsnnnns 78

4.7  PORUCHY AVAROVANIA . ..o 79
4.7.1  VOLITEENE PORUCHY ...cocoiiiiiiiiiieieieieieinisiee sttt 80
N (O ] UL 01 o | = L 81
4.7.3 POTVRDENIE PORUGCH .....cuuutuitiiiiiiiiiiiiiiiuiieeunennesseessnnssnssresnessnssnsnnsn—.- 82
4.7.4  UDAJE PRE ZAZNAM ......cocoiiiiiiiiiieieee ettt 83
Y N o @ X Y | N 83

4.8  DISPLET ... 84
4.8.1  NASTAVENIE GRAFU.....uuiuiiiiiiiuiiiiiiiiiuueuueeununnneseesseesennsenen.—.—.—————————————————. 84
v I NN I NV N @ 84
4.8.3  NASTAVENIE MONITOR ....uiiitiiuiiiiuiniiiiinneiunurnnnnnsssensnnnnenesrennresnnnnnn——————. 85

4.9 KOMUNIKACIA. ..ottt s ettt es s 85
e |V (@ 15 1 S 85
e o e ]| 1 86
4.9.3 PAIBIMEIIE ... et e e e e e e rr e e aaaae 87

4.10 SPRAVA PARAMETROV .....oiiiiiiiie ettt ettt et sts st a e e e 88
4.10.1 SADY PARAMETROV .....utittuiiuuuuuuuuuuuuuunnnnennnnnnnnnnnssenssnnssssssssssssssnnsssssnsssnnsssnnsnnnnsnnnns 89
4.10.2 BOD OBNOVY / ZALOHA .....oooiieieeeeeeeee et 90
4.10.3 PRESUN PARAMETROV ..ot e e et e e et e e e aeas 91
4.10.4 VYROBNE NASTAVENIE ..ottt 92

5 Priklady NastaVeNia...........uueiiiiii et aaaeeaaee 93

5.1 Nastavenie procesného regulatora pre riadenie vysky hladiny v nadrzi .......................... 93
ST 0 R 71 (1 - Lo - PP 93
5.1.2 Pripojenie MENICA ... oo 93
5.1.3 Nastavenie analdgovyCh VSIUPOV.........uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 93
5.1.4  Nastavenie procesného regulatora ............cccccvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiee 93
5.1.5 Nastavenie VYStUPU MENICA ..........uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiii e eennnees 94
5.1.6 1Y/ To ] a1 (o] {01V o 1= 2SS 94

6 Navod na nastavovanie funKCIi MENICA...........ouuuieiiiii e aeeaananes 94

6.1  Vyrobné (tovarenskeé) Nastavenie...........cc.uuviiiiiiiiiiiii e 94

6.2 Parametre motora — MAKRA MOTOROV — identifikacie. .........c..oeeeeveeverieiececieeenavenes 95

6.3  ReZimy riadenia MOtOra.........oooo oo 96
6.3.1  U/F RIADENIE .....cottiiiiiiiieieeeeeeeeeeee ettt ettt e e et et e e e e e e eeeeeeeaaeeaeeeeeeeeees 97
T 0 © 1 o 1 4 V4 0 PP 98
6.3.3  KOMPENZACIA IR ..cooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee ettt 100
6.3.4  Regulator zaberového momentu (RZM)...........oovviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiee 101
6.3.5 KOMPENZACIA SKIZU ... e 102

6.4  Regulator maximalneho pridu (RMP).........oiiiiiiiies e e e e 103

6.5 TImenie rezonanCnyCh KMitOV...........cooiiiiiiiii e 105

6.6  Regulator napatia (RN) - Dynamicky dobeh (DD) a Kinetické zalohovanie (KZ)............. 106

6.7  BRZDENIE TOKOM. ...t 108

15. marca 2012 Strana 3 z 133



VONSCH®

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vykonovd elektronika v1_0064
NAFAZOVANIE .. it i i ot DS o et 109
6.9 OBMEDZENIE VYKONU i et 0k RO =ittt seenins 110
6.10 OPTIMALIZACIA .....ooo o s G ST s s e e et asensentaseassentansasssnsans 111
6.11 Externa tepelna ochrana (ETO) ......cooiiiiiiiiiiiiiiiiiii et 114
6.12 Pretazovaci spinac ,pretaZzovak®.............iiiiiiiiiiiiici e 115
6.13 Vyuzitie prepinania sady parametrov na Specialne spravanie funkcii menica. ............... 118

15. marca 2012 Strana 4 z 133



©

K vykonové elektronika o SBS.

A ey
5 :«j\ e /(‘\T\‘\/
UNIFREM 400,

VONSCH® o ”

Upozornenie Kos

vl 0064

Tento navod pojednava o parametroch, moznostiach nastavenia a diagnostiky frekvenénych
menicov UNIFREM.

V nasledujucich ¢€astiach su vypisané jednotlivé diagnostické informacie, merané a pocitané
veli¢iny a stavy, ktoré frekvenény meni¢ vyhodnocuije.

Kazda informacia predstavuje parameter, ktory ma svoje unikatne Cislo — ID a d'alSie atributy.
Jednotlivé parametere a ich atribaty su vypisané v tabulke:

:i;e.zr::r!ncghwv stromove) Zakladna informacia o vyzname parametra

MENU\ DIAGNOSTIKA \ Oviddanie | AIN |
AIN1 Rel. | Hodnota signalu privedenéh®fia svorky analgového vstupu +x11 a - x12.

0.00 %% + \ Parametre analbgového vstupu je moZné upravovat v skupine parametrov P[147] AIN1.
100.00 %

Nazov parametra

Doplfiujuca informacia o vyzname

Rozsah hodnoty, ktoru mbze parametra

parameter nadobudat’
Min + Max
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1 DIAGNOSTIKA

Skupina €islo [2]

Diagnostika obsahuje zoznam v8etkych dostupnych parametrov, ktoré meni¢ vyhodnocuje alebo pocita. Nie

su tu parametre, ktoré méze menit priamo pouZzivatel.
Diagnostické informacie (veliciny a stavy)

1.1 Ovladanie
Skupina €islo [758]

Veli€iny tykajuce sa ovladania menica, vstupov a vystupov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Ovladanie \

Nazov [ID]

Jed. | Popis

Zel. Frek. [162]

Hz Zelana frekvencia meniéa. Predstavuje hodnotu pred rampovym blokom, &ize
skutocna frekvencia P[47] (str.: 6) Frek. MN sa dosiahne oneskorene po
uplynuti €asovych ramp.

Zel. Moment [923]

Nm | Zelany moment meniéa.

Panel zel.h. [161]

Zelana hodnota z panela, zadavana kolieskom v okne monitor.

Disk. zelana [10]

Diskrétna Zelana hodnota P[60] (str.: 32) DISKRETNE ZELANE.

Motor potenc.

%/s | Vystup z motor-potenciometra P[970] (str.: 34) MOTOR POTENC..

[977]
Riadiace slovo [77] | x Riadiace signaly menica
START | Ovladaci povel pre chod motora (1 - spusti motor).
REVERZ F | Ovladaci povel pre smer to€enia motora (1 - opacny chod).
RESET PWM | Ovladaci povel pre okamZité vypnutie napatia na vystupe menica (1 - vypne PWM).
POTVRD. PORUCH | Povel pre kvitovanie poruch.
ERR_MASTER | Nadradena porucha.
KOMP. DT | Zapnutie reZzimu kompenzacie mftvych déb.
SKALAR/VEKTOR | O - skalarne riadenie, 1 - vektorové riadenie.

TYP DOSKY UNF

0 - UNF 400, 1 - UNF 230/400 M.

RAMP_F_VSTUPO

reset vstupu rampy frekvencie.

RAMP_F_VYSTUPO

reset vystupu rampy frekvencie.

RAMP_F_FREEZE

zastavenie rampy frekvencie.

QUICK_STOP | Rychle havarijné zastavenie pohonu.
REVERZ MOM. | Ovladaci povel pre zmenu polarity zelaného momentu motora.
rezerva
1.2 Riadenie

Skupina ¢islo [759]

Veli€iny tykajuce sa riadenia meni¢a, hodnoty dblezitych riadiacich regulovanych a pracovnych veli€in.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Riadenie \

Nazov [ID] | Jed.

Popis

Frek. MN [47] | Hz

Frekvencia na vystupe meni¢a. Predstavuje frekvenciu aplikovaného vystupného
napatia za rampovym blokom s uvazenim vSetkych korekcii (napr. P[348] (str.: 38)
KOMPENZ. SKLZU).

Frek. RT Hz
[937]

Frekvencia rotora vyhodnotena matematickym modelom z elektrickych veli¢in pri
otvorenom riadeni alebo z otackovej spatnej vazby (IRC), pri uzavretom riadeni.

Frek. sklzu Hz
[938]

Sklzova frekvencia vyhodnotena matematickym modelom z elektrickych veli€in pri

otvorenom riadeni alebo z otackovej spatnej vazby (IRC) pri uzavretom riadeni. Pri
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skaldrnom riadeni sa vyuziva na korekciu Zelanej frekvencie od zataZenia
(kompenzacia sklzu) P[348] (str.: 38) KOMPENZ. SKLZU.

Otacky [68]

RPM

Otacky motora. Pre spravne zobrazenie je porebné nastavit parameter P[356]
(str.: 24) Otacky motora podla stitku motora. Tato veli¢ina nie je ovplyvnena skizom
motora a koreSponduje zelanej frekvencii rotora.

Nap. DC [46]

Napétie na jednosmernej zbernici. V ustalenom stave nadobuda veli€ina hodnotu
blizku 1.41 x efektivha hodnota napatia napajacej sustavy, o zodpoveda
nominalnemu napatiu meni€a. Pri brzdeni pohonu mbze vystupit na hodnotu
parametra P[377] (str.: 48) Prac. nap. BM.

Nap. MT [73]

Napatie na svorkach motora je nepriamo merana veli€ina, nakolko sa vyhodnocuje
zo zelanych plneni PWM na vystupoch meni¢a a napatia medziobvodu (P[46]
(str.: 7) Nap. DC).

Prad MT [42]

Efektivna hodnota pradu motora na vystupe menica frekvencie.

Cos FI [67]

Uginnik motora. Kladné hodnoty signalizuju motoricky chod a zaporné generatoricky
chod motora.

Moment [69]

Nm

Mechanicky moment na hriadeli rotora. Hodnota momentu motora je vyhodnocovana
matematickym modelom, ktorého presnost’ ovplyviiuje najma parameter P[440]

(str.: 26) Rozptyl. indukcnost, P[441] (str.: 26) Vzajomna induk&nost’ a P[356]

(str.: 24) Otacky motora. Pri nasyteni momentu sa pohybuje v blizkosti nastavenych
ohraniceni.

Mag. Tok
[71]

Wb

Magneticky tok rotora. Veli€¢ina pomocou ktorej je mozné vidiet stabilitu a kvalitu
nastavenia regulacnej slu¢ky Toku a tiez mieru budenia motora pri vektorovom
rezime riadenia. Pokial nezabera odbudzovanie motora (vid. P[473] (str.: 43) REG.
MAX. NAP. (RMN)), mala by zobrazovana hodnota toku len malo kolisat okolo
hodnoty P[452] (str.: 41) Zel. Mag. Tok. Pogas odbudzovania méze tok klesnat pod
tuto hodnotu do hodnoty P[455] (str.: 41) Min. Mag. Tok a pri brzdeni tokom méze
stupnut do hodnoty P[453] (str.: 41) Max. Mag. Tok.

Modulaény
index [768]

%

Plnenie PWM na spinacich prvkoch.

1.2.1 Vykony a energia

Skupina €islo [486]
Diagnosticka skupina veli€in zaoberajucich sa energetickymi ukazovatelmi (vykon, spotreba, straty).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Riadenie \ Vykony a energia \

Nazov [ID] Jed. | Popis
Prikon [70] w Cinny prikon motora bez uvaZenia strat.
Vykon [66] w Cinny vykon motora. Vyhodnoteny z pradu napétia a uginnika a G&innosti
motora.

Spotreba kWh [429]

kWh | Pocet spotrebovanych kWh.

Spotreba MWh
[430]

MWh | Pocet spotrebovanych MWh

1.2.2 Pomocné veli¢iny

Skupina €islo [534]
Pomocné a odvodené veli€iny pre Specialne pouzitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Riadenie \ Pomocné veli€iny \

Nazov [ID] Jed. | Popis
Frek. MN ramp. Hz Frekvencia na vystupe rampového bloku. Vo vektorovom reZime riadenia
[487] predstavuje referenciu regulatora rychlosti (RR).

15. marca 2012
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Frek. MN abs. Hz Frekvencia na vystupe meni¢a v absolutnej hodnote bez znamienka od smeru
[472] otacania.
Ot. za prev. RPM | Otacky za prevodovkou. Pre spravne zobrazenie je potrebné mat spravne
[907] zadany parameter P[888] (str.: 24) Prevod prev..
Otacky motora RPM | Otacky na hriadeli motora. Pre spravne zobrazenie je porebné nastavit
[1130] parametre motora podla Stitku motora a spravne zidentifikovat P[345] (str.: 26)
Odpor statora pre model skizu. Tato veli€ina je ovplyvnena aktualnym sklzom
motora a zodpoveda skuto¢nej rychlosti rotora.
Maxim. prad A Ohranicenie efektivnej hodnoty prudu motora na vystupe meni¢a. Pri nadmernom
[494] zatazovani meni¢a mdéze maximalny prud klesnat z hodnoty P[5] (str.: 35)
Maxim. prdd M. na hodnotu P[24] (str.: 27) Trvaly prad.
Stav online X Stavovy automat online identifikacie
identifikacie
[994]
Stitkove udaje
Offline
Identifikacia
Online Rr
Online Rs
Online Lm
Online Lssigma
Online J
rezerva

1.3 Vstupy / vystupy

Skupina ¢islo [859]
Diagnostika vstupov a vystupov menica.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \

Nazov [ID] Jed. | Popis
Binarne vstupy io6 | Stav binarnych vstupov. Vygierneny obdiznik predstavuje fyzické zopnutie
[184] BINX.

BIN1 | Stav 1 binarneho vstupu.
BIN2 | Stav 2 binarneho vstupu.
BIN3 | Stav 3 binarneho vstupu.
BIN4 | Stav 4 binarneho vstupu.
BIN5 | Stav 5 binarneho vstupu.
BING | Stav 6 binarneho vstupu.

1.3.1 AIN

Skupina €islo [82]

Diagnosticka skupina veli¢in pre analégové vstupy menica AIN1 az AIN4. . )
Parametre analégovych vstupov je mozné upravovat v skupine parametrov P[144] (str.: 51) ANALOGOVE
VSTUPY.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \ AIN \
Nazov | Jed. | Popis

[ID]
AIN1 \% Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x11 a - x12 vo fyzikalnych
[256] jednotkach. Parametrom P[251] (str.: 51) Signal AIN1 sa vybera veli€ina, ktora sa bude

menit, podla zmeny urovne analégového vstupu.Parametre analégového vstupu je mozné
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upravovat v skupine parametrov P[147] (str:: 51) AIN1.
AIN1 % Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x11 a - x12.Parametre
Rel. analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov P[147] (str.: 51) AIN1.
[41]
AIN2 \% Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x13 a - x14 vo fyzikalnych
[280] jednotkach. Parametrom P[259] (str.: 52) Signal AIN2 sa vybera veli€ina, ktora sa bude
menit, podla zmeny urovne analégového vstupu.Parametre analégového vstupu je mozné
upravovat v skupine parametrov P[149] (str.: 52) AIN2.
AIN2 % Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x13 a - x14.Parametre
Rel. analégoveého vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov P[149] (str.: 52) AIN2.
[43]
AIN3 \% Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x15 a - x16 vo fyzikalnych
[281] jednotkach. Parametrom P[269] (str.: 53) Signal AIN3 sa vybera veli€ina, ktora sa bude
menit, podla zmeny urovne analégoveho vstupu. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM
400 M.Parametre analdgového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov P[148]
(str.: 53) AINS.
AIN3 % Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x15 a - x16. Nie je pristupny
Rel. pre menice UNIFREM 400 M.Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v
[44] skupine parametrov P[148] (str.: 53) AIN3.
AIN4 \% Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x17 a - x18 vo fyzikalnych
[282] jednotkach. Parametrom P[275] (str.: 54) Signal AIN4 sa vybera veli€ina, ktora sa bude
menit, podla zmeny urovne analdgového vstupu. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM
400 M.Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov P[152]
(str.: 54) AIN4.
AIN4 % Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + x17 a - x18. Nie je pristupny
Rel. pre meni¢e UNIFREM 400 M.Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v
[45] skupine parametrov P[152] (str.: 54) AINA4.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \
Nazov [ID] | Jed. | Popis
Relé [185] i03 Stav vystupnych relé. Vygierneny obdiznik predstavuje fyzické zopnutie RELEXx.
RELE1 | Stav 1. vystupného relé.
RELE?2 | Stav 2. vystupného relé.
RELE3 | Stav 3. vystupného relé. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M.
1.3.2 AOUT

Skupina €islo [700]
Diagnosticka skupina veli€in pre analégové vystupy meni¢a AOUT1 az AOUT3.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \ AOUT \

Nazov | Jed. | Popis
[ID]

AO1 A Prepoditana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu x19 a x20. Parametrom

[701] P[359] (str.: 58) Signal AO1 sa vybera veli€ina, podla ktorej sa meni Urover analégového
vystupu.Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov P[370]
(str.: 57) AOL.

AO2 A Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu x21 a x22. Parametrom

[702] P[364] (str.: 58) Signal AO2 sa vybera veli€ina, podla ktorej sa meni Uroven analégového
vystupu.Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov P[371]
(str.: 58) AO2.

AQO3 A Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu x23 a x24. Parametrom

[703] P[365] (str.: 59) Signal AO3 sa vybera veli€ina, podla ktorej sa meni Uroven analégového
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vystupu. Nie je pristupny pre menice UNIFREM 400 M.Parametre analégového vystupu je
mozneé upravovat v skupine parametrov P[372] (str.: 59) AO3.

1.3.3 IRC

Skupina ¢islo [1001]
Diagnosticka skupina veli¢in pre vstupy IRC snimacov rychlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \ IRC \

Nazov [ID] | Jed. | Popis

Frek. IRC1 | Hz Frekvencia rotora uréena snimacom otacok motora IRC1. Jedna sa o mechanicku

[434] frekvenciu, teda je prepocitana oproti Zelanej podla poc¢tu pélov motora, ktory je
odvodeny z parametra P[356] (str.: 24) Otacky motora. Pre vyhodnotenie rychlosti z IRC
snimaca je potrebné spravne nastavit P[436] (str.: 59) Pocet. imp IRC.

Frek. IRC2 | Hz Frekvencia rotora ur¢ena snimacom otacok motora IRC2. Jedna sa o mechanicku

[803] frekvenciu, teda je prepocitana oproti Zelanej podla poétu pélov motora, ktory je
odvodeny z parametra P[356] (str.: 24) Otacky motora. Pre vyhodnotenie rychlosti z IRC
snimaca je potrebné spravne nastavit P[827] (str.: 60) Pocet. imp IRC.

Frek. Hz Rozdiel frekvencii medzi IRC1 a IRC2.Tato veli€ina je filtrovana filtrom prvého radu z
IRC1-IRC2 parametra P[1083] (str.: 36) Filter dIRC1,2.

[1086]

1.4 Funkcie

Skupina ¢islo [760]
Veli¢iny tykajuce sa ostatnych volitelnych funkcii menica.

1.4.1 Koncové spinace

Skupina €islo [890]
Stav a drahy koncovych spinacov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Koncové spinace \

Nazov [ID] Jed. Popis
KS [919] Stav koncovych spinacov.
KS1
KS2
KS3
KS4
Draha KS1 [891] m Poc&et metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
Draha KS1 km [929] km Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
Draha KS2 [892] m Poc&et metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
Draha KS2 km [930] km Poc&et km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
Draha KS3 [893] m Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
Draha KS3 km [931] km Poc&et km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
Draha KS4 [894] m Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.
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Draha KS4 km [932] km Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového
spinaca.

1.4.2 Proces.reg.

Skupina ¢islo [18]
Diagnosticka skupina veli¢in pre procesny regulator.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Proces. reg. \

Nazov [ID] Jed. | Popis
Zel.hod.PR | % Zelana hodnota procesného regulatora. Stlaéte F2 (Linky - Zdroje) pre vyhladanie
[21] zdroja Zelanej hodnoty.
Sk. hod. PR % Aktualna hodnota procesného regulatora. Pokial je aktivny procesny regulator a
[409] pracuje spravne, hodnota sa priblizuje ku hodnote P[407] (str.: 63) Zel. hodnota.
Dif. hod. PR | % Regulagna odchylka procesného regulatora. Po vyregulovani sa blizi k hodnote 0.
[410]
Vystup PR Akény zasah (vystup) procesného regulatora. Stlacte F2 (Linky - Ciele) pre
[64] vyhladanie zadavacieho kanala, do ktorého je procesny regulator napojeny.
Stav PR X Aktualny stav procesného regulatora.
[820]
Dolné | Procesny regulator pracuje na dolnom obmedzeni.
nasytenie
Horné | Procesny regulator pracuje na hornom obmedzeni.
nasytenie
Odchylka v | Odchylka procesného regulatora je v pasme necitlivosti.
necitlivosti
Kladna | Odchylka procesného regulatora je kladna.
odchylka

Vyregulovany | Procesny regulator je vyregulovany.
Zaparkovany | Procesny regulator je zaparkovany.

1.4.3 Optimalizacia

Skupina €islo [707]

Nastavenie parametrov bloku optimalizacie, ktory sluzi na vyhladavanie extrému lubovolného signalu
pomocou zmeny vybratého zadavacieho zelaného signalu

Optimalizacia vyhlfadava taka hodnotu svojho vystupu, pri ktorom sa dosiahne kritérium vybraného signalu.
Pogas behu optimalizacie ak su splnené podmienky merania a podmienka ¢&innosti, sa v nastavenych
intervaloch pocitaju nové vzorky vystupu. Zaroven sa uklada globalny extrém, ktory bol najdeny do pamate.
Ak sa ma uplatnit vystup optimalizacie, je potrebné ho zvolit' v niektorom zdroji Zelanej veli€iny.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Optimalizacia \

Nazov [ID] Jed. | Popis
Vystup OPT Hodnota vystupu bloku optimalizacie. Tu je moZné sledovat stav a kvalitu
[423] optimalizaéného procesu. 100% zodpoveda rozsahu min.-max. zo zadavacieho
kanalu, ktory je napojeny na blok optimalizacie (vid. P[65] (str.: 64)
OPTIMALIZACIA).

Optim. krok Krok optimalizacie predstavuje rozdiel dvoch po sebe iducich vzoriek

[742] optimalizaného algoritmu. (vid. P[65] (str.: 64) OPTIMALIZACIA).

Startovaci bod Urc€uje Startovaci bod optimalizacia, pri spusteni optimalizacie, ak je skenovanie
OPT [708] rozsahu vypnuté.

Stav OPT Urcuje v akom stave sa nachadza optimalizacny blok

[709]
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Reset | Optimalizacia je vo vychodzom alebo zablokovanom stave.

Meranie | Prebieha meranie optimalizovanej veli¢iny.

Skenovanie | Prebieha skenovanie celého rozsahu vystupu optimalizacie.

Doladovanie | Je v stave jemného doladovania a hladania optimalneho bodu.

1.4.4 Zdvihové funkcie

Skupina ¢islo [853]

Diagnosticka skupina veli€in pre pretazovaci spina¢ pohonu, vypocet zatazenia a dynamicky zdvih.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihové funkcie \

Nazov [ID] | Jed. | Popis

Zat'azenie % Miera zatazenia pohonu vyhodnotena zo signalu P[843] (str.: 67) Zatazenie. signal a
[854] vztiahnuta ku P[844] (str.: 67) Zatazenie 100%.

Tipovania Pocet nedovolenych ovladacich sekvencii, ktoré mdzu spdsobit’ tipovanie pohonu
[855] (kratke povely Startu alebo akceleracie). Po prekroceni poctu tipovani sa zopne

pretazovaci spina¢ bez ohladu na hodnotu zatazZenia pohonu. Vyhodnotenie tipovani
je mozné vypnut v parametri P[842] (str.: 67) Rezim pretazovaka.

PRETAZ.
[856]

Stav Signalizuje v akom stave sa nachadza blok pretazovacieho spinaca.

reset | Je aktivny signal RESET pretazovaka.

detekcia | Prebieha autodetekcia hranic pretazenia.

pretazenie | Nastalo pretazenie.

tipovanie | Vela nedovolenych "tipovacich" ovladacich povelov.

ustalenie | Pohon pracuje v statickom reZime.

dynamika | Pohon pracuje v dynamickom rezime.

1.4.5 Pantograf

Skupina €islo [122]

Diagnostika funkcie "vypadok Pantografu".

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Pantograf \

Nazov [ID]

Jed.

Popis

Stav pantografu [112]

Stav funkcie "vypadok pantografu".

chyba pantografu

vznikla porucha vypadku pantografu.

varovanie pantografu

vzniklo varovanie vypadku pantografu.

vypnutie CHARGE

pri chybe alebo varovani vypadku pantografu sa rozpojil nabijaci

stykac.

moment motor = 0

po vypadku pantografu motor obmedzil motoricky moment na nulu.

Napitie pantografu [113] Y Hodnota napéatia na pantografe trolejového vozidla.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \
Nazov [ID] Jed. | Popis
Logické bloky Vystup logickych operacii, prvé dva LB su rychle (reaguju 1ms) ostatné su pomalé
[8] (reaguju 10ms).
LB1
LB2
LB3
LB4
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LB6

LB7

LB8

LB9

LB10

LB11

LB12

LB13

LB14

LB15

LB16

1.4.6 Ext. tepl. Ochrana

Skupina ¢islo [868]
Diagnosticka skupina veli€in pre externu tepelnd ochranu (ETO).

MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \

Nazov [ID] | Jed. | Popis

Teplota °C Teplota v bode merania externého teplotného snimaca. Po prekroceni teploty danej

ETO [869] parametrom P[865] (str.: 78) Varovanie ETO meni€ vygeneruje varovanie. Po
prekroceni teploty danej parametrom P[866] (str.: 79) Porucha ETO meni¢ vygeneruje
poruchu E38 - teplota ETO.

Prad ETO mA | Meraci prud externej tepelnej ochrany. Spravidla sa voli ako zdroj signélu niektorého

[870] analégového vystupu AOUT1 az AOUTS3.

Napatie \% Hodnota odmeraného ubytku napétia na externom teplothom snimagi.

ETO [867]

Odpor Q Hodnota odporu externého snimaca teploty.Pri viacerych snimacoch zapojenych do

snimaca série predstavuje priemernu hodnotu odporu na jednom z nich.

[871]

1.5 Stav menica

Skupina €islo [761]
Veli¢iny tykajuce sa celkového stavu meni€a a jeho sucasti.

1.5.1 Tepelné ochrany

Skupina ¢islo [485]
Diagnosticka skupina veli€in tykajucich sa tepelnych ochran a pretazeni.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Stav meni¢a \ Tepelné ochrany \

Nazov [ID] | Jed. | Popis

Teplota °C Teplota chladi¢a vykonovych prvkov. Po prekroceni teploty 75°C meni¢ vygeneruje

chladi¢a varovanie. Po prekro&eni teploty 90°C meni¢ vygeneruje poruchu E1 - Teplota

[74] chladi¢a.Ak teplota chladi¢a klesne pod minimalny rozsah merania, zobrazena hodnota
je zaSedena.

Teplota °C Teplota okolia menica. Po prekroceni teploty 50°C meni¢ vygeneruje varovanie. Po

okolia [75] prekroceni teploty 60°C menic vygeneruje poruchu E22 - Teplota okolia.Ak teplota
klesne pod hodnotu 2°C, dosiahlo sa minimalne ohrani¢enie meracieho kanala teploty
okolia a zobrazena hodnota je zaSedena.

Tepelny % Miera oteplenia meni€a. Pri presiahnuti 100% vznikne porucha pretazenie menica.

15. marca 2012

Strana 13 z 133




VONSCH"

vykonova elektronika

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064

int. MN [31]

Tepelny %
int. MT [33]

Miera oteplenia motora, pri presiahnuti-100% vznikne porucha pretazenie motora.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Stav menica \

Nazov [ID]

Jed. | Popis

Obmedz. vykonu
[1092]

Koeficient znizenia vykonu od externych vplyvov.Pri maximalnom dovolenom
vykone alebo prude nadobuda hodnotu 1 a pri zaberani obmedzenia sa zniZuje
az do 0. Jednotlivé podmienky obmedzenia vykonu je mozné volit v P[766]
(str.: 49) Obm. vykonu (OV).

Nap. 24V [72]

\% Jednosmerné ovladacie napatie 24V. Moznost detekovania miery zatazenia
zdroja ovladacimi vstupmi a vystupmi. Pri poklese napatia pod 16 V meni¢
vygeneruje poruchu E16 - Pretazenie zdroja.

Nap. baterie [773]

Napatie batérie ktora zalohuje pamat’ nastaveni a logovanych udajov v menici.

Motohodiny MN h Motohodiny meni¢a. Doba prevadzky meni¢a v zapnutom stave (pod napatim).
[496]

Prev.motohod.MT | h Prevadzkové motohodiny motora. Cas &innosti meni¢a (v STARTE).

[497]

Stav menica [76] X Stavové slovo menica.

Porucha | Meni¢ je v poruche.
SW_Err_Pin | Systémovy, vnutorny stav menica.
Chod | Meni¢ na vystupoch generuje napatie.
DC nabity | Jednosmerny medziobvod je nabity.
MT nabudeny | Motor je nabudeny.
Rozb./Dob. F | Neaktivny - motor zrychluje, aktivny - motor spomaluje.
FZel > 0 | Aktivny - chod vpred (+), neaktivny - chod vzad (-). Jedna sa o polaritu Zelanej
frekvencie.
F = FZel | Ak je aktivny tak je dotiahnuta Zelan4 frekvencia.
Varovanie | V menici vzniklo varovanie alebo funkéné hlasenie.
Zapnuty | Trvale zapnuty priznak.
Odbudz. MT | Motor je eSte nabudeny, blokuje sa Start.
Pripraveny | Meni¢ je pripraveny k povelu Start. (READY).
Mech. brzda | Ovladanie relé mechanickej brzdy motora (ELHA, elektromagn. brzda). Pri urovni 1 je
odbrzdené.
Motor/gener. | Aktivny - generatoricky reZim prevadzky, neaktivny - motoricky reZim prevadzky
motora.
Frot > 0 | Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispozicii IRC, potom sa jedna o znamienko

frekvencie vyhodnotenej matematickym modelom.

Stav men. neg.
[547]

X Stavové slovo negované

Warning [250]

Stav jednotlivych varovani.

Warning?2 [424]

Stav jednotlivych varovani.

Error [781]

Stav jednotlivych poruch.

Error2 [780]

Stav jednotlivych poruch.
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1.6 Komunikacia
Skupina €islo [219]
Informacie tykajuce sa sériovych komunikacii.
1.6.1 MODBUS
Skupina ¢islo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Komunikécia \ MODBUS \
Nazov [ID] Jed. | Popis
Modbus zel.h. [934] | % Zelana hodnota z modbus protokolu.
SW_MODBUS [935] Stavové slovo posielané po komunikacii modbus.
CW_MODBUS [936] Riadiace slovo poslané modbus mastrom.
Last Addr. [662] X Posledne prijata adresa zariadenia.
Last Func. [663] X Posledne prijata funkcia. (m6ze sa jednat’ aj o iné zariadenie)
Last reg. [741] X Posledne prijaty register. (len pre toto zariadenie, ak je pristup k viacerym
registrom, zobrazuje sa prvy)
Last result [664] X Vysledok posledne prijatej funkcie ur¢enej pre toto zariadenia.
Last lenght [665] Velkost v bajtoch posledne prijatého framu po MODBUSe.
Last CRC [666] X Posledne prijaté CRC (méze sa jednat aj o frame pre iné zariadenie)
Calc CRC [667] X Vyratané CRC s posledne prijatych dat.
Message count X Pocet celkovo prijatych sprav aj chybnych.
[740]
CRC error count X Pocet prijatych sprav s chybnym CRC kontrolnym sucétom.
[668]
Exception count X Pocet sprav na ktoré bolo odpovedané chybovou spravou.
[800]
Slave count [801] X Pocet sprav prijatych s platnou adresou zariadenia.
No response [802] X Pocet sprav prijatych s platnou adresu zariadenia, na ktoré zariadenie
neodpovedalo.

1.6.2 PROFIBUS

Skupina €islo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Komunikacia \ PROFIBUS \

Nazov [ID] Jed. | Popis
Profibus zel.h. [809] % Zelana hodnota z profibus protokolu.
SW_PB [804] Stavové slovo posielané po komunikacii profibus.

Ready To Switch On

Ready To Operate

Operation Enabled

Fault Present

No OFF 2

No OFF 3

Switching On Inhibited

Warning Present

Speed Error within tolerance

Control Requested
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f Or n Reached

Bit 11

Bit 12

Bit 13

Bit 14

Bit 15

CW_PB [805]

Riadiace slovo poslané profibus mastrom.

ON

No OFF 2

No OFF 3

Enable Operation

Enable Ramp Generator

Unfreeze Ramp

Enable Setpoint

Fault Acknowledge

Bit 8

Bit 9

Control by PLC

Bit 11

Bit 12

Bit 13

Bit 14

Bit 15

PB-MASTER Error [819]

mastrom.

X Pocet chyb v komunikacii medzi profibus modulom a profibus

PB-MN Error [818]

X Pocet chyb v komunikacii medzi meni€om a profibus modulom.

1.6.3 RS 485

Skupina €islo [228]

Diagnostika sériovej linky RS 485.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Komunikacia \ RS 485\

Nazov [ID]

Jed. | Popis

FRAME_ERR_RS485
[229]

Pocet nespravne prijatych dat po linke RS 485. (Nespravna parita,
nespravny stop bit,...)

AKTUAL_BAUD [230]

rychlosti.

Skutoéne nastavena prenosova rychlost. Je zohladnena skutocna
frekvencia krystalov a preto sa mdze mierne odliSovat’ od nastavene;j

TIMEOUT_ERR [237]

Pocet chyb vzniknutych vyprdanim €asu pre odoslanie odpovede.
Odpoved nebolo mozné odoslat napr. pre zaneprazdnenost zbernice.

1.6.4 USB

Skupina €islo [231]

Diagnostika sériového prenosu na porte USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Komunikacia \ USB \

Nazov [ID]

Jed. | Popis

FRAME_ERR_USB
[232]

Pocet nespravne prijatych dat po linke USB. (Nespravna parita,
nespravny stop bit,...)
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AKTUAL_BAUD_USB
[233]

Skuto€ne nastavena prenosova rychlost. Je zohladnena skutona
frekvencia kry$talov a preto sa méze mierne odliSovat’ od nastavene;j
rychlosti.

1.6.5 CAN

Skupina ¢islo [101]

Diagnostika rozhrania sériového CAN.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Komunikacia \ CAN \

Nazov [ID]

Jed. Popis

Device Status [102]

CAN Device STATUS

CANTEC [103]

CAN Tx Error

CANREC [104]

CAN Rx Error

CAN_ERR_REG [105]

X IX | X |X

CAN Error Register

1.7 Verzia SW a HW

Skupina €islo [762]

Informacie o meniéi a jeho sucastiach. (Prevazne statické udaje)

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

Nazov [ID]

Jed. Popis

Verzia SW [379]

Verzia softvéru menica.

Vyr. &islo [35]

Prva Cast unikatneho vyrobného &isla menic¢a.

Vyr. ¢islo 2 [36]

Druha &ast’ unikatneho vyrobného &isla menica.

Datum param. [380]

D

Datum vygenerovania parametrov.

Cas param. [381]

T

Cas vygenerovania parametrov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \

Nazov [ID] Jed. Popis
Datum [210] D Aktualny datum nastaveny v menici.
Cas [209] T Aktudlny ¢as nastaveny v menici.
Deni [1046] Aktualny den nastaveny v menici.
Pondelok
Utorok
Streda
Stvrtok
Piatok
Sobota
Nedela
Skus. doba [1006] d Pocet dni do konca skusobnej prevadzky menica.

2 VAROVANIA

Pocas prevadzky méze menic indikovat niektoré z nasledujucich funkénych alebo varovnych hlaseni.

F1-Reset PWM

Zablokované vystupy menica. Zdroje RESETU méze byt binarny vstup alebo sériova

linka (vid P[704] (str.: 28) Zdroj resetu).

W2-Nabijanie DC

Ak toto varovanie trva aj po cca 30 sekund po zapnuti meni¢a, pravdepodobne
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nezoplo nabijacie relé, o mbzZe byt spdsobené nespravnymi parametrami napajacej
sustavy, alebo poskodenim nabijacieho obvodu menica.

W3-Problém
systému

Vyskytol sa problém v zariadeni. Kontaktujte servis.

W4-Pret'azenie 24V

Napajacie napatie 24V pokleslo pod 22V. Pravdepodobne je pretazeny zdroj 24V.

F5-Obmedzenie

Obmedzenie vykonu po dosiahnuti kritickej teploty alebo stavu pretazenia. Funkcia

vykonu | obmedzenia vykonu sa nastavuje v parametri P[766] (str.: 49) Obm. vykonu (OV).
W6-Teplota | Vysoka teplota chladi¢a. Teplota chladi¢a P[74] (str.: 13) Teplota chladi¢a prekrogila
chladi€a | hodnotu danu parametrom P[767] (str.: 83) Varovanie Tchl. Ak je zapnuta funkcia
automatického obmedzenia vykonu P[766] (str.: 49) Obm. vykonu (OV), m6ze menic
obmedzit’ vykon. Pri astom a nadmernom prehrievani klesa Zivotnost’ zariadenia.
W7-Teplota | Vysoka teplota okolia. Teplota vzduchu P[75] (str.: 13) Teplota okolia prekrocila 50°C.
vzduchu | Pri ¢astom a nadmernom prehrievani klesa Zivotnost zariadenia.

W8-Podpatie DC

Nizke napatie jednosmerného medziobvodu. Veli¢ina P[46] (str.: 7) Nap. DC klesla
pod hodnotu poruchovej hranice "Podpéatie DC" - riadenie a vyhodnocovanie
ostatnych poruch je zablokované.

W9-Nasytenie vyst.
PWM

Meni¢ dosiahol maximalne napatie na vystupe. Pri aktualnej hodnote napatia
medziobvodu je maximalne plnenie PWM modulacie a regulatory pracuju na nasyteni,
pricom klesa kvalita regulacie.

W10-Pret’azenie
MN

Meni€ sa pretazuje - integral menica P[31] (str.: 14) Tepelny int. MN prekrogil hodnotu
90% a onedlho mdze vzniknut porucha E8 - Pretazenie menica, po ktorej je menic
zablokovany na dlhSiu dobu !. Ak je zapnuta funkcia automatického obmedzenia
vykonu P[766] (str.: 49) Obm. vykonu (OV), méze meni¢ obmedzit vykon.

W11-Porucha
ventilatora

Ventilatory na chladi€i meni¢a su poskodené alebo zanesené nedistotami. Ak sa
problém neodstani, méze dochadzat ku prehrievaniu meni¢a a vzniku inych poruch a
varovani.

W12-Vymeiite
batériu

Napatie na 3V batérii riadiacej karty pokleslo pod hodnotu 2.7V. Ak sa batéria
nevymeni, hrozi strata nastaveni a uloZenych historickych zadznamov.

W13-Externa
teplota

Teplota externého snimaca teploty P[869] (str.: 13) Teplota ETO prekrocila hodnotu
danu parametrom P[865] (str.: 78) Varovanie ETO.

W17-Pret’azenie
MT

Motor sa pretaZuje - tepelny integral motora P[33] (str.: 14) Tepelny int. MT prekrogil
hodnotu 90% a onedlho méZe vzniknut porucha E29 - PretaZenie motora, po ktorej je
meni¢ zablokovany dlhSiu dobu !.

F18-Brzdenie
tokom

Je aktivna funkcia brzdenie tokom, motor pracuje pri zvySenom magnetickom toku a
Cast' z brzdnej energie sa meni na teplo motora.

F19-Mech. brzda

Zelana frekvencia je pozastavena na hodnote frekvencie brzdy P[522] (str.: 67)
Frekvencia brzdy, kym neuplynie doba oneskorenia a reakcie brzdy P[519] (str.: 66)
Oneskorenie brzdy alebo doba predstihu brzdy P[521] (str.: 66) Predstih brzdy.

F20-Zabera BM

Aktivoval sa brzdny modul. Do BO sa privadza prebyto¢na energia, ktora sa meni na
teplo. Viac v popise parametrov P[376] (str.: 48) BRZDNY MODUL.

W21-Odbudenie
MT

Caka sa na odbudenie motora po vypnuti napéti. Pokial sa neodbudi motor nie je
mozny opatovny Start. Doba odbudzovania motora je sa da ovplyvnit parametrom
P[79] (str.: 25) Cas. konst. MT.

F22-Pradova limita

Zabera prudova limita. Prad dosiahol hodnotu danu parametrom P[5] (str.: 35) Maxim.
prud M. alebo P[549] (str.: 35) Maxim. prud G. a vystupna frekvencia spolu s napatim
sa obmedzuje. Pri generatorickej prevadzke sa motor rozbieha a pri motorickej
spomaluje. v ramci dovoleného rozsahu frekvencii.

W23-Identif.R a
Upoc

Prebieha identifikacia odporu starora a pociato€ného napéatia. Pokial je zapnuta
identifikacia Rs v parametri P[383] (str.: 26) Iden. RS, motor stoji na nulovej rychlosti.
Pri prvom spusteni méze trvat dlhSie ako pri opakovanych spusteniach motora.
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F24-Nafazovanie

Prebieha hlfadanie frekvencie rotora a nafazovanie do rozto€eného motora. Pocas
nafazovania motor negeneruje plny moment na hriadeli. Nafazovanie je mozné
vypnut parametrom P[374] (str.: 46) Nafazovanie.

W25-Max. napétie

Nasytenie regulatorov pradu. Meni¢ nie je schopny vygenerovat na vystupe viac
napatia. Horna hranica generovaného napatia je dana parametrom P[495] (str.: 35)
Maxim. napéatie.

W26-Max. prud
Toku

Nasytenie tokotvornej zloZky prudu. Pravdepodobne je nastavena prili$ vysoka
hodnota parametra P[452] (str.: 41) Zel. Mag. Tok, alebo parameter P[441] (str.: 26)
Vzajomna indukénost’ ma prili§ mald hodnotu. Maximalny prud je dany hodnotou P[5]
(str.: 35) Maxim. prud M..

W27-Max. prud
Mom.

Nasytenie momentotvornej zlozky pradu. Motor je momentovo pretazeny alebo su
nastavené nespravne nominalne parametre motora (vid. P[58] (str.: 22) MOTOR).
Maximalny prud je dany hodnotou P[5] (str.: 35) Maxim. prud M..

W28-Max. Moment

Nasytenie momentu motora na hodnotu niektorého max. momentu (vid. P[477]
(str.: 42) RAMPY MOMENTU).

F29-Oslabenie

Motor pracuje v oblasti zoslabovania toku, pre dosiahnutie nadsynchrénnych

Toku | frekvencii. V tomto rezime klesa moment motora nepriamo-umerne od otacok.
W30-Min. | Pogas odbudzovania magneticky tok dosiahol droven z parametra P[455] (str.: 41)
Magn.Tok | Min. Mag. Tok. Pohon uz nie je schopny ist na danej zatazi vySSou rychlostou.
F31 - dynamicky | Napatie medziobvodu prekrocilo referenciu DD P[754] (str.: 47) Referencia DD a
dobeh | korekcia zvySuje frekvenciu oproti rampovym funkciam. Len ak je zapnuty rezim

Dynamického dobehu v parametri P[749] (str.: 47) Dynam dobeh (DD).

F32 - kinetické
zalohovanie

Napatie medziobvodu kleslo pod referenciu KZ P[753] (str.: 47) Referencia KZ a
korekcia znizuje frekvenciu oproti rampovym funkciam. Len ak je zapnuty rezim
Kinetického zalohovania v parametri P[748] (str.: 47) Kinet. zalohovanie (KZ).

W33-Rychly STOP

Bol aktivovany bezpecnostny STOP, po ktorom je zablokovany START. Menié sa
odblokuje po zruSeni Povelu START pri neaktivhom bezpecnostnom (rychlom) STOP-
e.

F34-Funkcia
KONTRA

Uplatfiuje sa zrychleny dobeh "KONTRA" pri opaénej polarite Zelanej frekvencia a
vystupu rampy.

W35-Parkovanie | Boli splnené podmienky pre zaparkovanie meni¢a od procesného regulatora.
PR
F36-Pret'azovak | Zopol pretazovaci koncovy spina¢ po nadmernom zatazeni pohonu.
zop.
F37-Pretaz. | Rezim detekcie hranic pretazenia - Pretazovaci spinac je vyradeny z €innosti.
detekcia
W38-0dpojeny | Prili§ nizky prad motora. Pravdepodobne nie je pripojeny motor alebo parametre
motor | motora nezodpovedaju pripojenému motoru.
W39-Vypadok | Pokles alebo strata napatia na pantografe trolejového vozidla.
pantografu
W40-Obmedz. | Meni¢ obmedzil frekvenciu tak aby nebol prekroeny maximalny povoleny skiz
sklzu | motora.
W41-Profibus | Profibus modul, alebo profibus master neodpovedal minimalne zvoleny ¢as.
Timeout
W42-Modbus | Modbus master neodpovedal zvoleny &as.
Timeout
F43-Koncovy | Je zopnuty koncovy spinac 1.
spinac¢ 1
F44-Koncovy | Je zopnuty koncovy spinac 2.
spinac 2
F45-Koncovy | Je zopnuty koncovy spinac 3.
spinac¢ 3

F46-Koncovy

Je zopnuty koncovy spinac 4.
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spinac 4
F47-Prepinanie | Je aktivované prepnutie na ind sadu. Ak hlasenie pretrvava tak sady nie je mozné
sady | prepnut (Niektoré parametre sa moézu zmenit len v stope).

F48-Bod obnovy

Vytvara sa bod obnovy nastavenia menica.

W49-Externé

Je aktivny externy varovny signal. Zdroj varovania sa nastavuje v parametri P[965]

varovanie | (str.: 84) Ex. var. signal.
W50-Pret'azenie | Nadmerné pretazZenie riadiaceho procesora menica. Pri vyskyte tohoto varovania sa
CPU | znizuje kvalita riadenia. Odporuca sa znizit vzorkovaciu frekvenciu menica P[6]
(str.: 26) Vzorkov. frekvencia.
w51 | rezervovany
w52 | rezervovany
w53 | rezervovany
w54 | rezervovany
w55 | rezervovany
w56 | rezervovany

W57-Vypadok IRC

Meni¢ dostava nekorektné signaly od IRC1 alebo IRC2. Testovanie je mozné vypnut
v parametri P[535] (str.: 81) Rezim por. IRC

F58-Identifikacia

Identifikacia prebieha...

W58-Nespravny

Zmernte smer IRC

smer IRC
W59-Nasytenie | Obmedzenie momentu z dévodu nasytenia rychlosti.
rychlosti
W60-Dynamicky | Funkcia Dynamicky zdvih obmedzuje maximalnu frekvenciu pohonu podfa aktualneho
zdvih | zatazenia.
W61-Rozladenie | Funkcia sledovania rozladenia IRC1 a IRC2 vyhodnotila hrani¢né rozladenie a
IRC1,2 | vygenerovala RESET pohonu alebo obmedzenie momentu podla parametrov v
skupine P[1082] (str.: 36) Rozladenie IRC1,2.
3 PORUCHY

Pocas prevadzky méze menic indikovat niektory z nasledujucich poruchovych stavov.

El - Teplota | Teplota chladi¢a prekrocila dovolenu hranicu 90°C. je potrebné zvysit’ u€innost
chladi¢a | chladenia.
E2 - Vypadok | Meni¢ vyhodnotil nesymetriu vystupnych pradov, ktora méze byt désledkom prerusenia
vyst. fazy | vystupnej fazy alebo poSkodenia pripojeného zariadenia. Poruchu je mozné vypnuat' v
parametri P[338] (str.: 80) Vyp. vyst. fazy.
E3 - Chyba | Do meni¢a prichadzaju po sériovej linke dlhodobo neplatné data (neplatna parita,

komunikacie | neplatny stop bit,...).

E4 - Prepatie | Napatie na jednosmernej zbernici prekrocilo maximalnu povolenu hodnotu ktora je
nastavena od vyroby.

E5 - Podpatie | Napatie na jednosmernej zbernici pokleslo pod minimalnu hodnotu ktora je nastavena

od vyroby.

E6 - Watchdog

Chyba spbsobena aktivovanim ochran pri pozastaveni alebo preruseni chodu

PWM | riadiaceho SW pocas procesu jeho ladenia.
E7 - Externa | Je aktivny externy poruchovy signal. Zdroj poruchy sa nastavuje v parametri P[527]
porucha | (str.: 81) Ex. porucha signal.
E8 - Pretazenie | Nastalo tepelné pretazenie meni¢a. Charakter zatazenia je mozné menit parametrami
menic¢a | P[23] (str.: 27) Typ prevadzky, P[24] (str.: 27) Trvaly prud a aktualnu mieru zatazenia

meni¢a sledovat vo veliine P[31] (str.: 14) Tepelny int. MN.

E9 - Systémova
chyba

Vazna porucha menica - Volajte NON-STOP servisnu linku VONSCH s.r.o. !
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E10 -
Nadfrekvencia

Veli¢ina P[47] (str.: 6) Frek. MN prekro&ila maximalnu dovolenu hranicu danu
parametrom P[97] (str.: 80) Hranica nadfrekv..

E1l1l - Nadprud

PrekroCenie maximalneho dovoleného vystupného prudu, ktorého hodnota zavisi od
parametra P[23] (str.: 27) Typ prevadzky a od vyroby prednastavenych pretazeni
menica.

E12 - Skrat

Vykonovy modul IGBT vyhodnotil skrat, ktory méze vzniknut pri medzifazovom alebo
zemnom skrate na vystupoch U,V,W alebo nadmernou $pi¢kou prudu, ktora sa méze
objavovat pri nespravnej intalacii zataze (dlhé privody, nespravny typ kabla).

E13 - Vstupna

Meni¢ vyhodnotil nesymetriu napajacich napati, ktora moze byt désledkom prerusenia

faza | vstupnej fazy. Poruchu je mozné vypnut v parametri P[337] (str.: 80) Vyp. vst. fazy.
E14 - Bezpec€. | Je rozopnuty bezpecnostny vstup na svorke X1.7.
vstup
E15 - Vstupy /
Vystupy
E16 - Pret'azenie | Napatie zdroja mimo dovolenej tolerancie alebo skrat na ovladacej svorkovnici.
zdroja
E17 - Skrat brzd. | Brzdny modul vyhodnotil nadmerny prad vykonového tranzistora. Pri¢inou méze byt
modulu | skrat na BO alebo chybny BM.
E18 - HW ERR1 | neobsadena HW porucha 1
E19 - HW ERR2 | neobsadena HW porucha 2
E20 - HW ERR3 | neobsadena HW porucha 3
E21 - Chyba
synchronizacie
E22 - Teplota | Prekro¢ena maximalna okolita teplota meni¢a 60°C. Zvyste ucinnost chladenia menica,
okolia | pripadne doinStalujte klimatizaciu.
E23 - Rusenie | Porucha rusenim riadiacej dosky. Mozna pri€ina v nespravnej inStalacii meni¢a alebo

brzd. modulu

silnom elektromagnetickom ruSeni z okolitych zariadeni. Testovanie tejto poruchy je
mozné vypnut v parametri P[327] (str.: 80) Rusenie dosky.

E24 - RuSenie
vykon. modulu

Porucha ruSenim riadiacej dosky. MozZna pri€ina v nespravnej indtalacii meni¢a alebo
silnom elektromagnetickom ruSeni z okolitych zariadeni. Testovanie tejto poruchy je
mozné vypnut v parametri P[327] (str.: 80) Rusenie dosky.

E25 - Preruseny
AIN1

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN1 poklesla pod
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analégového vstupu alebo chybu
elektroniky riadiacej dosky.

E26 - Preruseny
AIN2

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN2 poklesla pod
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje prerusenie analégového vstupu alebo chybu
elektroniky riadiacej dosky.

E27 - Preruseny
AIN3

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN3 poklesla pod
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje prerusenie analégového vstupu alebo chybu
elektroniky riadiacej dosky.

E28 - Preruseny
AIN4

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN4 poklesla pod
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje prerusenie analégového vstupu alebo chybu
elektroniky riadiacej dosky.

E29 - Pret'azenie

Nadmerné tepelné pretaZenie motora. Spésob vyhodnotenia vysokej teploty motora sa

motora | vybera v parametri P[27] (str.: 80) Pretazenie mot.. Aktualny stav tepelného integralu
motora je v P[33] (str.: 14) Tepelny int. MT.
E30 - Meranie | HW chyba dosky - chyba v meracom kanali vystupnych pradov. Skontrolovat, &i nie je
prudov | riadiaca doska znecistena vodivymi necistotami. Kontaktujte servis VONSCH s.r.o. !

E31 - Vela poriuch

Vzniklo viacej poruch ako je poCet nastaveny v parametri P[431] (str.: 82) Max. pocCet
por. v Casovom intervale menSom ako P[432] (str.: 82) Min.perioda por..

E32 - Chyba IRC

Vypadok IRC. Skontrolujte pripojovaci kabel IRC. Testovanie vypadku IRC je mozné
vypnut v parametri P[535] (str.: 81) Rezim por. IRC.

E33

rezervovana
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rezervovana
E35 | rezervovana
E36 - Chyba | Nepodarilo sa zapisat data do pamate FLASH.
FLASH
E37 - Profibus | Chyba profibus modulu, nie je mozné nadviazat spojenie s profibus modulom alebo s
profibus mastrom.
E38 - teplota ETO | Teplota externého snimaca teploty P[869] (str.: 13) Teplota ETO prekrocila poruchovu
hranicu danu parametrom P[866] (str.: 79) Porucha ETO.
E39 - Obnova | Nastavenie meni¢a nebolo platné (asi zla baterka), preto sa parametre obnovili z
nastavenia | automatickej zalohy.
E40 - Blokovany | Meni¢ je blokovany, lebo nema platné nastavenie. Ak je to mozné pouzite bod obnovy
menié | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41 - Vypadok | Nahly pokles alebo strata napatia na pantografe trolejového vozidla.
Pantografu
E42 - Modbus | Chyba modbusu, nie je mozné nadviazat spojenie s modbus mastrom.
E43 | rezervovana
E44 | rezervovana
EA45 | rezervovana
E46 | rezervovana
EA7 | rezervovana
E48 | rezervovana
E49 - Prehriatie | Teplota vo vykonovom module IGBT prekro¢ila maximalnu dovolend hodnotu
modulu IGBT | stanovenu vyrobcom.
E50 - Chyba | Pradové regulatory na hranici stability
pradovych
regulatorov
E51 - Chyba | Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita
nadradenych
sluciek
E52 - Koniec | Uplynula doba skuSobnej prevadzky. Je potrebné zaplatit za menic.
skus. prevadzky

4 NASTAVENIE

Skupina €islo [722]

Nastavenie parametrov menica, zataze, riadenia, ovladania, a inych sucasti a funkcii menica frekvencie.

41 MOTOR

Skupina €islo [58]

Nastavenie parametrov pripojeného motora alebo iného trojfazového spotrebi€a na silovych vystupoch

menica frekvencie.

4.1.1 MAKRA MOTOROV

Skupina ¢islo [672]

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MAKRA MOTOROV \

Nazov [ID] Popis Def.

Motor 400/0.06 [730]
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Motor 400/0.09 [731]

Motor 400/0.12 [732]

Motor 400/0.18 [733]

Motor 400/0.25 [734]

Motor 400/0.37 [735]

Motor 400/0.55 [736]

Motor 400/0.75 [737]

Motor 400/1.1 [738]

Motor 400/1.5 [739]

Motor 400/2.2 [673]

Motor 400/3 [674]

Motor 400/4 [675]

Motor 400/5.5 [676]

Motor 400/7.5 [677]

Motor 400/11 [678]

Motor 400/15 [679]

Motor 400/18.5 [680]

Motor 400/22 [681]

Motor 400/30 [682]

Motor 400/37 [683]

Motor 400/45 [684]

Motor 400/55 [685]

Motor 400/75 [686]
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Motor 400/90 [687] \
Motor 400/100 [688] |
Motor 400/110 [689] |
Motor 400/132 [727] \
Motor 400/160 [728] \
Motor 400/200 [729] \
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\\

Nazov [ID] Popis Def.
Nom. vykon Nominalny vykon motora od¢&itany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. | 1100 W
[357]

10 W = 1.5E6 | Tento parameter je potrebny pre spravne odvodenie rozsahov zobrazovanych veli¢in vykonu

W a spravnu ¢innost funkcie kompenzacia sklzu.

Nom. napitie | Nominalne napatie motora od¢itané zo stitku motora alebo katalégovych 400.0 vV

[59] udajov.

1.0V =+ Pri uvadzani menica frekvencie do prevadzky je vzdy potrebné skontrolovat, ¢i zapojenie

1000.0 V motora (hviezda, trojuholnik) zodpoveda nastavenej hodnote napatia. Pri Specialnych
pripadoch, kedy je dovolené motory kratkodobo pretazovat je mozné nastavit pri zapojeni
do trojuholnika hodnotu napétia pre hviezdu, pri¢om je potrebné nastavit nominalnu
frekvenciu a otacky 1.73 x vy&Sie oproti Stitkovej hodnote.

Nom. Nominalna frekvencia motora od¢&itana zo Stitku motora alebo katalégovych 50.00 Hz

frekvencia udajov.

[4]

1.00 Hz + V rezime riadenia U/F ur&uje frekvenciu pri ktorej hodnota napéatia U/F krivky dosahuje

500.00 Hz hodnotu koncového napatia P[94] (str.: 37) U koncové. Spolu s tymito parametrami uréuje
pomer napatia a frekvencie U/F krivky - &ize hodnotu magnetického toku motora.

Prad motora | Nominalny prud motora odcitany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. 280 A

[151]

0.01A+ Tento parameter uréuje hodnotu trvalého dovoleného prudu motora pre funkciu kontroly

1000.00 A pretazenia motora a uruje aj rozsah zobrazenia P[42] (str.: 7) Prad MT.

Otacky Nominalne otacky motora od¢itané zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. | 1450

motora [356] ot/min

100 ot/min + Tento parameter je dbleZity pre spravnu Cinnost funkcie P[349] (str.: 38) Komp. sklzu a pre

30000 ot/min | vypocet poctu pélov motora.

Uginnik Nominalny G€innik motora odcitany zo Stitku motora alebo katalégovych 0.80

motora [227] | udajov.

0.40 +1.00

Prevod prev. | Prevodové ¢islo prevodovky. Pomer otacok pred a za prevodovkou. Sluzi pre 1.000

[888] spravne zobrazenie otd€ok P[907] (str.: 8) Ot. za prev. a pre spravnu ¢innost
funkcii koncovy spinac.

0.001 =

10000.000

Draha otacky | Predstavuje napr. obvod kolesa za prevodovkou. Taktiez sluzi pre zobrazenie 0.0000 m

[889] veli¢iny poloha. Sucasne treba nastavit aj P[888] (str.: 24) Prevod prev..

0.0000 m +
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100.0000 m
Sled vyst. Nastavenie poradia faz na vystupe menica frekvencie. Nahradza fyzicku Priamy
faz [326] vymenu faz motora v pripade, ze treba dosiahnut’ aby sa pri chode motora
vpred to€il opacne.
Priamy | Napatie sa generuje v poradi U - V - W.
Invertovany | Napétie sa generuje v poradi V - U - W.
Nuluj Tento prikaz vynuluje motohodiny motora.
motohod. MT
[1075]
Nast. Pomocou tohto parametra je mozné prednastavit motohodiny motora. 0.0h
motohod. MT
[502]
0.0h=
200000.0 h
Offline Povel pre offline identifikaciu elektrickych parametrov motora
identifikacia
[992]
+ Sluzi pre nastavenie elektrickych parametrov motora a vektorového riadenia.

4.1.2 SPECIALNE PARAMETRE

Skupina €islo [557]

Parametre ktoré su potrebné pre Specialne riadiace rezimy meni¢a ako napriklad, Kompenzacia IR a

kompenzacia sklzu pri U/F riadeni alebo pre vektorové riadenie motora.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE \

Nazov [ID]

Popis Def.

Vypocet el.

Povel na spustenie vypoctu Specialnych elektrickych parametrov zo
Stitkovych udajov.

param. [991]

SluzZi pre prvotné priblizné nastavenie parametrov: P[79] (str.: 25) Cas. konst. MT, P[345]
(str.: 26) Odpor statora, P[439] (str.: 26) Odpor rotora, P[440] (str.: 26) Rozptyl.
induk&nost, P[441] (str.: 26) Vzajomna induk&nost, P[481] (str.: 42) Max. moment a P[452]
(str.: 41) Zel. Mag. Tok z hodnét $titkovych parametrov: P[357] (str.: 24) Nom. vykon, P[59]
(str.: 24) Nom. napétie, P[4] (str.: 24) Nom. frekvencia, P[151] (str.: 24) Prad motora,
P[356] (str.: 24) Otagky motora, P[227] (str.: 24) Uginnik motora.

Iden.I0aLlm Aktivacia reZzimu automatickej identifikdcie magnetizaéného prudu a Vypnuta
[384] magnetiza¢nej induk&nosti motora.
Zapnuta | ldentifikacia magnetizacného prudu za chodu motora je zapnuta. Pri splneni podmienok
merania (rozsah otd€ok do Fn, chod naprazdno) sa pocita magnetizacny prud a
induk&nost a ich hodnoty sa zapisuju do parametrov P[355] (str.: 25) Magnet. prud a
P[441] (str.: 26) Vzajomna induk&nost.
Vypnutéa | Magnetizaény prud a indukénost sa neidentifikuje.

Magnet. prad
[355]

Magnetiza¢ny prad motora (10). 2.00 A

0.01 A+ Spravna hodnota magn. prudu je spravidla 30 az 90 % z hodnoty parametra P[151] (str.:

1000.00 A 24) Prad motora. Uruje mieru nabudenia motora pri reZime riadenia U/F a zavolenej
automatickej U/F krivke.

Cas. konst. MT | Casova konstanta rychlosti namagnetovania (nabudenia) motora. 0.120 s

[79]

0.001 s + Tento parameter ovplyvnuje rychlost nabudenia motora a je potrebny pre spravnu funkciu

10.000 s matematického modelu motora. Spravnu hodnotu zapisuje makro nastavenia motora pre

prislusny vykon motora P[672] (str.: 22) MAKRA MOTOROV.
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Iden. RS [383]

Aktivacia reZzimu automatickej identifikacie odporu statorového vinutia. Vypnuta

Zapnuta

Identifikacia statorového odporu je zapnuta. Pri kazdom Starte a splneni podmienok
merania (nulova rychlost) sa pocita po¢as nabudzovania motora hodnota odporu statora a
zapisuje sa do parametra P[345] (str.: 26) Odpor statora.

Vypnuta

Odpor statora sa neidentifikuje.

Odpor statora
[345]

Hodnota odporu statora. Hodnota tohto parametra méze pochadzat z makier | 6.70000 Q

motora alebo identifikacie odporu Rs.

0.00001 Q +
100.00000 Q

Odpor statora je potrebny pre spravnu funkciu Automatickej U/F krivky (vid. parameter
P[347] (str.: 37) Typ U/F) a funkciu kompenzacie sklzu P[348] (str.: 38) KOMPENZ. SKLZU
Figuruje aj v matematickom modeli motora pri vektorovom riadeni.

Odpor rotora
[439]

Hodnota odporu rotora. Hodnota tohto parametra moze pochadzat z makier 1.00000 Q

motora alebo identifikacie.

0.00001 Q + Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
100.00000 Q vektorovom riadeni.

Rozptyl. Hodnota rozptylovej indukénosti statora (L1). Hodnota tohto parametra méze | 0.1000000
indukénost’ pochadzat z makier motora alebo identifikacie. Pri prevode parametrov zo H

[440] starSich meni¢ov VQFREM sa pocita ako (Ls - Lm).

441.0000000 H | Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri

+ Vzajomna vektorovom riadeni.

induk&nost[441]

Vzajomna Hodnota vzajomnej indukénosti statora. Hodnota tohto parametra méze 0.1000000
indukénost’ pochadzat z makier motora alebo identifikacie. H

[441]

0.0000001 H + | Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
1.0000000 H vektorovom riadeni. Spravna hodnota ma velky vplyv na stabilitu regulacie pradu.
Moment Odhad celkového momentu zotrva&nosti motora a zataze v [kg m”"2]. 0.1000
zotrva€nosti

[442]

0.0001 = Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
3200.0000 vektorovom riadeni. Uplatfuje sa pri vypoclte parametrov rychlostnej regulacie.

Pocet pblov Pocet polov motora vypocitany z nominalnych otacok a frekvencie motora

motora [1049]

2 +1000

Nom. frek. Nomindlna elektricka frekvencia sklzu vypocitana zo Stitkovych parametrov motora.

sklzu [1050]

-300.00 Hz =

300.00 Hz

Nom. moment | Nominalny mechanicky moment na hriadeli rotora vypocitana zo Stitkovych udajov motora.
[1051]

-10000.0 Nm +

10000.0 Nm

4.2 PARAMETRE MENICA

Skupina €islo [197]
Prevadzkové parametre menica.

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \

Nazov [ID]

Popis Def.

Vzorkov.
frekvencia [6]

Vzorkovacia frekvencia tranzistorov IGBT. 3000 Hz
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1048 Hz + Jedna sa o spinaciu frekvenciu riadiacich impulzov do vykonovych prvkov meni¢a. Pri

Maximum potrebe potladenia akustického Sumu (piskania) motora a meni¢a sa méze tato frekvencia

Fvz[1048] nastavit’ vysSie, priom narastaju tepelné straty a treba pocitat s vy$Sim oteplenim
menica.

Trvaly prud Hranica pradu pre dlhodobé (trvalé) zatazenie meni€a. Hodnota predstavuje | 1.000

[24] pomer trvalého pridu k nominalnemu pradu menica.

22.000 =+ Ak vystupny pruad prekroci tuto hodnotu, méze meni¢ po uritom ¢ase vyhlasit poruchu E8

Pretaz. stat.[22]

- Pretazenie menica.

Typ prevadzky
[23]

Volba rezimu zataZovania menica. Hrani¢né hodnoty prudov pre jednotlivé dynamicky

rezimy prevadzky su prednastavené od vyroby.

dynamicky

Rezim zataZzovania pre dynamické zataze s vysokym dovolenym kratkodobym pretazenim
a men8im trvalym zataZenim. Napr.: Zeriavy, mlyny, dopravniky, stroje ...

staticky | Rezim zataZovania pre statické zataZenie s nizkym dovolenym kratkodobym pretazenim
a vy8Sim trvalym zatazenim. Napr.: Cerpadla, ventilatory, generatory, ...
Heslo [548] Nastavenie uzivatelského hesla do nastavenia zariadenia. Heslo bude o*
potrebné zadavat pri vstupe do nastaveni menica.
0*+0*
Posun €asu Urc€uje €i datum a ¢as menica je len v zimnom Case, alebo sa preklapa podla | Zimny,
[770] potreby na zimny alebo letny. letny
Len zimny

Zimny, letny
Odblokovanie | Parameter pre zadanie hesla na odblokovanie meni¢a zo ski$obnej 0*
MN [1007] prevadzky do riadnej.
0*+0*
4.2.1 NAST. SPOTREBY
Skupina €islo [236]
Prednastavenie alebo vynulovanie poc€itadiel spotrebovanej energie.
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ NAST. SPOTREBY \

Nazov [ID] Popis Def.

Nuluj spotrebu [897] Tento prikaz vynuluje, pocitadla spotrebovanej energie.
Zdroj nul. spotreby [900] Specialny zdroj nulovania spotrebovanej energie menica.
4.3 OVLADANIE
Skupina €islo [1]
Nastavenie ovladania meni¢a a motora.
4.3.1 START STOP RESET
Skupina €islo [192]
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \

Nazov [ID] | Popis Def.
Zdroj $tartu | Nastavenie zdroja $tartu meni¢a. Pri povele START meniéa sa na vystupoch U,V,W | BIN1
[194] (resp. U,V pri jednofézovej zatazi) generuje Zelané napétie a frekvencia.

Ovladaci | Start menita sposobi stladenie zeleného tlagidla START na ovladacom paneli. Start sa zrusi
panel | po stlaeni erveného tlagidla STOP.

Trvale Start | Meni€ sa uvedie do Startu hned po zapnuti.
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BIN1 | Start menita spdsobi aktivovanie 1. binarneho vstupu.
BIN2 | Start menita sposobi aktivovanie 2. binarneho vstupu.
BIN3 | Start meni¢a sposobi aktivovanie 3. binarneho vstupu.
BIN4 | Start menita sposobi aktivovanie 4. binarneho vstupu.
BIN5 | Start meni¢a sposobi aktivovanie 5. binarneho vstupu.
BING | Start meni¢a sposobi aktivovanie 6. binarneho vstupu.
MODBUS | Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikéaciou. Vid sériovy komunikaény protokol MODBUS.
PROFIBUS | Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol
PROFIBUS.
Specialny | Start meni¢a sa ovlada pomocou $pecialne prednastaveného signalu a trovni zopnutia.

Zdroj
resetu [704]

Nastavenie zdroja resetu meni¢a. Vypne sa generovanie PWM. Vyuziva sa ako BIN4
havarijny stop. Nevznikne porucha menic¢a, ale iba varovanie.

Zdroj Nastavenie zdroja rychleho stopu. Po rychlom zastaveni pre opatovné spustenie Ziadny
rych.stopu | menica je potrebné zrusit a nasledne znovu spustit povel Start menica.
[986]
Ziadny | Funkcia je neaktivna.

BIN1 | Funkcia sa aktivuje aktivovanim 1. binarneho vstupu.

BIN2 | Funkcia sa aktivuje aktivovanim 2. binarneho vstupu.

BIN3 | Funkcia sa aktivuje aktivovanim 3. binarneho vstupu.

BIN4 | Funkcia sa aktivuje aktivovanim 4. binarneho vstupu.

BIN5 | Funkcia sa aktivuje aktivovanim 5. binarneho vstupu.

BIN6 | Funkcia sa aktivuje aktivovanim 6. binarneho vstupu.

Specialny | Funkcia sa aktivuje pomocou $pecialne prednastaveného signalu a Grovni zopnutia.

Rychly Hodnota skratenia ¢asu dobehu pri aktivovani bezpe€ného rychleho zastavenia 10.0
STOP [806] | pohonu. %
01%+ Rychle zastavenie sa pouziva napriklad u obrabacich strojoch alebo vyrobnych linkach kde je
100.0 % potrebné rychle zastavenie rotujucich €asti pri nebezpecenstve Urazu alebo riziku poSkodenia

spracovavanych surovin. Pri bezpenom zastaveni motora je potrebné odvadzat kineticku
energiu prostrednictvom brzdného modulu alebo brzdenim tokom.

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [215]
Nastavenie Specialnych zrojov pre Start, stop a reset.

SPECIALNY START

Skupina €islo [987]
Nastavenie Specialneho zdroja Startu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY START \

Nazov Popis Def.
[ID]
Start Signal ktory sa vyhodnocuje ako zdroj (podmienka) Startu. Méze byt vybrany bud [184]
signal Ciselny alebo bitovy signal. Binarne
[503] vstupy
Signal
Start Povel Start nastane: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu vaésia ako | BIN1 |
zapne nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspoh jeden z
[504] vybranych bitov. Povel Stop nastane: v pripade bitového signalu ak su neaktivne
vSetky vybrané bity.
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Start Povel Start vypne nastane: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu
vypne mensia ako nastavena urovern.
[505]
SPECIALNY RESET
Skupina €islo [333]
Nastavenie Specialneho resetu.
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RESET \
Nazov Popis Def.
[ID]
Reset Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma dbjst’ ku resetu PWM alebo nie. M6ze byt [184]
signal vybrany bud ¢&iselny signal alebo bitovy. Binarne
[524] vstupy
Signal
Reset Stav Reset PWM nastane: V pripade ¢iselného signalu ak je hodnota signalu BIN4 |
zapne vacSia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon
[525] jeden z vybranych bitov. Stav bez resetu nastane: v pripade bitového signalu ak su
neaktivne vSetky vybrané bity.
Reset Stav bez resetu nastane: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu
vypne mensia ako nastavena uroven.
[526]

SPECIALNY RYCHLY STOP

Skupina ¢islo [989]
Nastavenie Specialneho zdroja rychleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RYCHLY STOP \

Nazov [ID] | Popis Def.
Rych. Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma dbjst k rychlemu zastaveniu meni¢a alebo nie. | [184]
stop Moze byt vybrany bud Ciselny signal alebo bitovy. Binarne
signal vstupy
[821]

Signal

Rych. Stav Rychly stop nastane: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu

stop vacsia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny

zapne aspon jeden z vybranych bitov. Stav bez stopu nastane: v pripade bitového

[822] signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

Rych. Stav bez rychleho stopu nastane: V pripade €iselného signalu ak je hodnota

stop signalu mensia ako nastavena Uroven.

vypne

[823]
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4.3.2 ZELANA FREKVENCIA
Skupina ¢islo [7]
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \
Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj. zel. frek. [706] Nastavenie zdroja zelanej frekvencie. AIN1

Hodnota

Zadavanie frekvencie je pomocou parametra Zelana frekvencia.

Ovladaci panel

Zadavanie frekvencie je pomocou kolieska alebo kurzorovymi Sipkami
v okne MONITOR na ovladacom paneli.

AIN1

Zadavanie frekvencie je pomocou odpovedajiceho analégového
vstupu.

AIN2

Zadavanie frekvencie je pomocou odpovedajiceho analégového
vstupu.

AIN3

Zadavanie frekvencie je pomocou odpovedajiceho analégového
vstupu.

AIN4

Zadavanie frekvencie je pomocou odpovedajiceho analégového
vstupu.

Diskrétne zelané

Zadavanie frekvencie je pomocou diskrétnych Zelanych rychlosti.
Nastavuju sa P[60] (str.: 32) DISKRETNE ZELANE. Nie je mozné
vybrat’ tuto volbu ak su diskrétne Zelané rychlosti priradené niekde inde
(napr. Zelana hodnota procesného regulatora).

Motor potenc.

Zadavanie frekvencie je pomocou motor potenciometra vid. P[970]
(str.: 34) MOTOR POTENC..

Procesny reg.

Zadavanie frekvencie je oviadané pomocou procesného regulatora vid.
P[385] (str.: 62) PROCESNY REG..

MODBUS | Zadavanie frekvencie sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy
komunikaény protokol MODBUS.
PROFIBUS | Zadavanie frekvencie sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid' sériovy
komunikaény protokol PROFIBUS.
Specialny
Max. hodnota | Zelany kanal, bude vZdy nastaveny na maximum.
Zelana Frek. [344] Pevna hodnota Zelanej frekvencie. | 0.00 Hz
Fmin_sig[37] + Max.
frekvencia[111]
Zdroj reverzu F [195] Nastavenie zdroja reverzu Zelanej frekvencie motora. | BING

Ovladaci panel

Reverz motora spdsobi stlaCenie Sedého tlaCidla REVERZ na
ovladacom paneli.

Bez reverzu

Motor sa bude to€it' vZdy v priamom smere to je v smere vpred.

Trvale reverz

Motor sa bude tocit’ vzdy v reverznom smere to je v smere vzad.

BIN1 | Reverz motora spOsobi aktivovanie 1. binarneho vstupu.

BIN2 | Reverz motora spbsobi aktivovanie 2. binarneho vstupu.

BIN3 | Reverz motora spdsobi aktivovanie 3. binarneho vstupu.

BIN4 | Reverz motora spOsobi aktivovanie 4. binarneho vstupu.

BIN5 | Reverz motora spbsobi aktivovanie 5. binarneho vstupu.

BING6 | Reverz motora spOsobi aktivovanie 6. binarneho vstupu.

Podla Zel. hod. | Smer otagania je zavisly od polarity Zelanej frekvencie.
MODBUS | Reverz motora sa ovlada sériovou komunik&ciou. Vid sériovy
komunikaény protokol MODBUS.

PROFIBUS | Reverz motora sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid' sériovy

komunikaény protokol PROFIBUS.
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Specialny | Reverz motora sa ovlada pomocou $pecialne prednastav

a urovni zopnutia.

eného signalu

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina ¢islo [988]
Nastavenie Specialneho zdroja reverzu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] | Popis Def.
Signal pre | Vyber parametra, ktory predstavuje hodnotu Zelanej frekvencie. [256] AIN1
ZF [30]
Signal
Reverz F Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma ist motor v reverze alebo nie. M6ze byt [184]
signal vybrany bud’ €iselny signal alebo bitovy. Binarne
[506] vstupy
Signal
Reverz F Povel Reverz nastane: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu vacésia BING |
zapne ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon
[507] jeden z vybranych bitov. Vypnutie reverzu nastane: v pripade bitového signalu ak
su neaktivne vSetky vybrané bity.

Reverz F Povel Reverz sa vypne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu
vypne mensia ako nastavena urovern.
[508]
4.3.3 ZELANY MOMENT
Skupina €islo [575]
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj zel. mom. [1053] Nastavenie zdroja zelaného momentu. Hodnota
Zelany Moment [920] Pevna hodnota Zelaného momentu. ‘ 0.0 Nm

Mmax- sig[574] + Max. moment[481]

Zdroj rev. mom. [922]

Nastavenie zdroja reverzu Zelaného momentu.

‘ Bez reverzu

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina Cislo [644]
Specialne nastavenie zadavania momentu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] | Popis Def.
Signal pre | Vyber parametra, ktory predstavuje hodnotu Zelaného momentu. [256]
ZM [921] AIN1
Signal

Rev. mom. | Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma byt moment v reverze alebo nie. Méze byt vybrany | [ -]
signal bud C&iselny signal alebo bitovy.

[654]
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Signal

Rev. mom. | Povel Reverz momentu nastane: V pripade ¢iselného signalu ak je hodnota signalu

zapne vacSia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon

[655] jeden z vybranych bitov. Vypnutie reverzu nastane: v pripade bitového signalu ak su
neaktivne vetky vybrané bity.

Rev. mom. | Povel Reverz momentu sa vypne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu

vypne mensia ako nastavena urovern.

[656]

4.3.4 DISKRETNE ZELANE

Skupina &islo [60]
Nastavenie diskrétnych zelanych hodnét.
Diskrétne zelané hodnoty mézu vstupovat do signalov Zzelnych veli¢in, ako presne nadefinované hodnoty.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \

Nazov [ID] Popis Def.
Prep. disk. hod. [576] Nastavenie spdsobu prepinania diskrétnych zelanych hodnét. Jednotlivé
Kombinované | Vyuzivaju sa len prvé 3 bity DZ prepinaca. Vystupna hodnota odpovedéa dane;

hodnota. Ak je aktivny len 1 bit tak je na vystupe 2. hodnota atd.

binarnej kombinacii tychto bitov. Ak su neaktivne vsetky bity tak je na vystupe 1

Jednotlivé

vystupe je hodnota 1. diskrétnej hodnoty.

Kazdy jeden bit DZ prepinaga odpoveda jednej diskrétnej zelanej hodnote (1.bit
odpoveda 2 hodnote atd.). Ak je aktivnych viac DZ prepinaCov na vystupe je
hodnota s vy8Sim prepinacim bitom. Ak nie je aktivny Ziadny DZ prepinaé na

DISKRETNE HODNOTY

Skupina Cislo [84]

Nastavenie jednotlivych diskrétnych hodnét. Hodnoty je mozZné nastavit az ked je niekde napojeny signal

P[10] (str.: 6) Disk. zelana.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \

Nazov [ID] Popis Def.
Hodnota 1 Prva hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked je niekde
[220] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. Zelana.

Hodnota 2 Druha hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked je niekde
[239] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. Zelana.

Hodnota 3 Tretia hodnota zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked je niekde
[245] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. zelana.

Hodnota 4 Stvrta hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked je niekde
[293] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. zelana.

Hodnota 5 Piata hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozZné ju nastavit az ked je niekde

[475] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. Zelana.

Hodnota 6 Siesta hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked je niekde
[299] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. Zelana.
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Hodnota 7 Siedma hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked je niekde
[550] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. zelana.

Hodnota 8 Osma hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. Je mozné ju nastavit az ked' je niekde
[551] napojeny signal P[10] (str.: 6) Disk. Zelana.

DZ PREPINANIE

Skupina €islo [100]
Nastavenie binarneho prepinaca pre prepinanie diskrétnych Zelanych hodn6t.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj Bitl Nastavenie zdroja bitu pre binarny prepinac diskrétnych zelanych hodnét. Jeho Ziadny
DZ [552] funkcia zavisi od nastavenia parametra P[576] (str.: 32) Prep. disk. hod..

Zdroj Bit2 Pozri P[552] (str.: 33) Zdroj Bit1 DZ. Ziadny
DZ [555]
Zdroj Bit3 Pozri P[552] (str.: 33) Zdroj Bit1 DZ. Ziadny
DZ [558]
Zdroj Bit4 Pozri P[552] (str.: 33) Zdroj Bit1 DZ. Ziadny
DZ [561]
Zdroj Bit5 Pozri P[552] (str.: 33) Zdroj Bit1 DZ. Ziadny
DZ [564]
Zdroj Bit6 Pozri P[552] (str.: 33) Zdroj Bit1 DZ. Ziadny
DZ [567]
Zdroj Bit7 Pozri P[552] (str.: 33) Zdroj Bit1 DZ. Ziadny
DZ [570]
SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina ¢islo [235]
Nastavenie Specialneho binarneho prepinaca.
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.

Bit1 DZ maska
[553]

Bit binarneho prepinaca bude aktivny ak aspori jeden z vybranych binarnych
vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

BIN1

BIN2

BIN3

BIN4
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BINS

BING

Log. blok1

Log. blok2

Log. blok3

Log. blok4

Log. blok5

Log. blok6

Log. blok7

Log. blok8

[556]

Bit2 DZ maska | Pozri P[553] (str.: 33) Bit1 DZ maska.

[559]

Bit3 DZ maska | Pozri P[553] (str.: 33) Bit1 DZ maska.

[562]

Bit4 DZ maska | Pozri P[553] (str.: 33) Bit1 DZ maska.

[565]

Bit5 DZ maska | Pozri P[553] (str.: 33) Bit1 DZ maska.

[568]

Bité DZ maska | Pozri P[553] (str.: 33) Bit1 DZ maska.

[571]

Bit7 DZ maska | Pozri P[553] (str.: 33) Bit1 DZ maska.

435 MOTOR POTEN

Skupina €islo [970]

Nastavenie motor-potenciometra. SluzZi na zadavanie Zelanej hodnoty, pomocou povelov zrychluj a spomaluj.

C.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC. \

Nazov [ID]

Popis Def.

Typ MP [978]

Urcuje funkciu motor-potenciometra. Typ 1

Typ 1 | Uplatiuje sa povel zrychli aj povel spomal. Meni€ si pamata poslednu
nastavenu hodnotu. Odpoveda klasickému motor-potenciometru v meni¢och
VQFREM.

Typ 2 | Uplatiuje sa len povel zrychli. Povel spomal sa uplatriuje automaticky pri stope

menic¢a. Menic¢ si po zapnuti nepamata poslednu nastavenu hodnotu. Odpoveda
pamatovému motor-potenciometru v meni¢och VQFREM.

Strmost’ MP [979] | 0.00 %/s
0.01 %/s + 100.00 %/s

Zdroj zrychli [971] Nastavenie zdroja pre funkciu zrychfovania. ‘ Ziadny
Zdroj spomal [974] Nastavenie zdroja pre funkciu spomalovania. ‘ Ziadny
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SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [138]
Nastavenie Specialneho zdroja pre spomalenie alebo zrychlenie.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC. \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Zrychli maska

[972]

Povel zrychli bude aktivny ak aspon jeden z vybranych binarnych vstupov alebo
logickych blokov bude aktivny.

Spomal maska

[975]

Povel spomal bude aktivny ak aspor jeden z vybranych binarnych vstupov alebo
logickych blokov bude aktivny.

4.4 RIADENIE A REGULACIA

Skupina €islo [11]
Nastavenie parametrov spdsobu riadenia motora meni¢om frekvencie UNIFREM.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \

Nazov [ID] | Popis Def.
Maxim. Maximalny prad na vystupe menica (ohrani¢enie) v motorickom rezime 510 A
prad M. [5] | prevadzky.

471.00 A+ Horna hranica prudu motora v motorickej prevadzke, ktora sa obmedzuje, pokial je v innosti

Imax[471] regulator maximalneho pradu (RMP) P[352] (str.: 39) Reg. max.pradu v motorickom rezime.
Pri nahlych (skokovych) zmenach zataze moze prud na vystupe menica prekrocCit kratkodobo
tato hranicu v zavislosti od velkosti zotrvacnosti zataze, miery zatazenia a dynamiky RMP.

Maxim. Maximalny prud na vystupe meni€a (ohranienie) v generatorickom rezime 510 A

prad G. prevadzky.

[549]

471.00 A+ Horna hranica prudu motora v generatorickej prevadzke, ktord sa obmedzuje, pokial je v

Imax[471] ¢innosti regulator maximalneho pradu (RMP) P[352] (str.: 39) Reg. max.prudu v
generatorickom rezime. Pri nahlych (skokovych) zmenéach zataze méze prud na vystupe
menica prekrogit kratkodobo tuto hranicu v zavislosti od velkosti zotrvaénosti zataze, miery
zataZenia a dynamiky RMP.

Maxim. Maximalne ohranicenie napatia na vystupe menica frekvencie. 100.0 %

napatie

[495]

5.0% + V U/F rezime riadenia sa obmedzuje napatie za U/F krivkou na tato hodnotu. Vo vektorovom

200.0 % rezime ovplyvnuje ohraniCenie napatia v regulatoroch prudu. Predstavuje percentualnu
hodnotu z nominalneho napatia motora P[59] (str.: 24) Nom. napatie. To znamena, Ze ak ma
meni¢ na DC medziobvode dostatok napatia, je mozné do motora privadzat’ aj vySSie napétie.
Ak je meni¢ 400V a motor 230V, nastavenim tohoto parametra na hodnotu 174% dosiahneme
zvySenie vykonu motora a €innost' s nominalnym momentom az do 87Hz.

4.4.1 RIADIACI REZIM

Skupina ¢islo [450]
Nastavenie riadiaceho rezimu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \

Nazov [ID] Popis Def.
Riadenie motora | Nastavenie spdsobu riadenia motora. Jednotlivé riadiace rezimy sa liSia kvalitou | U/F
[451] regulacie, robustnostou na zmeny parametrov a urenim pre konkrétne typy otv.
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motorov. ‘

U/F otv.

U/F riadenie (skalarne) bez spatnej vazby rychlosti. Menej presna kompenzacia sklzu.
Vysoka stabilita a robustnost riadenia. Vhodné pre Cerpadla, ventilatory, dopravniky a
aplikacie nenaro€né na dynamiku.

U/F uzav.

U/F riadenie (skalarne) so spatnou vazbou od otacok motora (snimac¢ IRC). Presna
kompenzacia sklzu s vysSia kvalita riadenia najma pri nizkych rychlostiach. Vhodné pre
aplikacie s nizSimi narokmi na dynamiku regulacie.

VAM uzav.

Dynamické "vektorové" riadenie motora s otackovou spatnou vazbou uréené pre
asynchrénne motory, pri ktorom za pomoci matematického modelu motora sa riadi TOK
a MOMENT motora. Pre aplikacie, kde sa vyzaduje rychle a presné riadenie rychlosti a
momentu: obrabacie stroje, dopravné prostriedky, vytahy atd.

VAM otv.

Dynamické "vektorové" riadenie motora bez ota¢kovej spatnej vazby uréené pre
asynchrénne motory. Skuto¢na rychlost motora sa vyhodnocuje z matematického
modelu. Toto riadenie ma horsiu kvalitu v okoli nulovej frekvencie, preto je nevhodné pre
aplikacie, pri ktorych musi motor udrzat Zelané otacky v okoli nuly pod maximalnou
zatazou.

V-SMPM

Dynamické "vektorové" riadenie motora s otackovou spatnou vazbou uréené pre
synchrénne motory, pri ktorom za pomoci matematického modelu motora sa riadi TOK a
MOMENT motora. Pre apliacie, kde sa vyzaduje rychle a presné riadenie rychlosti a
momentu motora. Vyzaduje Specialne typy snimacov rotorovej polohy !

Zdroj rychlosti
[1000]

Nastavenie spdsobu vypoctu rychlosti rotora, ktora sa pouzije pre matematické IRC1

modely a regulaciu rychlosti.

IRC1

Regulovana rychlost sa vyhodnocuje z IRC1.

IRC2

Regulovana rychlost sa vyhodnocuje z IRC2.

min(IRC1,IRC2)

Regulovana rychlost sa vyhodnocuje ako minimum z IRC1 a IRC2.

max(IRC1,IRC2)

Regulovana rychlost sa vyhodnocuje ako maximum z IRC1 a IRC2.

priem(IRC1,IRC2)

Regulovana rychlost' sa vyhodnocuje ako priemer z IRC1 a IRC2.

$pecialny | Zdrojom skuto&nej rychlosti je hodnota parametra P[1002] (str.: 36) Specialna rychlost.
Specialna Parameter, ktory predstavuje Specialny zdroj skuto€nej rychlosti rotora ako 0.00
rychlost’ [1002] alternativny zdroj skuto€nej rychlosti. Hz
Fmax-[61] + Pri potrebe regulovat rychlost pomocou tachodynama sa jeho vystup pripoji k
Max. niektorému analégovému vstupu. V Specialnych nastaveniach tohoto vstupu sa vyberie
frekvencia[111] tento parameter ako signal, do ktorého ma AIN zapisovat. MézZe sluZzit aj pre

nastavovanie zaloznych a pomocnych signalov v niektorych Specialnych aplikaciach.

ROZLADENIE IRC1,2

Skupina €islo [1081]

Nastavenie ¢innosti

pri rozladeni frekvencii IRC1 a IRC2.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \ ROZLADENIE IRC1,2 \

Nazov [ID] Popis Def.
Rozladenie IRC1,2 Nastavenie spdsobu obsluhy a €innost menica pri rozladeni rychlosti z
[1082] IRC1 a IRC2.

obmedzenie momentu

Pri prekro€eni minimalnej hranice rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2 sa za&ne
obmedzovat moment motora a pri maximalnom rozdieli bude moment nulovy.

reset PWM

Pri prekro€eni maximalnej hranice rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2 sa vygeneruje
RESET PWM a pri miniimalnom rozdieli zanikne.

Filter dIRC1,2 [1083] Casova konétanta filtra rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 100
ms

0 ms + 10000 ms Pri hodnote Os je filter vypnuty.

Min. rozdiel IRC1,2 Minimalna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 2.00

[1084] Hz
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1085.00 Hz + Max.
rozdiel IRC1,2[1085]

Max. rozdiel IRC1,2
[1085]

5.00
Hz

Maximalna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2.

0.00 Hz + 500.00 Hz

4.4.2 U/F RIADENIE

Skupina €islo [81]

Nastavenie zavislosti

motorov.

Skupina €islo [382]

vystupného napéatia a frekvencie (U/F krivky) a rezimov uréenych pre U/F riadenie

U/F KRIVKA

Volba spbsobu vypoctu vystupného napatia motora.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \

Nazov [ID]

Popis Def.

Typ U/F [347]

Typ U/F krivky. Volba pomocnych rezimov U/F krivky.

komp. IR | Zapne kompenzaciu od ubytkov na statorovom vinuti. VyZzaduje spravnu hodnotu
parametrov motora a odporu statora P[345] (str.: 26) Odpor statora.
regulator ZM | Zapne regulaciu zaberového momentu pre preklenutie tazkého Startu pohonu.

U pociatocné [90]

7.00
%

Pociato¢né napatie U/F krivky.

0.00 % + 25.00 %

Pociato€né napatie ovplyviiuje moment a prud motora v oblasti pribudenia, ktora je
ohrani¢ena parametrom P[98] (str.: 37) Frek. posuvu. Pri tazkych rozbehoch (vysoké
trenie, zotrvagnost) sa nastavuje vy3Sie ako je default hodnota z makier parametrov
motorov. Motory malého vykonu potrebuju vacsie pociatoné napatie ako motory
vacsieho vykonu.

U koncové [94]

100.0
%

Koncové napéatie U/F krivky.

5.0% +107.5 %

Koncové napatie predstavuje hodnotu U/F krivky pri nominalnej frekvencii P[4]

(str.: 24) Nom. frekvencia. Spravidla sa nastavuje na 100%, €o predstavuje nominalne
budenie motora. Pre dosiahnutie mierneho zvySenia vykonu sa mdze nastavit’ aj viac
ako 100%. Hodnoty menSie ako 100% spdsobia odbudenie motora v celom rozsahu
otacok a su vhodné pri testovani motorov s va&sim vykonom ako ma menic.

Frek. posuvu [98]

Frekvencia posuvu U/F krivky motora. ‘ 5.0 Hz

4.0 Hz + Nom.
frekvencia[4]

Ohranicuje oblast pribudenia motora v okoli nulovej rychlosti. Spravidla pri motoroch
vacsieho vykonu staci niekolko Hz. Ak sa ma motor pribudzovat na dosiahnutie
vys8ich momentov v celom rozsahu, mdze sa nastavit aj na hodnotu P[4] (str.: 24)
Nom. frekvencia - napriklad pri zdvihoch.

Exponent U/F [91]

Exponent krivky U/F. ‘ 1.00

1.00 +2.00

Ovplyvnuje zakrivenie celej U/F krivky na exponencialny tvar. Hodnota exponentu
1.00 predstavuje linearny tvar a hodnota 2.00 kvadraticky priebeh. Pouzitie
exponencialnej U/F krivky ma vyznam pri €erpadlach a ventilatoroch, kde moment
zataze rastie s otackami a je dovolené motor odbudzovat pri nizkej rychlosti na
dosiahnutie Uspor energie.

Exp. pos. U/F [92]

Exponent posuvu krivky U/F v oblasti 0 Hz az P[98] (str.: 37) Frek. posuvu. ‘ 1.00

1.00 +2.00

Ovplyviiuje zakrivenie U/F krivky v oblasti pribudenia (do P[98] (str.: 37) Frek.
posuvu). Hodnota exponentu 1.00 predstavuje linearny tvar a hodnota 2.00
kvadraticky priebeh. Pomocou exponentu je mozné lepSie kopirovat nelinearne
vlastnosti asynchronneho motora v okoli nulovej frekvencie.
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Kompenz. IR (KIR)
Skupina ¢islo [973]
Parametre prisp6sobenia kompenzacie IR.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Kompenz. IR (KIR) \
Nazov [ID] Popis Def.
Filter KIR [523] Casova konstanta filtra aplikovaného na vystup funkcie 100
kompenzacie IR. ms
1 ms + 10000 ms
Frekvencia KIR [795] Zhora ohrani€uje oblast vystupnej frekvencie, v ktorej je 5.0
potlagena kompenzacia IR. Hz
Frek. posuvu[98] + Max.
frekvencia[111]

Regulator ZM (RZM)

Skupina €islo [29]

Parametre ovlyvriujuce €innost regulatora zaberového momentu (RZM). RZM sluzi pre vnutenie nastaveného
prudu do motora pri zvolenom rozsahu frekvencii. Tym sa zvySuje moment motora v tejto oblasti. Motor by
nemal byt prevadzkovany trvale v oblasti aktivity RZM ak nie je dostatoCne chladeny.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Regulétor ZM (RZM) \

Nazov [ID] Popis Def.
Prid RZM [163] Zelana hodnota pradu zaberového momentu 5.00 A
Magnet. prud[355]

+ Imax[471]

Frekv. RZM [28] Horna hranica pasma frekvencie v ktorom je aktivny regulator zaberového | 5.0 Hz
momentu (RZM).

111.0 Hz + Max. Ohranicuje oblast regulacie prudu (zdberového momentu). Pri dlhodobom

frekvencia[111] prevadzkovani motora v tejto oblasti treba pocitat' s nadmernym oteplenim motora a
moznost'ou vzniku poruchy E29 - PretaZenie motora.

Dynamika RZM Nastavenie dynamiky regulatora RZM. 0.040 s

[26]

0.001 s + 10.000 s | Regulator pradu udrziava prud na hodnote P[163] (str.: 38) Prid RZM, kym frekvencia
nepresiahne hodnotu P[28] (str.: 38) Frekv. RZM. Tento rezim zabezpeci Startovacie
podmienky pre spravny nabeh funkcie ale méze byt vyuzity aj na zvySenie zaberového
momentu na prekonanie suchych treni a tazké rozbehy.

KOMPENZ. SKLZU

Skupina €islo [348]

Aktivacia a zosilnenie kompenzacie sklzu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU \

Nazov [ID] Popis Def.

Komp. sklzu [349] Povolenie kompenzacie sklzu pri skalarnom riadeni motora. vypnuté
vypnutd | Kompenzacia sklzu je vypnuta.
zapnuta | Kompenzacia sklzu je zapnuta.

Obmedz. sklzu [193] Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skizu. ‘ vypnuté
vypnuté | Obmedzenie sklzu je vypnuté.
zapnuté | Obmedzenie sklzu je zapnuté.

Zos. kom. sklzu [350] | Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenzacie sklzu. ‘ 1.00

15. marca 2012

Strana 38 z 133



VONSCH"

vykonova elektronika

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064

0.01 +10.00

Ak z dévodu nepresnych parametrov je miera korekcie sklzu zjavne nedostato¢na
alebo prili$ velka, tento parameter umoznuje doladit’ zosilnenie kompenzacie sklzu
na skorigovanie tychto nepresnosti.

Maxim. sklz [177] Maximalna frekvencia sklzu. Slizi ako ohrani¢enie sklzu pre funkciu 5.00 Hz
kompenzacia sklzu a funkciu obmedzenie sklzu.

4.00 Hz + Nom.

frekvencia[4]

Filter sklzu [995] Casova konétanta filtra sklzu na vystupe modelu skizu. 100 ms

1 ms + 10000 ms

Pomaha prispdsobit dynamiku kompenzacie skizu a obmedzenia sklzu. V pripade
pomalych reakcii treba filter zrychfovat’ a naopak pri vyskyte kmitov frekvencie
spomalovat.

REG MAX. PRUDU (RMP)

Skupina ¢islo [351]

Parametre regu

latora maximalneho pradu (RMP), tiez nazyvany aj Pruadova limita.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)\

Nazov [ID] | Popis Def.
Reg. Povolenie regulatora maximalneho pradu (RMP), ktory korekciou vystupnej
max.prudu frekvencie obmedzuje vystupny prad menic¢a na hodnotu P[5] (str.: 35) Maxim. prud
[352] M. alebo P[549] (str.: 35) Maxim. prud G. podla typu prevadzky motora. Je mozné
povolit ¢innost len pri motorickej alebo generatorickej zatazi alebo aj v obidvoch
rezimoch. Pradova limita sa pouziva na rozbeh velkych zotrvaénych hmét, alebo
zataze, pri ktorych je zavislost momentu priamoumerna otaCkam motora (Cerpadia,
ventilatory, mieSadla, mlyny). Taktiez sa da pouzit na aplikacie, kde dochadza ku
pretazovaniu motora a pri hodnote maximalneho priudu mensej ako je P[24] (str.: 27)
Trvaly prad zabezpec€uje menic trvalt prevadzku. Pri pociatku zaberania pradovej
limity alebo v okoli nulovej frekvencie, méze vystupny prud prekrocit nastavenu
hodnotu obmedzenia P[5] (str.: 35) Maxim. prad M. alebo P[549] (str.: 35) Maxim.
prud G. .
motor. rezim | Zapnutie alebo vypnutie RMP pre motoricky rezim prevadzky. Vystupny prid sa obmedzuje
na hodnotu P[5] (str.: 35) Maxim. priad M. pri motorickom zatazeni.
gener. rezim | Zapnutie alebo vypnutie RMP pre generatoricky rezim prevadzky. Vystupny prud sa
obmedzuje na hodnotu P[549] (str.: 35) Maxim. prud G. pri generatorickom zataZeni.
P zlozka Hodnota zosilnenia proporcionalnej zlozky regulatora maximalneho pridu (RMP). 2.000
RMP [353]
0.000 + Cim vy$8ia je hodnota P-zlozky RMP, tym je va&sie timenie a mensie preregulovanie prudu
30.000 pri skokoch zataze alebo zmenach zrychlenia. Pri pomalej I-zlozke RMP sa nanastavuje
mensSie zosilnenie a pri rychlej vyssie, aby RMP zostal stabilny. Zmenu tohto parametra
odporuc¢ame vzdy konzultovat s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.
| zlozka Hodnota integracnej Casovej konstanty regulatora maximalneho pradu (RMP). 0.030
RMP [354] s
0.001 s + Ur€uje dynamiku vyregulovania prudu pomocou RMP. Zmenu tohto parametra odporu¢ame
100.000 s vzdy konzultovat' s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.
D zlozka Hodnota zosilnenia derivaénej zlozky regulatora maximalneho pradu (RMP). 0.040
RMP [1047]
0.000 + Pri hodnote 0 je derivaCna zlozka vypnuta. Pomaha pri znizeni preregulovania pradu nad
100.000 nastavené maximum pri prudkych skokoch zataze motora. Zmenu tohto parametra
odporuc¢ame vzdy konzultovat s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.
Kor. boost. | Zosilnenie ucinku regulatora maximalneho pradu (RMP) na boostrové funkcie 0.200
RMP [799] (pocCiato¢né napatie (Upoc)a regulator zaberového momentu (RZM)).
0.000 =+ V oblasti nizkych frekvencii sa oslabuje vplyv RMP na frekvenciu a podla velkosti tohoto
100.000 parametra zvySuje u€inok na boostrové funkcie. Ak je vysoky prud spdsobeny nadmernym
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‘ boostrom napatia.
TLMENIE REZON.
Skupina €islo [512]
Parametre pre potlacenie rezonancii motora a mechanickej sustavy.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON. \

Nazov [ID] | Popis Def.
TImenie Zapnutie a vypnutie funkcie timenia rezonanénych kmitov pri U/F riadeni motora. vypnuté
rezon. [513] | Tlmenie rezonancii moze znizit alebo Uplne potladit neziadice kmitanie motora

najma ak vznika pri chode s malym zatazenim.

vypnuté | TImenie rezonancii je vypnuté.

zapnuté | Tlmenie rezonancii je zapnuté.
Vplyv od Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od derivacie napatia DC. 0.200
dUdc [514]
-100.000 = Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa mézu kmity zosilfiovat’ a z motora
100.000 pocut nepravidelny Sum.
Vplyv od Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od derivacie modulu pradu 0.200
dis [515] statora.
-10.000 = Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa mézu kmity zosilfiovat a z motora
10.000 pocut nepravidelny Sum.
Vplyv od Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od zmeny frekvencie prudu 0.000
dwls [516] statora.
-100.000 = Nastavuje mieru timenia. Pri prili§ velkych hodnotach sa m6zu kmity zosilfiovat a z motora
100.000 pocut nepravidelny Sum.

4.4.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina €islo [438]
Parametre ktoré ovplyvfiuju riadiace bloky a regulatory vo vektorovom riadiacom reZime (vid. parameter
P[451] (str.: 35) Riadenie motora).

REG. PRUDU (RP)

Skupina Gislo [446]
Parametre regulatorov pradu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. PRUDU (RP)\

Nazov [ID] Popis Def.
RP. timenie [443] Koeficient timenia regulatorov prudu. Znizenim hodnoty sa zvysi rychlost 1.30
odozvy prudu za cenu vacésieho preregulovania.

0.20 +3.00
RP. dynamika [447] | Dynamika regulatorov pridu - frekvenéné pasmo priepustnosti 100 Hz
10 Hz + 1000 Hz
Decoupling prud. vypnuty
reg. [157]

vypnuty

zapnuty
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REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina Cislo [444]

Regulator magnetického toku.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT) \

Nazov [ID] Popis Def.

RMT. timenie [448] Koeficient timenia regulatora magnetického toku. Znizenim hodnoty sa 1.00
zvysi rychlost odozvy mag. toku za cenu vacsieho preregulovania.

0.00 =3.00

RMT. dynamika [456] | Dynamika regulatora magnetického toku - frekvenéné pasmo 15 Hz
priepustnosti

447 Hz + RP.

dynamika[447]

Zel. Mag. Tok [452] Hodnota magnetického toku rotora pri regulacii do nominalnej frekvencie. | 1.27
Orienta¢na hodnota Zelaného toku je Un / Fn. Wb

Min. Mag. Tok[455] + Tymto parametrom je mozné upravovat budenie asynchronneho motora

Max. Mag. Tok[453] analogicky ako parametrom Koncové napatie v skalarnom rezime riadenia.

Min. Mag. Tok [455] Minimalny magneticky tok pri ktorom este pracuje regulator rychlosti. 0.20
Zaroven predstavuje hodnotu minimalneho budenia pri chode v oblasti Wb
zoslabovania toku (pocas odbudzovania - Fs > Fn).

453.00 Wb + Max.

Mag. Tok[453]

Max. Mag. Tok [453] Maximalny magneticky tok pri ktorom este pracuje regulator rychlosti, 2.00
zaroven predstavuje hodnotu maximalneho budenia pri aktivovanej Wb
funkcii "brzdenie tokom".

0.05 Wb + 10.00 Wb

Rampa Toku [454] Strmost zmien Zelaného toku. Tento ¢as predstavuje dobu, za ktoru sa 0.40s
zmeni Zelany tok o 1 Wb.

0.10 s +50.00 s

Optimalizacia toku Optimalizacia magn. toku rotora. Ziadna

[924]

Ziadna | Ziadna
max. moment | maximalny moment motora
min. straty | minimalne straty
REG. MOMENTU (RM)

Skupina €islo [832]

Regulator momentu rotora. Moment sa vyhodnocuje matematickym modelom.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MOMENTU (RM) \

Nazov [ID] Popis Def.

RM. timenie [833] Koeficient timenia regulatora momentu. Znizenim hodnoty sa zvysi rychlost | 1.00

odozvy momentu za cenu vacsieho preregulovania.

0.00 =3.00

RM. dynamika [834] | Zelana dynamika regulatora rychlosti - frekven&né pasmo priepustnosti 100

Hz

447 Hz + RP.

dynamika[447]
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RAMPY MOMENTU

Skupina €islo [477]
Nastavenie ramp Zelaného momentu a jeho ohraniceni.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

Nazov [ID] Popis Def.
Max. moment Maximalny moment motora. 1000.0
[481] Nm
0.0 Nm +10000.0
Nm
Min. moment Minimalny moment motora. 0.0 Nm
[482]

481.0 Nm + Max. | Tento parameter sa uplatriuje len pri momentovom riadeni motora.

moment[481]

Mmax gen./mot. | Pomer ohrani¢enia maximalneho momentu v generatorickom rezime oproti | 1.000
[484] maximalnemu momentu v motorickom rezime prevadzky.

0.000 +100.000 | Umoziiuje upravit pomer medzi maximalnym ohrani¢enim generatorického momentu
oproti motorickému. Napriklad, pri trakénom pohone elektrickej lokomotivy hodnotou
tohoto parametra mensou ako jedna dosiahneme znizenie brzdne;j sily oproti tazne;j sile.

Rampa zvys. Cas nabehu z nulového na maximalny moment motora. 0.1s
mom. [838]
0.0 s +1000.0 s
Rampa zniz. Cas klesania momentu z maximalneho na nulovy moment motora. 0.1s
mom. [839]
0.0 s +1000.0 s
Rezim ramp Nastavenie spdsobu uplatnenia ramp momentu podla polarity momentu. rezim 2
mom. [1052]
rezim 1 | zvySovanie a zniZzovanie momentu sa tyka jeho realnej hodnoty zavisle od jeho
znamienka.
rezim 2 | zvySovanie a znizovanie momentu sa tyka jeho absolutnej hodnoty nezavisle od jeho
znamienka.

REG. RYCHLOSTI (RR)

Skupina €islo [445]
Regulator rychlosti rotora. Pri uzavretom vektorovom riadeni sa ako signal o skuto&nej rychlosti vyuziva vstup
pre IRC. PRi otvorenom vektorovom riadeni sa skuto&na rychlost’ vyhodnocuje matematickym modelom.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. RYCHLOSTI (RR) \

Nazov [ID] Popis Def.

RR. timenie [449] Koeficient timenia regulatora rychlosti. Znizenim hodnoty sa zvysi rychlost | 1.00
odozvy rychlosti za cenu vac&Sieho preregulovania.

0.00 +5.00

RR. dyn. 1 [457] Zelana dynamika (frekvenéné pasmo priepustnosti) regulatora rychlosti, 1.00
aplikovana pri frekvencii menSej ako P[1129] (str.: 42) Zlom dynamiky Hz

447.00 Hz = RP.

dynamika[447]

RR. dyn. 2 [1128] Zelana dynamika (frekven&né pasmo priepustnosti) regulatora rychlosti, 1.00
aplikovana pri frekvencii vacsej ako P[1129] (str.: 42) Zlom dynamiky Hz

447.00 Hz + RP.

dynamika[447]
Zlom dynamiky [1129] | Frekvencia do ktorej bude pouzita P[457] (str.: 42) RR. dyn. 1, nad touto 0.0
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frekvenciou bude pouzita P[1128] (str.: 42) RR. dyn. 2 Hz

111.0 Hz + Max.
frekvencia[111]

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina €islo [473]

Nastavenie regulatora maximalneho napéatia, potrebného pri odbudzovani motora. RMN slizi na
prispbdsobenie aktualneho magnetického toku rotora tak, aby mohol motor pracovat na frekvenciach vysSich
ako je P[4] (str.: 24) Nom. frekvencia. Klesa v8ak maximalny dosiahnutelny moment motora.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)\

Nazov [ID] Popis Def.

Odbudzovanie [109] Povolenie odbudzovania motora (field weakening). povolené

povolené | Prevadzkovanie motora nad nominalnou frekvenciou je povolené a dochadza v
tejto oblasti k oslabovaniu momentu motora.

zakazané | Motor sa bude prevadzkovat len do nominalnej frekvencie. Regulator max.
napatia (RMN) je neaktivny.

RMN. timenie [474] Koeficient timenia regulatora maximalneho napétia. 1.00
0.10 +3.00
RMN. dynamika [476] Dynamika regulatora maximalneho napétia - frekvenéné pasmo | 0.50 Hz

priepustnosti

456.00 Hz + RMT.
dynamika[456]

Zel. nap. RMN [927] Zelané ohraniéenie napétia pri odbudzovani. ‘ 94 %
50 % + 100 % Hodnota je percentudlna ¢ast' z maximalneho napétia.
Filter napatia [283] Casova konétanta filtra napatia pri odbudzovani. ‘ 0.003 s

0.000 s + 3.000 s

OTV. VEKTOR

Skupina €islo [468]
Nastavenie parametrov pozorovatela rychlosti pre otvorené vektorové riadenie motora.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR \

Nazov [ID] Popis Def.

TImenie adap. [470] Koeficient timenia regulatora adaptacie matematického 1.0
modelu motora.

0.1 +3.0

Dyn. adaptacie [469] Dynamika regulatora adaptacie matematického modelu 40 Hz
motora.

1 Hz + 300 Hz

Algoritmus otv. vekt. riad. Volba algoritmu pozorovatela uhlovej rychlosti. Automaticky

[808]

Automaticky

prudovy model

tokovy model

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ [835]

Nazov [ID] Popis Def.

Typ riadenia [835] Typ riadenia. Polohové, rychlostné, momentové. rychlostné

polohové | hlavnou regulovanou veli¢inou je poloha rotora.
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rychlostné | hlavnou regulovanou veli¢inou je-rychlost rotora.
momentové | hlavnou regulovanou veli€¢inou je moment rotora.
Typ stopu [836] Typ zastavovania meni¢a. Rampa na nulovu rychlost, skok rampa do 0
Zelanej hodnoty rychlosti na 0, dobeh nulovym momentom.
rampa do O
skok do 0
nulovy moment
Timeout pre STOP [926] | Timeout pre vypnutie meni¢a pri povele STOP a zavolenom 10.0s
dobehu do nulovej rychlosti, ale jej nedosiahnuti.
0.0 s +3600.0 s
Online identifikacia Povolenie online identifikacie pre vybrané parametre pohonu
[993]
Odpor rotora Rr
Odpor statora Rs
Vzajomna indukénost Lm
Rozptyl. induk. sigmals
Moment zotrvacnosti J
4.4.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina ¢islo [106]
Nastavenie ¢asov rozbehu / dobehu a ohrani€eni vystupnej frekvencie.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \
Nazov [ID] Popis Def.
Min. frekvencia [110] Minimalna frekvencia. 0.00 Hz

111.00 Hz = Max.
frekvencia[111]

Minimalnou frekvenciou je mozné definovat minimalnu prevadzkovu rychlost
pohonu, ktora je nadradena nad v3etkymi sp6sobmi zadavania rychlosti.

Max. frekvencia [111]

Maximalna frekvencia.

| 50.00 Hz

0.00 Hz + 500.00 Hz

Minimalnou frekvenciou je mozné definovat maximalnu prevadzkovu rychlost
pohonu, ktora je nadradena nad vSetkymi sp6sobmi zadavania rychlosti.

Typ rampy frek. [107]

Nastavenie spdsobu zadavania parametrov frekvenénych ramp.

| dodrzi ¢as

dodrzi ¢as

Pre nastavenie rychlosti ramp sa uplatnia parametre ¢asov rozbehu a dobehu [s]

pre jednotlivé Useky.

dodrzi sklon

Pre nastavenie rychlosti ramp sa uplatnia parametre strmosti rozbehu a dobehu

[Hz/s] pre jednotlivé Useky.

ROZBEH F

Skupina €islo [108]

Nastavenie ramp frekvencie pre rozbeh .

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F \

Nazov [ID] Popis Def.
Cas rozbehu 1 [116] Cas rozbehu pre prvy Usek rampy frekvencie. 50s
0.1s+3000.0s Prvy Uusek rampy rozbehu je od 0 Hz do hodnoty P[117] (str.: 44) Zlom rozbehu.
Cas rozbehu 2 [118] Cas rozbehu pre druhy usek rampy frekvencie. ‘ 50s
0.1s+3000.0s Druhy usek rampy rozbehu je od hodnoty P[117] (str.: 44) Zlom rozbehu do

hodnoty parametra P[111] (str.: 44) Max. frekvencia.

Zlom rozbehu [117]

Zlom rozbehu pre prvy usek rampy frekvencie.

50.00
Hz

15. marca 2012

Strana 44 z 133




VONSCH"

vykonova elektronika

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064
111.00 Hz + Max.
frekvencia[111]
Sklon rozb.1 [124] Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu 5.000
P[117] (str.: 44) Zlom rozbehu. Hz/s

0.001 Hz/s + 30000.000
Hz/s

Jedna sa vlastne o zrychlenie rampy frekvencie v prvom Useku rozbehu.

Sklon rozb. 2 [126]

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie P[117] (str.: 44) Zlom

5.000

rozbehu na frekvenciu P[111] (str.: 44) Max. frekvencia.

Hz/s

0.001 Hz/s + 30000.000
Hz/s

Jedna sa vlastne o zrychlenie rampy frekvencie v druhom Useku rozbehu.

Skupina €islo [115]

DOBEH F

Nastavenie ramp frekvencie pre dobeh.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F \

Nazov [ID] Popis Def.

Cas dobehu 1 [119] Cas dobehu pre prvy Usek rampy frekvencie. 50s

0.1s+3000.0s Prvy Gsek rampy dobehu je od hodnoty P[117] (str.: 44) Zlom rozbehu do 0 Hz.

Cas dobehu 2 [120] Cas dobehu pre druhy usek rampy frekvencie. 50s

0.1s+3000.0s Druhy usek rampy dobehu je od hodnoty P[111] (str.: 44) Max. frekvencia do
hodnoty parametra P[117] (str.: 44) Zlom rozbehu.

Zlom dobehu [121] Zlom dobehu rampy frekvencie. 50.00

Hz

111.00 Hz + Max.

frekvencia[111]

Sklon dobeh. 1 [127] Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie P[117] (str.: 44) Zlom 5.000
rozbehu do nuly. Hz/s

0.001 Hz/s + 30000.000 Jedna sa vlastne o spomalenie rampy frekvencie v prvom Useku dobehu.

Hz/s

Sklon dobeh. 2 [129] Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie P[111] (str.: 44) Max. 5.000
frekvencia na frekvenciu P[117] (str.: 44) Zlom rozbehu. Hzl/s

0.001 Hz/s + 30000.000
Hz/s

Jedna sa vlastne o spomalenie rampy frekvencie v druhom Useku dobehu.

Skupina €islo [872]

S-KRIVKA

Nastavenie zaoblenia profilu frekvencie do tvaru S.

Sluzi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejSi chod zariadenia. Pouziva sa najma pri vytahovych,

trak&nych a zeriavovych apllikaciach.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ S-KRIVKA \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Rezim S-krivky [874]

Zapnutie / vypnutie a volba rezimu S-krivky.

povolenie S-krivky

Zapnutie zaoblenia rampovych funkcii. Tato volba je nadradena

pohonu.

nad

ostatnymi volitefnymi reZimami S-krivky v jednotlivych kvadrantoch

S-krivka rozbeh +

Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehani z 0 do kladnej frekvencie.

S-krivka dobeh +

Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomalovani z kladnej frekvencie do 0.

S-krivka rozbeh -

Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehani z 0 do zapornej frekvencie.
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S-krivka dobeh -

Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomalovani zo zapornej frekvencie do 0.

rozdelenie S
prechadza cez OHz.

Rozdelenie S-krivky na dva samostatné S useky ak sa po¢as behu rampy

vySSia necitlivost

Zavolenie 5x vysSej necitlivosti na zmeny Zelanej frekvencie oproti
Standardnej necitlivosti +/- 0.01 % z Fnom . Necitlivost zabezpecuje

fungovanie S-kriviek aj na zarusenych signaloch Zelanej frekvencie (napr.

AINX).
Krivost’ S-krivky [873] Nastavenie krivosti S-krivky. Jedna sa o mieru zakrivenia 100.0
charakteristiky. %

1.0 % + 100.0 %

Pri krivosti rovnej 100% sa pocas behu rampy neobjavi linearny usek. Pri
krivosti 50% bude v strede S-krivky linearny Usek s dizkou trvania 50%
oproti celému €asu. Pri krivosti 0% je cela rampa linearna. POZOR! Pri
100% krivosti sa predizi ¢as dosiahnutia Zelanej frekvencie na
dvojnasobok ¢asu, za ktory by ju dosiahla linearna rampa frekvencie.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \

Nazov Popis Def.
[ID]
K-kontra | Nastavenie zrychlenia dobehu voc&i nastavenej dobehovej rampe v stave, kedy zelana 100.0
[807] frekvencia méa opacné znamienko ako vystup rampy frekvencie (Povel KONTRA). %
01%+ Funkcia KONTRA sluzi na zlepSenie ovladania pohonu pri ruénom riadeni najma pri Zzeriavoch
1000.0 % | alebo v dopravnych prostriedkoch. Pri funkcii KONTRA je potrebné odvadzat kineticku energiu
energiu prostrednictvom brzdného modulu alebo brzdenim tokom.

4.45 NAFAZOVANIE

Skupina €islo [373]
Parametre rezimu nafazovania meni€a na rozto€eny motor (letmy Start).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ NAFAZOVANIE \

Nazov [ID]

Popis Def.

Nafazovanie
[374]

Povolenie rezimu nafazovania meni¢a na rozto€eny motor pre reZzimy riadenia
bez spatnej vazby otad€ok. Pri uzavretom vektorovom alebo U/F riadeni (ak je
funk&na spatna vazba od IRC) sa nafdzovanie vykonava automaticky bez ohladu
na hodnotu tohto parametra.

Vypnuté

Vypnuté

Funkcia letmého Startu do roztoCeného motora je vypnuta. Kazdy start pohonu zacina od
nulovej frekvencie. Ak by v tomto reZzime bol aplikovany START do rozto¢eného motora,
moze vzniknut porucha E11 - Nadprud alebo E4 - Prepatie.

Zrychlené

Pri kazdom Starte sa vykona detekcia smeru a statia, ktord nasleduje pripadne hladanie
rychlosti rotora a nafazovanie na roztoeny motor. Tento reZim je vhodny na pohony
zariadeni s vysokym momentom zotrvaénosti a va¢sinu pohonov dopravnych prostriedkov.

Normalne

Pri kazdom Starte sa vykona hladanie rychlosti rotora a nafazovanie na rozto¢eny motor.
Tento rezim je vhodny na pohony zariadeni s vysokym momentom zotrvacnosti a vacsinu
pohonov dopravnych prostriedkov.

Cas nafaz.
[375]

Doba hfadania frekvencie po¢as procesu nafazovania na rozto€eny motor. 15s

0.1s+100.0
s

Ovplyviuje rychlost ale aj presnost najdenia frekvencie. Prili§ kratky ¢as hfadania moze
mat za nasledok, Ze frekvencia bude mat velku odchylku od skutoénej, alebo sa vébec
nenajde.

Pomer Inaf/IO
[778]

Urcuje hodnotu prudu pre detekciu smeru a hfadanie frekvencie pri nafazovani 1.000
do rozto€eného motora ako nasobok magnetizacného prudu P[355] (str.: 25)

Magnet. prad.
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4.4.6 REGUL. NAPATIA (RN)

Skupina €islo [747] 5 ¢
Parametre regulatora napatia (RN), ktory v sebe zahffia regulator KINETICKEHO ZALOHOVANIA a regulator
DYNAMICKEHO DOBEHU.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

Nazov [ID] Popis Def.
Kinet. Povolenie regulatora kinetického zalohovania (KZ), ktory pri nedostatku vypnuté
zalohovanie (KZ) | napatia v jednosmernom medziobvode znizovanim vystupnej frekvencie
[748] udrziava napéatie na Zelanej hodnote P[753] (str.: 47) Referencia KZ.

vypnuté | Neaktivny regulator kinetického zalohovania.
zapnuté | Kinetické zalohovanie je zapnuté.

Referencia KZ Zelané napétie regulatora kinetického zalohovania. 450.0 V
[753]
Podpatie[141] + Hodnota napatia jednosmerného medziobvodu, Pri ktorej sa spusta funkcia kinetické
Prepatie[140] zalohovanie.
Dynam dobeh Povolenie regulatora dynamického dobehu (DD), ktory pri prebytku napéatiav | vypnuty
(DD) [749] jednosmernom medziobvode zvySovanim vystupnej frekvencie udrziava

napatie na Zelanej hodnote P[754] (str.: 47) Referencia DD.

vypnuty | Neaktivny regulator dynamického dobehu.
zapnuty | Dynamicky dobeh je zapnuty.

Referencia DD Zelané napétie regulatora dynamického dobehu. 650.0 V
[754]

Podpatie[141] + Hodnota napatia jednosmerného medziobvodu, Pri ktorej sa spusta funkcia dynamicky
Prepatie[140] dobeh.

P zlozka RN [751] | Hodnota zosilnenia proporcionalnej zlozky regulatora napatia (RN). 3.000

0.000 +100.000 Cim vys8ia je hodnota P-zlozky RN, tym je vacésie timenie a mensie preregulovanie
napétia medziobvodu pri skokovych zmenach. Pri pomalej I-zloZke RN sa nanastavuje
mensie zosilnenie a pri rychlej vy$Sie, aby RN zostal stabilny. Zmenu tohto parametra
odporu¢ame vzdy konzultovat' s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.

| zlozka RN [752] | Hodnota zosilnenia integraénej zlozky regulatora napatia (RN). | 0.300
0.001 +100.000 Ur€uje dynamiku vyregulovania napatia DC pomocou RN. Zmenu tohto parametra
odporuc¢ame vzdy konzultovat' s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.

D zlozka RN [750] | Hodnota zosilnenia derivacnej Casovej konstanty regulatora napatia (RN). ‘ 0.010
0.000 +100.000 Cim véagsia je hodnota D-zlozky RN, tym je regulacia napétia citlivej$ia na prudké
zmeny napatia medziobvodu. Pri nahlych vypadkoch napajania vo funkcii kinetického
zalohovania je pouzitie derivacnej zlozky nevyhnutné. Aj mala derivacna zlozka moze
ustalit nestabilné kmity regulacie. Zmenu tohto parametra odporu&ame vzdy
konzultovat' s pracovnikmi servisu VONSCH s.r.o.

Filter D zlozky Casova konétanta filtra derivadnej zlozky regulatora napétia (KZ alebo DD). 0.0 ms
RN [1057]

0.0 ms = 1000.0 Pri hodnote 0 s je filter vypnuty.

ms

Frek. vyp. KZ Dolné ohranienie pasma frekvencii v ktorom sa spusta kinetické 10.0 Hz
[1056] zélohovanie

4.0 Hz + Nom. Pri malych rychlostiach je kinetické zalohovanie menej u¢inné a tento parameter ur€uje
frekvencia[4] minimalnu frekvenciu rotora, pri ktorej sa KZ spusti.
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4.4.7 BRZDNY MODUL

Skupina ¢islo [376]

Parametre pre nastavenie €innosti brzdného modulu.

Brzdny modul (BM) sluzi na marenie prebytoCnej energie, ktora vznika pri generatorickom chode motorov
alebo vypinani (odbudzovani) jednofazovych a inych indukénych zatazi.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDNY MODUL \

Nazov [ID] Popis Def.

Brzdny modul [346] Povolenie ¢innosti Brzdného modulu (BM). vypnuty

vypnuty | Brzdny modul je neaktivny.

zapnuty | Brzdny modul je aktivny a pracuje ak ma meni€ pripojeny brzdny odpornik
(BO).

Prac. nap. BM [377] Pracovné napatie brzdného modulu. 700.0 vV

Podpatie[141] + Prepatie[140] | Pri prili§ vysokych hodnotach tohto parametra je vysoké riziko vzniku
poruchy E8 - Pretazenie meni¢a. Pravdepodobnost, Ze v prvej faze
brzdenia vznikne tato porucha je vy$Sia ak je pouzity BO mensieho vykonu.

4.4.8 BRZDENIE TOKOM

Skupina €islo [774]

Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.

Brzdenie tokom (BT) sluzi na brzdenie pohonu pri chybajuicom brzdnom odporniku alebo ako pomocny
brzdny rezim pre brzdny modul P[376] (str.: 48) BRZDNY MODUL alebo dynamicky dobeh P[749] (str.: 47)
Dynam dobeh (DD).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDENIE TOKOM \

Nazov [ID] Popis Def.
Brzdenie Povolenie ¢innosti funkcie Brzdenie tokom (BT). Brzdenie tokom pomaha znizit vypnuté
tokom (BT) mnozstvo energie te€ucej spatne do menica frekvencie pri brzdeni tym, Ze jej Cast
[775] sa premeni na teplo motora. Pri zvySeni napatia medziobvodu nad hranicu P[776]

(str.: 48) Prac. nap. BT sa s intenzitou umernou zosilneniu P[777] (str.: 48) Zos.
brzd. tokom zvySuje budenie motora (strmost U/F krivky alebo magneticky tok).
Pritom vSak motorom tecie vySSi prud. Preto by mal byt pohon s tymto rezimom
brzdenia tepelne dostatoéne dimenzovany alebo chraneny.

vypnuté | Brzdenie tokom je neaktivne.

zapnuté | Brzdenie tokom je aktivne .

Prac. nap. Pracovné napatie brzdenia tokom. 580.0 V
BT [776]

Podpatie[141] | Hodnota napatia medziobvodu pri ktorej zadina fungovat brzdenie tokom. Ak napatie

+ presiahne tuto hranicu, umerne velkosti odchylky a zosilneniu P[777] (str.: 48) Zos. brzd.
Prepatie[140] | tokom sa zvySuje budenie (magneticky tok) motora a tym sa znizi obmedzi dalSie
zvySovanie napatia DC.

Zos. brzd. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 0.20
tokom [777]

0.00 +10.00 | Prili§ vysoké zosilnenie mdze spdsobit nadmerny narast pradu motora az do poruchy
nadprud. Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie tokom neaktivna. Spravna hodnota sa voli
ako kompromis tak, aby brzdnenie pracovalo spofahlivo a prud motora nebol zbytoéne
Vysoky.
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4.4.9 OBMEDZENIE VYKONU

Skupina ¢islo [811]
Nastavenie podmienok obmedzenia vykonu menic¢a.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ OBMEDZENIE VYKONU \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Obm. vykonu
(OV) [766]

Volba rezimu obmedzenia vykonu (OV) meni¢a. Obmedzenie pri vybranych
stavoch za&ne znizovat obmedzenie prudu a tym zabrani vzniku poruch, ktoré
mdzu ukondit’ prevadzku menica.

od pretaZzenia

Pri prekroceni pretazenia menic¢a P[31] (str.: 14) Tepelny int. MN cez hodnotu 90% sa

zaCne obmedzovat vykon.

od tepl. | Pri prekroCeni teploty PP[74] (str.: 13) Teplota chladi¢a cez hodnotu danu parametrom
chladi¢a | PP[767] (str.: 83) Varovanie Tchl, sa zaéne obmedzovat vykon.
od pretazenia | Pri prekroCeni pretazenia motora PP[33] (str.: 14) Tepelny int. MT cez hodnotu 90% sa
motora | zacne obmedzovat vykon.

od ext. teploty

Pri prekroceni teploty P[869] (str.: 13) Teplota ETO vyhodnotenej z externého snimaca

teploty, sa zatne obmedzovat vykon.

od signalu obm.

Obmedzenie vykonu menic¢a pri pri prekroceni hodnoty parametra P[1088] (str.: 49) Signal

vyk. | OV nad hodnotu P[1089] (str.: 49) Hranica sig. pre OV.

Signal OV Vyber signalu podla ktorého sa bude obmedzovat vykon pri aktivnej volbe zdroja [47]

[1088] obmedzenia vykonu P[766] (str.: 49) Obm. vykonu (OV) - "od signalu obm. vyk.". Frek.
MN

Signal

Hranica sig. Hranica signalu P[1088] (str.: 49) Signal OV, nad ktorou bude meni¢ obmedzovat | 0.00

pre OV [1089] vykon. Hz

P zlozka OV Hodnota zosilnenia proporcionalnej zlozky regulatora obmedzenia vykonu (OV). 1.000

[1090]

0.000 =+ Regulator OV pracuje len pri aktivnej volbe zdroja OV "od signalu obm. vyk.".

500.000

| zlozka OV Hodnota integracnej Casovej konstanty regulatora obmedzenia vykonu (OV). 1.000

[1091] s

0.001 s = Regulator OV pracuje len pri aktivnej volbe zdroja OV "od signalu obm. vyk.".

100.000 s

4.5 VSTUPY A VYSTUPY

Skupina ¢islo [216]
Nastavenie vstupov a vystupov.

4.5.1 BINARNE VSTUPY

Skupina ¢islo [143]
Nastavenie binarnych - digitalnych vstupov. Nastavenie funkcie pre binarne vstupy je v sekcii NAST.

OVLADANIA.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

Nazov [ID] Popis Def.
Hw. typ Nastavenie hardvérového spdsobu vyhodnotenia binarnych vstupov. 24V
BINov [172] Vyhodnotenie sa tyka v8etkych binarnych vstupov sucasne. Uroven

0V Uroven | Jednotlivé binarne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 st aktivne ak je na ne
pripojené napatie OV (svorka X1:10) voci svorke X1:8 (24V).
24V Uroven | Jednotlivé binarne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 su aktivne ak je na ne
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pripojené napatie 24V (svorka X1:8) voci svorke X1:10 (0V).
Filter BIN1 Casova konétanta filtra binarneho signalu. Binarny signal je filtrovany aj na 10 ms
[178] hardvérovej Urovni.
0 ms + 30000
ms
Logika BIN1 Urcuje spbésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat’ do Uvahy aj Priama
[716] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Priama | Ak je HW typ nastaveny na 24V, potom BIN je aktivny ak je na vstupe 24V. Ak je hw typ
nastaveny na 0V, potom je BIN aktivny pri OV.
Invertovana | Ak je HW typ nastaveny na 24V, potom BIN je aktivny pri OV. Ak je hw typ nastaveny na
0V, potom je BIN aktivny pri 24V.
Filter BIN2 Casova konétanta filtra binarneho signalu. Binarny signal je filtrovany aj na 10 ms
[179] hardvérovej urovni.
0 ms + 30000
ms
Logika BIN2 Urc€uje spésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do uvahy aj Priama
[717] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Filter BIN3 Casova konétanta filtra binarneho signalu. Binarny signal je filtrovany aj na 10 ms
[180] hardvérovej Urovni.
0 ms + 30000
ms
Logika BIN3 Urcuje spbésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat’ do Gvahy aj Priama
[718] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Filter BIN4 Casova konétanta filtra binarneho signalu. Binarny signal je filtrovany aj na 10 ms
[181] hardvérovej Urovni.
0 ms + 30000
ms
Logika BIN4 Uréuje spbésob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat’ do Uvahy aj Priama
[719] hardvéroveé nastavenie typu binarnych vstupov.
Filter BINS Casova konétanta filtra binarneho signalu. Binarny signal je filtrovany aj na 10 ms
[182] hardvérovej urovni.
0 ms + 30000
ms
Logika BINS Urcuje spbdsob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do Gvahy aj Priama
[720] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Filter BING Casova konétanta filtra binarneho signalu. Binarny signal je filtrovany aj na 10 ms
[183] hardvérovej Urovni.
0 ms + 30000
ms
Logika BIN6 Urcuje spbsob vyhodnotenia binarneho vstupu. Treba brat do Gvahy aj Priama
[721] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
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452 ANALOGOVE VSTUPY
Skupina €islo [144]
Nastavenie analégovych vstupov.
AIN1
Skupina ¢islo [147]
Prvy analégovy vstup.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\
Nazov [ID] Popis Def.
Typ AIN1 [153] Typ analégového vstupu. 0-10V

0-10v

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:11 a X1:12 v rozsahu od 0V do 10V DC.

2-10V

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:11 a X1:12 v rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napéatie
poklesne pod hodnotu 2V frekvenény meni¢ vyhlasi poruchu E25 -
PreruSeny AIN1. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

0-20mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:11 a X1:12 v rozsahu 0 az 20 mA.

4-20mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:11 a X1:12 v rozsahu 4 az 20 mA. Ak tento prud
poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenény meni¢ vyhlasi poruchu E25 -
Preruseny AIN1. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

Filter AIN1 [254]

Casova konstanta filtra prvého radu pre analégovy 100 ms

vstup.

0 ms + 30000 ms

Skupina ¢islo [150]
Nastavenie mapovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude

SPECIALNE NASTAVENIE

ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN1 [251] | Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analégového [-1
vstupu.
Signal
Sig. (AIN1_A) Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A.
[253]
Sig. (AIN1_B) Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode B.
[252]
AIN1_A [949] Uroveri analégového vstupu v bode A. 0.00 VvV
AIN1_B [950] Uroveri analégového vstupu v bode B. 10.00
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AIN2
Skupina €islo [149]
Druhy analégovy vstup.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2 \
Nazov [ID] Popis Def.
Typ AIN2 [154] Typ analégového vstupu. 0-10V

0-10Vv

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:13 a X1:14 v rozsahu od 0V do 10V DC.

2-10V

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:13 a X1:14 v rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napatie
poklesne pod hodnotu 2V frekvenény meni¢ vyhlasi poruchu E26 -
PreruSeny AIN2. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

0-20 mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti prudu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:13 a X1:14 v rozsahu 0 az 20 mA.

4-20 mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:13 a X1:14 v rozsahu 4 az 20 mA. Ak tento prud
poklesne pod hodnotu 4 mA frekven&ny meni¢ vyhlasi poruchu E26 -
PreruSeny AIN2. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

Filter AIN2 [262]

Casova konstanta filtra prvého radu pre analégovy 100 ms
vstup.

0 ms + 30000 ms

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [155]

Nastavenie mapovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude

ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2 \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN2 [259] | Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analégového [-1
vstupu.
Signal
Sig. (AIN2_A) Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A.
[261]
Sig. (AIN2_B) Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode B.
[260]
AIN2_A [951] Urover analégového vstupu v bode A. 0.00 VvV
AIN2_B [952] Uroven analégového vstupu v bode B. 10.00
\%
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AIN3
Skupina ¢islo [148]
Treti analdogovy vstup. Nie je pristupny pre menice UNIFREM 400 M.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3\
Nazov [ID] Popis Def.
Typ AIN3 [268] Typ analégového vstupu. 0-10V

0-10 V

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:15 a X1:16 v rozsahu od 0V do 10V DC.

2-10V

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:15 a X1:16 v rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napatie
poklesne pod hodnotu 2V frekvenény meni€ vyhlasi poruchu E27 -
PreruSeny AIN3. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

0-20 mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:15 a X1:16 v rozsahu 0 az 20 mA.

4-20 mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:15 a X1:16 v rozsahu 4 az 20 mA. Ak tento prud
poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenény meni¢ vyhlasi poruchu E27 -
Preruseny AIN3. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

Filter AIN3 [272]

Casova konétanta filtra prvého radu pre analégovy 100 ms
vstup.

0 ms + 30000 ms

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [156]

Nastavenie mapovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude

ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3 \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN3 [269] | Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analégového [-1
vstupu.
Signal
Sig. (AIN3_A) Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A.
[270]
Sig. (AIN3_B) Hodnota signalu pre urover analégového vstupu v bode B.
[271]
AIN3_A [953] Uroveri analégového vstupu v bode A. 0.00V
AIN3_B [954] Urover analégového vstupu v bode B. 10.00
V
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AIN4
Skupina Cislo [152]
Stvrty analégovy vstup. Nie je pristupny pre menice UNIFREM 400 M.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \
Nazov [ID] Popis Def.
Typ AIN4 [274] Typ analégového vstupu. 0-10V

0-10Vv

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:17 a X1:18 v rozsahu od 0V do 10V DC.

2-10V

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti napatia medzi
svorkami X1:17 a X1:18 v rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napatie
poklesne pod hodnotu 2V frekvenény meni¢ vyhlasi poruchu E28 -
PreruSeny AIN4. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

0-20 mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:17 a X1:18 v rozsahu 0 az 20 mA.

4-20 mA

Hodnota analégového vstupu zodpoveda velkosti pradu, ktory sa meria
medzi svorkami X1:17 a X1:18 v rozsahu 4 az 20 mA. Ak tento prud
poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenény meni¢ vyhlasi poruchu E27 -
PreruSeny AIN3. Vyhodnotenie poruchy je mozné vypnut pomocou
P[837] (str.: 80) Chyba AIN.

Filter AIN4 [278]

Casova konstanta filtra prvého radu pre analégovy 100 ms
vstup.

0 ms + 30000 ms

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [199]

Nastavenie mapovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude

ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN4 [275] | Vyber signalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analégového [-]
vstupu.
Signal
Sig. (AIN4_A) Hodnota signalu pre uroven analégového vstupu v bode A.
[276]
Sig. (AIN4_B) Hodnota signalu pre Uroven analégového vstupu v bode B.
[277]
AIN4_A [955] Urover analégového vstupu v bode A. 0.00 VvV
AIN4_B [956] Uroveri analégového vstupu v bode B. 10.00
\Y
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4.5.3 RELEOVE VYSTUPY

Skupina &islo [146]

Nastavenie reléovych vystupov.

RELE 1

Skupina €islo [186]

Nastavenie relé 1. Relé je vyvedené na svorky: NC - X2:25, COM - X2:26, NO - X2:27.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\

Nazov [ID]

Popis Def.

R1 Zdroj [697]

Chod motora

Nastavenie funkcie spinania pre relé.

Chod motora

Relé zopne ak je meni€ v Starte (chode).

Pripraveny | Relé zopne, ked je meni¢ pripraveny akceptovat povel Start.
Porucha | Relé zopne ak nastane porucha v menici.
Brzda | Relé zopne pri aktivacii funkcie mechanickej brzdy.
F=zel | Relé zopne pri dosiahnuti Zelanej frekvencie.
Specialny

R1 Cas zop. [307]

Oneskorenie zopnutia RELE. ‘ 0.00s

0.00 s + 3600.00 s

Ak plati podmienka zopnutia, relé sa zopne az po nastavenom Case.

R1 Cas vyp. [308]

Oneskorenie vypnutia RELE. ‘ 0.00s

0.00 s + 3600.00 s

Ak uz neplati podmienka zopnutia, relé eSte ostava zopnuté nastaveny &as.

R1 Logika [755]

Urcuje spbésob vyhodnotenia reléového vystupu. Najskoér Priama
sa vyhodnoti podmienka, potom sa vyhodnotia ¢asy
zopnutia a vypnutia a nakoniec sa vyhodnoti logika relé.

Priama

Ak je splnena podmienka zopnutia a ubehne &as zopnutia, tak relé zopne.

Invertovana

Ak je splnena podmienka zopnutia a ubehne ¢as zopnutia, tak relé vypne.

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [221]

Nastavenie Specialnej funkcie pre relé 1. Zdroj relé musi byt zvoleny Specialny.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov | Popis Def.
[ID]
R1 Signal ktory sa vyhodnocuje pre spinanie relé. Mo6ze byt vybrany bud iselny signal | [76] Stav
Signal alebo bitovy. menica
[189]
Signal
R1 Relé zopne: V pripade €iselného signalu ak je hodnota signalu vacésia ako Chod |
zopne nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspori jeden z
[301] vybranych bitov. Relé vypne: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vetky
vybrané bity.

R1 Relé vypne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako
vypne nastavena uroven.
[309]
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RELE 2

Skupina ¢islo [187]
Nastavenie relé 2. Relé je vyvedené na svorky: NC - X2:28, COM - X2:29, NO - X2:30.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\

Nazov [ID] | Popis Def.
R2 Zdroj Nastavenie funkcie spinania pre relé. Porucha
[698]
R2 Cas zop. | Oneskorenie zopnutia RELE. 0.00s
[316]
0.00s + Ak plati podmienka zopnutia, relé sa zopne az po nastavenom Case.
3600.00 s
R2 Cas vyp. | Oneskorenie vypnutia RELE. 0.00 s
[317]
0.00s + Ak uz neplati podmienka zopnutia, relé eSte ostava zopnuté nastaveny ¢as.
3600.00 s
R2 Logika Urcuje spbsob vyhodnotenia reléového vystupu. Najskér sa vyhodnoti podmienka, | Priama
[756] potom sa vyhodnotia €asy zopnutia a vypnutia a nakoniec sa vyhodnoti logika relé.

Priama | Ak je splnena podmienka zopnutia a ubehne &as zopnutia, tak relé zopne.
Invertovana | Ak je splnena podmienka zopnutia a ubehne €as zopnutia, tak relé vypne.

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [223]
Nastavenie Specialnej funkcie pre relé 2. Zdroj relé musi byt zvoleny Specialny.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov Popis Def.
[ID]
R2 Signal ktory sa vyhodnocuje pre spinanie relé. M6Ze byt vybrany bud &iselny signél | [76] Stav
Signal alebo bitovy. menica
[311]
Signal
R2 Relé zopne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacésia ako Porucha |
zopne nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspor jeden z
[313] vybranych bitov. Relé vypne: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky
vybrané bity.
R2 Relé vypne: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako
vypne nastavena uroveni.
[314]
RELE 3

Skupina ¢islo [188]
Nastavenie relé 3. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M. Relé je vyvedené na svorky: NC - X2:31,
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\
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Nazov [ID] | Popis Def.
R3 zdroj Nastavenie funkcie spinania pre relé. Pripraveny
[699]
R3 Cas zop. | Oneskorenie zopnutia RELE. 0.00s
[324]
0.00s + Ak plati podmienka zopnutia, relé sa zopne az po nastavenom Case.
3600.00 s
R3 Cas vyp. | Oneskorenie vypnutia RELE. 0.00 s
[325]
0.00s + Ak uz neplati podmienka zopnutia, relé este ostava zopnuté nastaveny €as.
3600.00 s
R3 Logika Ur€uje spdsob vyhodnotenia reléového vystupu. Najskor sa vyhodnoti Priama
[757] podmienka, potom sa vyhodnotia €asy zopnutia a vypnutia a nakoniec sa
vyhodnoti logika relé.
Priama | Ak je splnena podmienka zopnutia a ubehne €as zopnutia, tak relé zopne.
Invertovana | Ak je splnena podmienka zopnutia a ubehne &as zopnutia, tak relé vypne.
SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina Cislo [226]
Nastavenie $pecialnej funkcie pre relé 3. Zdroj relé musi byt zvoleny Specialny.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\ SPECIALNE NASTAVENIE \
Nazov Popis Def.
[ID]
R3 Signal ktory sa vyhodnocuje pre spinanie relé. M6ze byt vybrany bud &iselny [76] Stav
Signal signal alebo bitovy. menica
[320]
Signal
R3 Relé zopne: V pripade €iselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako Pripraveny |
zopne nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspori jeden z
[321] vybranych bitov. Relé vypne: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky
vybrané bity.
R3 Relé vypne: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menSia ako
vypne nastavena uroven.
[322]
4.5.4 ANALOGOVE VYSTUPY
Skupina €islo [145]
Nastavenie analégovych vystupov.
AO1
Skupina €islo [370]
Prvy analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:19, Minus - X1:20.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1\
Nazov [ID] Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ analégového vystupu. 0-20mA
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Vypnuty

Analégovy vystup je vypnuty.

0-20mA

Analbégovy vystup pracuje v.rozsahu 0-20mA.

4-20mA

Analbégovy vystup pracuje v rozsahu 4-20mA.

AO1 Zdroj [1076]

Volba veli€iny pre analégovy vystup.

Frekvencia MN

Frekvencia MN

Prad MT
Vykon
Prad ETO
Moment
Specialny
Sig. (AO1_A) [360] Hodnota signalu pre Uroven analégového vystupu v 0.00 Hz
bode A.
Sig. (AO1_B) [361] Hodnota signalu pre Uroven analégového vystupu v 50.00 Hz
bode B.
AO1_A[941] Uroveri analégového vystupu v bode A. ‘ 0.00 mA
AO1_B [942] Uroveri analégového vystupu v bode B. ‘ 20.00 mA

Signal AO1 [359]

Vyber signalu podla ktorého sa bude linearne
prepocitavat analégovy vystup.

[47] Frek. MN

Signal

AO2

Skupina €islo [371]

Druhy analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:21, Minus - X1:22.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2\

Nazov [ID] Popis Def.
Typ AO2 [362] Typ analégového vystupu. 0-20mA
AO2 Zdroj [1077] | Volba veli€iny pre analégovy vystup. Prad MT
Sig. (AO2_A) Hodnota signalu pre Uroveri analégového vystupu v bode A. 0.00 A
[366]

Sig. (AO2_B) Hodnota signalu pre Uroveri analégoveho vystupu v bode B. 6.00 A
[368]

AO2_A [945] Uroveri analégového vystupu v bode A. ‘ 0.00 mA
AO2 B [946] Uroveri analégového vystupu v bode B. ‘ 20.00 mA

vystup.

Signal AO2 [364] | Vyber signalu podla ktorého sa bude linearne prepocitavat analégovy [42] Prud

MT

Signal
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Skupina €islo [372]

AO3

Treti analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:23, Minus - X1:24. Nie je pristupny pre menice

UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3\

Nazov [ID] Popis Def.
Typ AO3 [363] Typ analégového vystupu. 0-20mA
AO3 Zdroj [1078] | Volba veli¢iny pre analdégovy vystup. Vykon
Sig. (AO3_A) Hodnota signalu pre Uroven analégového vystupu v bode A. 0.0W
[367]

Sig. (AO3_B) Hodnota signalu pre Uroven analégového vystupu v bode B. 6000.0 W

[369]

AO3_A [947] Uroveri analégového vystupu v bode A. ‘ 0.00 mA

AO3_B [948] Uroven analégového vystupu v bode B. | 20.00 mA

Signal AO3 [365] | Vyber signalu podla ktorého sa bude linearne prepocitavat analégovy [66]
vystup. Vykon

Signal

455 IRC1

Skupina ¢islo [435]

Nastavenie parametrov snimaca IRC1.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1\

Nazov [ID] Popis Def.
Pocet. imp Pocet impulzov IRC na jednu otacku zo Stitka snimaca. 1024
IRC [436]

0 +40000
Perioda Pocet 200 ps preruseni, po uplynuti ktorych sa vyhodnoti rychlost. ZvySenim 5
vypoctu rych. | hodnoty parametra sa zvySi rozliSenie rychlosti, velka hodnota méze mat ale
[437] negativny vplyv na kvalitu regulacie rychlosti.
1 =100
Smer otacania | Smer vyhodnotenia rychlosti IRC. Priamy (A-B), inverzny (B-A). priamy
IRC1 [825]
priamy
inverzny
Typ vypoctu Typ vypoctu rychlosti zo snimaca, Z impulzov - po€et impulzov za jednotku z
rych. [830] Casu. Z periddy - €as medzi po sebe iducimi impulzami. Automaticky - impulzov
automatické prelinanie oboch metéd.
automaticky
Z impulzov
z periédy
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456 IRC2

Skupina ¢islo [826]
Nastavenie parametrov snimaca IRC2.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2 \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Pocet. imp
IRC [827]

Pocet impulzov IRC na jednu otacku zo Stitka snimaca.

1024

0 +40000

Perioda
vypoctu rych.
[828]

Pocet 200 ps preruseni, po uplynuti ktorych sa vyhodnoti rychlost. ZvySenim
hodnoty parametra sa zvysi rozliSenie rychlosti, velkd hodnota méze mat ale
negativny vplyv na kvalitu regulacie rychlosti.

1 +100

Smer otacania
IRC2 [829]

Smer vyhodnotenia rychlosti IRC. Priamy (A-B), inverzny (B-A).

priamy

priamy

inverzny

Typ vypoétu
rych. [831]

Typ vypoctu rychlosti zo snimaca, Z impulzov - po&et impulzov za jednotku
Casu. Z periody - Cas medzi po sebe iducimi impulzami. Automaticky -
automatické prelinanie oboch metdd.

z
impulzov

automaticky

z impulzov

Z periody

4.6 FUNKCIE

Skupina €islo [532]
Nastavenie a volba réznych volitelnych funkcii menica frekvencie UNIFREM.

4.6.1 KONCOVE SPINACE

Skupina €islo [875]
Nastavenie koncovych spinacov.

KS1

Skupina €islo [876]
Nastavenie prvého koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1\

Nazov [ID]

Popis

Def.

Typ KS1 [880]

Nastavenie typu koncového spinaca.

Spomalovaci

Meni¢ mbze ist maximalne frekveciou koncového spinaca v danom smere.

Draha + Stop

Meni¢ prejde nastavenu drahu v danom smere a zastavi.

Stop | Meni€ zastavi v danom smere.

Pre reverz

Koncovy spinac reaguje v reverznom smere.

Frek. KS1 [915]

koncovy spinag nastaveného na typ "Spomalenie". Funkcia
spomalenie sa uplatni iba pre dany smer ota€ania podla typu
koncového spinaca.

Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie

0.00 Hz

Min. frekvencia[110] +
Max. frekvencia[111]
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Draha KS1 [884] Draha pre dojazd, ktoru meni€ dovoli prejst pri aktivovani funkcie 0.0000

koncovy spinag nastaveného na typ "Draha + Stop". Su€asne m
treba nastavit’ parametre P[888] (str.: 24) Prevod prev. a P[889]
(str.: 24) Draha otacky.

0.0000 m +99000.0000 m

Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncového spinaca. | Ziadny

KS1 maska [896] Povel koncového spinaca bude aktivny ak asporn jeden z

vybranych binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.
KS2

Skupina ¢islo [877]

Nastavenie druhého koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2 \

Nazov [ID] Popis Def.

Typ KS2 [881] Nastavenie typu koncového spinaca.

Frek. KS2 [916] | Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncovy 0.00
spina¢ nastaveného na typ "Spomalenie". Funkcia spomalenie sa uplatni iba Hz
pre dany smer otacania podla typu koncového spinaca.

Draha KS2 Draha pre dojazd, ktord meni¢ dovoli prejst’ pri aktivovani funkcie koncovy 0.0000

[885] spina¢ nastaveného na typ "Draha + Stop". Su€asne treba nastavit parametre m
P[888] (str.: 24) Prevod prev. a P[889] (str.: 24) Draha otacky.

0.0000 m +

99000.0000 m

Zdroj KS2 [898] | Nastavenie zdroja koncového spinaca. Ziadny

KS2 maska Povel koncového spinaga bude aktivny ak aspori jeden z vybranych binarnych

[899] vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

KS3

Skupina €islo [878]

Nastavenie tretieho koncového spinaca.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3\

Nazov [ID] Popis Def.

Typ KS3[882] Nastavenie typu koncového spinaca.

Frek. KS3[917] | Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncovy 0.00
spina¢ nastaveného na typ "Spomalenie". Funkcia spomalenie sa uplatni iba Hz
pre dany smer otacania podla typu koncového spinaca.

Draha KS3 Draha pre dojazd, ktord meni¢ dovoli prejst’ pri aktivovani funkcie koncovy 0.0000

[886] spinaC nastaveného na typ "Draha + Stop". Su€asne treba nastavit parametre m
P[888] (str.: 24) Prevod prev. a P[889] (str.: 24) Draha otacky.

0.0000 m +
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Zdroj KS3[901] | Nastavenie zdroja koncového spinaca. Ziadny
KS3 maska Povel koncového spina¢a bude aktivny ak aspori jeden z vybranych binarnych
[902] vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.
KS4
Skupina €islo [879]
Nastavenie Stvrtého koncového spinaca.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4\
Nazov [ID] Popis Def.
Typ KS4 [883] Nastavenie typu koncového spinaca.
Frek. KS4 [918] | Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncovy 0.00
spinaC nastaveného na typ "Spomalenie". Funkcia spomalenie sa uplatni iba Hz
pre dany smer otacania podla typu koncového spinaca.
Draha KS4 Draha pre dojazd, ktord meni¢ dovoli prejst’ pri aktivovani funkcie koncovy 0.0000
[887] spina¢ nastaveného na typ "Draha + Stop". Su¢asne treba nastavit parametre m
P[888] (str.: 24) Prevod prev. a P[889] (str.: 24) Draha otacky.
0.0000 m +
99000.0000 m
Zdroj KS4 [904] | Nastavenie zdroja koncového spinaca. Ziadny

KS4 maska
[905]

Povel koncového spina€a bude aktivny ak aspor jeden z vybranych binarnych
vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

4.6.2 PROCESNY REG.

Skupina €islo [385]

Univerzalny procesny regulator pre nadstavbovl regulaciu vybranej veli€iny prostrednictvom vybratého

zadavacieho signalu.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Rezim PR [386]

Vyber rezimu procesného regulatora.

Vypnuty

Vypnuty | Procesny regulator je neaktivny.

Tlak Pa

Tlak Pa

inverzny

Tlak bar

Tlak bar

inverzny

Tlak at

Tlak at

inverzny

Teplota

Teplota

inverzny

Poloha

Poloha

inverzny
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Prietok

Prietok inverzny

Pomerny

Pomerny inverzny

Napatie

Napatie inverzny

Prad

Prad inverzny

Vykon

Vykon inverzny

Zdroj zel. PR [130]

Nastavenie zdroja Zelanej hodnoty procesného regulatora. Hodnota

Hodnota

AIN1

AIN2

AIN3

AIN4

Motor potenc.

Specialny

Zel. hodnota [407]

Zelana hodnota procesného regulatora. Hodnota sa uplatni 0.0%
ak nie je vybrany signal P[419] (str.: 64) Signal pre ZH.

Zdroj sp. vazby PR [139]

Nastavenie zdroja spatnej vazby pre procesny regulator. Hodnota

Spatna vazba [418]

Aktualna hodnota procesného regulatora. Hodnota sa uplatni | 0.0 %
ak nie je vybrany signal P[418] (str.: 63) Spatna vazba.

Min. zel. vel. [396] Minimalna mozna hodnota Zelanej veli€iny. ‘ 0.0 %

Max. zel. vel. [397] Maximalna mozna hodnota Zelanej veli€iny. ‘ 0.0 %

Necitlivost’ [406] Necitlivost procesného regulatora na zmeny regulovane;j 0.0%
veliciny.

P reg. procesu [411] Proporcionalne zosilnenie Kp regulatora. ‘ 1.00

0.00 +30.00

I reg. procesu [412] Casova konstanta Ti integradnej zlozky regulatora. ‘ 10.00 s

0.01 s +600.01s Pri hodnote 0 s je integracna zlozka vypnuta.

D reg. procesu [413] Casova konstanta Td derivagnej zlozky regulatora. ‘ 0.00 s

0.00s+1.00s

Filter D zlozky [17] Casova konstanta filtra derivadnej zloZky regulatora. ‘ 0.0 ms

0.0 ms + 1000.0 ms

Pri hodnote 0 s je filter vypnuty.

Parkovanie PR [414]

Parkovanie je samocinné vypnutie, ak su splnené podmienky | Vypnuté
parkovania P[416] (str.: 63) Hyster. odpark. a P[415] (str.: 64)
Cas zapark..

Vypnuté

Parkovanie je zakazané.

Zapnuté

Parkovanie je povolené.

Hyster. odpark. [416]

O aku hodnotu sa musi zmenit regulaéna odchylka PR, aby 0.0%
doslo k odparkovaniu meni¢a (odparkovanie = zruseniu
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blokacie Startu). \

Cas zapark. [415] Cas ktory musi uplynut, pri splnenych podmienkach 60.0s
parkovania, aby doslo k zaparkovaniu PR (zaparkovanie =
blokovanie Startu).

0.1s+3200.0s

SPECIALNE NASTAVENIE

Skupina €islo [196]
Specialne nastavenie zdrojov procesného regulatpora.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre ZH [419] | Vyber parametra, ktory predstavuje Zelant hodnotu procesného regulatora. [-1]
Signal Vybrany parameter sa automaticky prepocita na dany rozsah.

Signal pre SV [408] | Vyber parametra, ktory predstavuje aktualnu hodnotu procesného regulatora. ‘ [-1]
Signal Vybrany parameter sa automaticky prepocita na dany rozsah.

4.6.3 OPTIMALIZACIA

Skupina Cislo [65]

Nastavenie parametrov bloku optimalizacie, ktory slizi na vyhladavanie extrému lubovolného signalu
pomocou zmeny vybratého zadavacieho Zelaného signalu.

Optimalizacia vyhlfadava taku hodnotu svojho vystupu, pri ktorom sa dosiahne kritérium vybraného signalu.
Pogas behu optimalizacie ak su splnené podmienky merania a podmienka €innosti, sa v nastavenych
intervaloch pocitaju nové vzorky vystupu. Zarover sa uklada globalny extrém, ktory bol najdeny do pamate.
Ak sa ma uplatnit vystup optimalizacie, je potrebné ho zvolit' v niektorom zdroji Zelanej veli€iny.

START. BOD OPT

Skupina €islo [711]
Urcuje pociato&né podmienky optimalizacie pri vypnutom skenovani.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT \

Nazov [ID] Popis Def.
SBOPT [710] | Uréuje $tartovaciu hodnotu vystupu optimalizacie pri vypnutom skenovani. 0.0000
0.0000 =+ Optimalizacia vyhladava taka hodnotu svojho vystupu, pri ktorom sa dosiahne kritérium
1.0000 vybraného signalu. Po¢as behu optimalizacie ak su splnené podmienky merania a

podmienka &innosti, sa v nastavenych intervaloch pocitaju nové vzorky vystupu. Zaroveri sa
uklada globalny extrém, ktory bol najdeny do pamate. Ak sa ma uplatnit vystup
optimalizacie, je potrebné ho zvolit v niektorom zdroji Zelanej veli€iny.

SBOPT zdroj | Vyber signalu, ktory sa mdze uplatnit ako $tartovaci bod optimalizacie pri [-]

[712] splnenej podmienke zapisu Startovacieho bodu.

Signal Pri napojeni optimalizacie na kanal Zelaného napatia DC sa mézZe v tomto signali nastavit
parameter P[46] (str.: 7) Nap. DC pre nastavenie pociato¢nej hodnoty rovnej napatiu
naprazdno.

SBOPT Signal, ktory sa vyhodnocuje, €i sa ma nastavovat pociatoény bod z vybraného [-]

podmienka signalu, alebo nie.

[713]

Signal Ak je vybraty signal napr. stop menica, tak sa bude kopirovat Startovacia hodnota, pokial je

menic€ v stope. Ak bude v Starte, tak sa zachovava posledne ulozena pociatoéna hodnota.

SBOPT zapne | SBOPT zapne: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu vaésia ako
[714] nastavena uroven, alebo v pripade bitoveho signalu ak je aktivny aspon jeden z
vybranych bitov. SBOPT vypne: v pripade bitového signalu ak su neaktivne
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SBOPT SBOPT vypne: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako
vypne [715] nastavena uroveri.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
Nazov [ID] Popis Def.
Optim. signal | Vyber parametra, ktorého hodnota sa ma optimalizovat podla kritéria [-]
[80] P[208] (str.: 65) Opt. kritérium.
Signal NajcastejSie sa ako signal optimalizacie voli Vyrabany alebo Spotrebovavany vykon

menic¢a (algoritmus MPPT - maximum power point tracking).

Opt. kritérium
[208]

Nastavenie kritéria optimalizacie.

Minimum
signalu

Minimum | Optimalizacia na minimalnu hodnotu vybratého signalu P[80] (str.: 65) Optim. signal.
signalu
Maximum | Optimalizacia na maximalnu hodnotu vybratého signalu P[80] (str.: 65) Optim. signal.
signalu

delta Sign. Odstup optimalizovanej veli¢iny od globalneho najdeného extrému, pri

[255] ktorom sa vyvola restart optimalizacie.
Globalny extrém sa aj po prvotnom skenovani moze prepisat novou hodnotou, ak sa najde
nova hodnota, ktora lepSie splfia kritérium optimalizacie. Ak sa algoritmus vzdiali od
najdeného globalneho extrému o viac ako je nastavené v tomto parametri, vygeneruje sa
reStart optimalizacie a pripadne aj nové skenovanie.

Periéda opt. Minimalny ¢as medzi dvoma krokmi optimalizacie. 20s

[13]

0.1 s +3000.0 K tomuto €asu sa pripoc€ita eSte Cas potrebny na splnenie podmienky merania, ktorou

S moze byt ustalenie rampy alebo ina udalost’ vybrata parametrom P[279] (str.: 66) Opt.
meranie signal.

Skenovanie ReZim skenovania celého rozsahu vystupu. Vypnuté

[420]

Vypnuté | Skenovanie je vypnuté.
Zapnuté | Skenovanie je zapnuté.
Rezim kroku Nastavenie reZimu kroku jemnej optimalizacie. Pevny

[425]

Pevny

Vyhladavanie s konStantnym krokom vystupného signalu, ktory je dany parametrom P[427]

(str.: 65) Minim. krok.

Premenlivy | Vyhladavanie s variabilnym krokom vystupného signalu, ktory sa zva¢suje umerne
derivacii optimalizovaného signalu z hodnoty P[427] (str.: 65) Minim. krok do 5 %
vystupného rozsahu.

Zisk adapt. Zosilnenie algoritmu adaptivity kroku optimalizacie od velkosti derivacie | 0.800
kroku [743] optimalizovaného signalu.
0.001 =+ Uplatni sa len pri premenlivom kroku optimalizacie v P[425] (str.: 65) ReZim kroku.
100.000
Minim. krok Minimalny krok optimalizacie. 0.001
[427]
0.001 +=0.050 | Krok optimalizacie je velkost zmeny vystupu medzi dvoma krokmi optimalizacie.
Po¢€. smer Nastavenie smeru prvého hladania. Od minima
[426]

Od minima | Optimalizacia za¢ina od minimalnej hodnoty vystupu.

Od maxima | Optimalizacia za¢ina od maximalnej hodnoty vystupu.
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Opt. reset Signal ktory sa vyhodnocuje ¢ ma dojst ku resetu optimalizacie alebo [0] MENU
signal [263] nie.
Signal Tento signal sluzi ako podmienka behu optimalizacie. Spravidla sa nastavuje ako Specialna

kombinacia bitov (priznakov) stavového alebo riadiaceho slova.
Opt. reset Stav Reset optimalizacie nastane: V pripade &iselného signalu ak je
[273] hodnota signalu vacsia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového

signalu ak je aktivny aspor jeden z vybranych bitov. Stav bez resetu

nastane: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané

bity.
Opt. reset Stav bez resetu optimalizacie nastane: V pripade ¢iselného signalu ak

vypne [530]

je hodnota signalu mensia ako nastavena uroveri.

Opt. meranie
signal [279]

Vyber signdlu, ktorym sa povoluje meranie a dalSi krok optimalizacie.

[-]

Signal

signal) ustaleny a nezatazeny réznymi chybami.

Umoznuje stanovit podmienky, pri ktorych je Optimalizovany signal (P[80] (str.: 65) Optim.

Opt. meranie
zapne [160]

Meranie dalSieho kroku optimalizacie nastane: V pripade €iselného
signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena uroven, alebo v
pripade bitového signalu ak je aktivny aspori jeden z vybranych bitov.
Meranie sa nespusti: v pripade bitového signalu ak su neaktivne v3etky
vybrané bity.

Opt. meranie
vypne [531]

Meranie optimalizacie sa nespusti: V pripade Ciselného signalu ak je
hodnota signalu mensia ako nastavena Uroven.

4.6.4 MECHANICKA BRZDA

Skupina €islo [517]
Parametre pre aktivaciu a podmienky ¢innosti mechanickej brzdy motora.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA \

Nazov [ID] | Popis Def.
Mech. brzda | Povolenie ovladania mechanickej brzdy motora. Povoli ovplyvhiovanie Zzelanych Vypnuta
[518] hodnét a oneskoreni povelov pre ovladanie brzdy. Signal pre ovladanie RELE je v

P[76] (str.: 14) Stav menica.
Vypnuta | Ovladanie mech. brzdy je neaktivne.
Standardna | Ovladanie mech. brzdy je aktivne.
Zdvihova | Ovladanie mech. brzdy pre zdvihové pohony je aktivne.
Oneskorenie | Doba oneskorenia povelu pre zopnutie RELE Brzdy po povele START. 0.00 s

brzdy [519]

0.01s+ V praxi sa nastavuje na 0s, nakolko samotna brzda a aj jej styka€ maju svoje oneskorenia.

100.00 s

Reakcia Doba reakcie brzdy po zopnuti RELE. 0.20 s

brzdy [520]

0.01s+ Zodpoveda Casu reakcie brzdy od okamihu zopnutia ovladacieho relé po skuto¢né

100.00 s mechanické uvolnenie. Ak je tento ¢as nastaveny na kratSi ako je realny, méze dochadzat
pri Starte k nasycovaniu pradu momentu a nasledne po uvolneni brzdy k trhnutiam a
mechanickym razom do sustavy.

Predstih Doba predstihu vypnutia RELE brzdy po dosiahnuti frekvencie P[522] (str.: 67) 0.20 s

brzdy [521]

Frekvencia brzdy v STOPE pred vypnutim motora.
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0.01s+ Pomocou tohto €asu mozZno eliminovat’ €as kym mechanicka brzda bezpecéne zabrzdi a
100.00 s predist neZiaducemu pooto€eniu hriadela pri vypnuti pohonu.

Frekvencia Frekvencia po¢as spinania a odpinania mechanickej brzdy motora. 2.0Hz
brzdy [522]

40Hz+ Pomaha dosiahnut’ v okamihu odbrzdenia dostato¢ny Startovaci moment, najma pri U/F
Nom. riadeni. Pri uzavretom rezime riadenia a pri vektorovom rezime riadenia sa odporuca

frekvencia[4]

nastavovat na 0.0Hz.

4.6.5 ZDVIHOVE FUNKCIE

Skupina €islo [1067]
Nastavenie parametrov, ktoré sa pouzivaju prevazne pri zdvihovych aplikaciach.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Zat'azenie.
signal [843]

Vyber parametra ktory bude sluzit ako zdroj vypoctu veliiny Zatazenie P[854]
(str.: 12) Zatazenie.

[-]

Signal

spina€a vybera Moment, Prud alebo Vykon motora, av3ak je tu moznost ako signal

NajcastejSie sa ako signal pre vypocet Zatazenia a vyhodnocovanie pretazovacieho

pretazenia zapojit' aj externy senzor tlaku alebo tahu pri zdvihovych pohonoch Zeriavov.

Zat’'azenie
100% [844]

Hodnota vybratého signalu zatazenia P[843] (str.: 67) Zatazenie. signal, ktora
zodpoveda 100% zatazeniu.

Tento parameter sluzi na prepocet veliiny Zatazenie P[854] (str.: 12) Zatazenie z
fyzikalnych do pomernych jednotiek.

Filter Filter prvého radu ktory sluzi na potlacenie Sumov alebo kratkych Spiciek 0.01s
zat’'azenia vybratého signalu zatazenia P[843] (str.: 67) Zatazenie. signal.

[851]

0.01s+

320.00 s

PRETAZOVAK

Skupina ¢islo [840]

Nastavenie parametrov pretaZovacieho koncového spinada, ktory sliZi na zablokovanie STARTU v smere

dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE \ PRETAZOVAK \

Nazov [ID] Popis Def.
Pretazovak zap./vyp. Zapnutie alebo vypnutie funkcie elektronického pretaZovacieho vypnuty
[841] spinaca.

vypnuty | Pretazovaci spinac je neaktivny.
zapnuty | PretaZovaci spina€ je v &innosti.
Rezim pret'azovaka Zapnutie rezimov spinaca pretazenia. pomalé
[842] spustanie
| testuj
"tipovanie”
|

autodetekcia hranic

autodetekcii s maximalnou dovolenou prevadzkovou zatazou.

Rezim detekcie hranic pretazenia. Zablokuje sa vplyv pretazovacieho spinaca
na povel Start a Zelanu frekvenciu. Meni¢ vyhodnocuije zataZenie pohonu a
podfa aktudlnych hodnét veli€iny P[854] (str.: 12) ZataZenie nastavi hranice
pretaZenia pre dynamicky a staticky rezim. Je potrebné aby pohon pracoval pri

iba staticky rezim

Vypnutie testu pretazenia v dynamickych stavoch pohonu (rozbeh). Dynamicka
hranica a filter sa neuplatfiuje a pretazovak zabera len pri ustalenej rychlosti.
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negeneruje STOP

Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoteni pretazenia
pohonu. Zopne sa len bit "pretaZenie” stavoveého slova P[856] (str.: 12) Stav
PRETAZ..

pomalé spustanie

Zapnutie rezimu spomalenia spustania bremena po pretazeni na hodnotu 20%
zo zelanej frekvencie.

testuj "tipovanie"

Zapnutie testovania nedovolenych ovladacich povelov (tipovania). Su to také
kratke povely na rozbeh a chod pohonu, ktoré mézu oklamat funkciu
pretazovaka a vydvihnut nadmerné bremeno do nedovolenej vysky. Ak v
kratkom €ase vznikne 5 tipovani, pretazovaci spina¢ zopne bez ohfadu na
prekroCenie hranic.

Cas po starte [852]

Cas necitlivosti pretaZovacieho spinaca po $tarte pohonu. 0.01s

0.01s+320.00 s

Sluzi na potlagenie nechcenych prekmitov Zatazenia vplyvom nabudzovania
motora a prekonavania pasivnych odporov a potlagenie vplyvu stavacej brzdy.

Pret’azenie dyn. [845]

Hranica pretazenia pohonu v dynamickych stavoch (pri akceleracii 150.0 %
v kladnom smere).

0.0 % + 1000.0 %

PretaZenie nastane ak veliCina Zatazenie P[854] (str.: 12) ZataZenie prekroCi
tuto hodnotu na ¢as dany parametrom P[848] (str.: 68) Cas pretaz. dyn.. Tento
parameter je v rezime autodetekcie hranic nastavovany automaticky meni¢om.

Cas pretaz. dyn. [848]

Doba ktord musi byt veli€¢ina Zatazenie vysSia ako hranica 0.10s
dynamického pretazenia, aby sa zopol pretazovaci spinac.

0.01s+320.00 s

Pret’azenie stat. [846]

Hranica pretazenia pohonu v ustalenych stavoch (pri konstantne;j 100.0 %
rychlosti v kladnom smere).

0.0 % + 1000.0 %

Pretazenie nastane ak veliCina Zatazenie P[854] (str.: 12) ZataZenie prekroCi
tuto hodnotu na €as dany parametrom P[849] (str.: 68) Cas pretaZz. stat.. Tento
parameter je v reZime autodetekcie hranic nastavovany automaticky meni¢om.

Cas pretaz. stat. [849]

Doba ktoru musi byt veli€ina Zatazenie vy3Sia ako hranica 1.00s
statického pretazenia, aby sa zopol pretazovaci spinac.

0.01s +320.00 s

Pret’azenie vyp. [847]

Hranica Zatazenia pre ukoncenie Pretazenia pri spatnom chode na | 50.0 %
ustalenej rychlosti.

0.0 % + 1000.0 %

Po vzniku PretaZenia je Povel START v kladnom smere zablokovany.
Pretazenie zanikne, ak pri spatnom chode a ustalenej rychlosti veli€ina
Zatazenie P[854] (str.: 12) Zatazenie klesne pod hodnotu danu tymto

parametrom a trva to dlhie ako nastaveny &as P[850] (str.: 68) Cas pretaz. vyp..

Cas pretaz. vyp. [850]

Doba ktorti musi byt veli€¢ina ZataZenie niZSie ako hranica pre 3.00s
vypnutie pretaZenia, aby sa vypol pretaZzovaci spinac.

0.01 s +320.00 s

Zdroj resetu pret’az.
[572]

Nastavenie zdroja resetu pretazovaka. Tento povel zablokuje Ziadny
spinanie pretazovaka.

Tento povel sluzi ako podmienka vypinania pretazovaka v pripade, Ze zopol.
Mbze to byt potrebné pocas revizii alebo prehliadok technologického zariadenia
a mal by sa aktivovat’ so zvySenou opatrnostou.

Pret’.reset [858]

Povel resetu pretaZovaku bude aktivny ak aspori jeden z vybranych
binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

DYNAM. ZDVIH (DZ)

Skupina €islo [1068]

Nastavenie parametrov funkcie "Dynamicky zdvih".

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE \ DYNAM. ZDVIH (DZ) \
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Nazov [ID] Popis Def.
DZ zap./vyp. [1069] Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynamického zdvihu (DZ). vypnuty
vypnuty | Dynamicky zdvih je neaktivny.
zapnuty | Dynamicky zdvih je aktivny.
Cas merania DZ [1070] | Cas merania statického zataZenia na frekvencii P[1073] (str.: 69) 1.00s
Frekvencia DZ.
0.01s+320.00s Tento €as je potrebny na ustélenie veli€iny P[854] (str.: 12) Zatazenie.
Zataz DZ max. [1071] Zatazenie pohonu v ustalenych stavoch, pri ktorom sa obmedzi 100.0 %

rychlost pohonu na P[1073] (str.: 69) Frekvencia DZ.

0.0 % + 1000.0 %

Ak bude zdvih zatazeny na hodnotu tohoto parametra alebo vy3siu, bude jeho

maximalna rychlost obmedzena na hodnotu P[1073] (str.: 69) Frekvenc

ia DZ.

Zat'az DZ min. [1072] Zatazenie pohonu v ustalenych stavoch, pri ktorom je obmedzenie 50.0 %
rychlosti dané parametrom P[111] (str.: 44) Max. frekvencia.
0.0 % + 1000.0 % Ak bude zdvih zataZzeny na hodnotu tohoto parametra alebo niZ$iu, bude jeho

maximalna rychlost obmedzena na hodnotu P[111] (str.: 44) Max. frekvencia.

Frekvencia DZ [1073]

Frekvencia, pri ktorej prebieha meranie zatazenia a zaroven
minimalna rychlost ktora odpoveda maximalnemu zatazeniu.

50.0 Hz

Frekvencia brzdy[522]
+ Max. frekvencia[111]

4.6.6 LOGICKE BLOKY

Skupina ¢islo [166]

Vytvorenie logickych vazieb medzi signdlmi. Prvé dva logické bloky su rychle, reaguju do 1ms, ostatné

logické bloky su pomalé reaguju do 10ms.

LB ¢asovanie

Skupina €islo [1024]

Nastavenie oneskorenia LB.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB &asovanie \

Nazov [ID] Popis Def.

Cas1 zop. [1025] | Nastavenie &asu zopnutia LB. V dalSom parametri treba uréit LB pre ktoré je 0.00
dany C€as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as1 zop. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as zopnutia.

[1033]

Cas2 zop. [1026] | Nastavenie ¢asu zopnutia LB. V dalSom parametri treba uréit LB pre ktoré je 0.00
dany ¢€as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as2 zop. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny €as zopnutia.

[1034]

Cas3 zop. [1027] | Nastavenie ¢asu zopnutia LB. V dalSom parametri treba urgit LB pre ktoré je 0.00
dany ¢€as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as3 zop. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as zopnutia.

[1035]
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Cas4 zop. [1028] | Nastavenie ¢asu zopnutia LB. V dalSom-parametri treba uréit LB pre ktoré je 0.00
dany C€as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB cas4 zop. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as zopnutia.

[1036]

Cas1 vyp. [1029] | Nastavenie &asu vypnutia LB. V dalSom parametri treba urgit LB pre ktoré je 0.00
dany &as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as1 vyp. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as vypnutia.

[1037]

Cas2 vyp. [1030] | Nastavenie ¢asu vypnutia LB. V dalSom parametri treba urgit LB pre ktoré je 0.00
dany €as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as2 vyp. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as vypnutia.

[1038]

Cas3 vyp. [1031] | Nastavenie &asu vypnutia LB. V dalSom parametri treba uréit LB pre ktoré je 0.00
dany &as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as3 vyp. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as vypnutia.

[1039]

Cas4 vyp. [1032] | Nastavenie ¢asu vypnutia LB. V dalom parametri treba urgit LB pre ktoré je 0.00
dany ¢€as urceny. S

0.00 s + 7200.00 s

LB ¢as4 vyp. Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni nastaveny ¢as vypnutia.

[1040]

LB Reset

Skupina ¢islo [1041]

Nastavenie resetovania LB. LB sa nastavy do vychodzieho stavu.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Reset \

Nazov [ID] | Popis Def.

LB Reset Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni reset.

[1045]

LB Reset Vyber signédlu pre Reset LB. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. MéZe byt [-]

signal vybrany bud &iselny alebo bitovy signal.

[1042]

Signal

LB Reset Reset zopnuty: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspori jeden z vybranych bitov.

[1043] Reset vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB Reset Reset vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako

vypne nastavena urovern.

[1044]
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LB1 fast
Skupina €islo [167]
Nastavenie prvej rychlej logickej operacie (reaguje 1ms).
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast \
Nazov [ID] Popis Def.
LB1 operacia [625] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR

OR

Operacia logicky sucet. Vystup je aktivny ak je aspon jeden zo vstupov aktivny.

AND

Operacia logicky sucin. Vystup je kativny ak su obidva vstupy aktivne.

XOR

Operacia exluzivny sucet. Vystup je aktivny ak su vstupy rézne (jeden aktivny,
druhy neaktivny).

RS

Klopny obvod RS. Vystup sa nastavi neaktivny ak prvy vstup je aktivny. Vystup
sa nastavi aktivny ak druhy vstup je aktivny.

Operacia rovna sa. Vystup je aktivny ak su obidva vstupy rovnaké.

Operacia vacsie alebo rovné. Vystup je aktivny ak je prvy signal vacési alebo
rovny ako druhy.

Operacia vacsie. Vystup je aktivny ak je prvy signal vacsi ako druhy.

LB1 drovne [1008]

Typy vstupov a vystupov pre logicky blok.

Vystup negovany

Vystup logického bloku bude negovany.

Vstup 1 negovany

Prvy vstupny signal je negovany.

Vstup 2 negovany

Druhy vstupny signal je negovany.

Vstup 1 hrana

Prvy vstup LB reaguje na nabeznu hranu signalu.

Vstup 2 hrana

Druhy vstup LB reaguje na nabeznu hranu signalu.

LB1_1 signal [577]

Vyber signélu pre 1. vstup LB1. Ten sa spracuje podla vybranej [-]
operacie. MézZe byt vybrany bud' €iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB1_1 zapne [578]

Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signélu vacsia

ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signélu ak je aktivny

aspon jeden z vybranych bitov. Bit vypnuty: v pripade bitového signalu
ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB1 1 vypne [579]

Bit vypnuty: V pripade €iselného signalu ak je hodnota signalu menSia
ako nastavena uroven.

LB1_2 signal [580]

Vyber signélu pre 2. vstup LB1. Ten sa spracuje podla vybranej [-1]
operacie. MéZe byt vybrany bud' €iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB1_2 zapne [581]

Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia
ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signélu ak je aktivny
aspon jeden z vybranych bitov. Bit vypnuty: v pripade bitového signalu
ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB1_ 2 vypne [582]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia
ako nastavena uroven.

LB2 fast

Skupina ¢islo [168]

Nastavenie druhej rychlej logickej operacie (reaguje 1ms).
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast \

Nazov [ID] | Popis Def.
LB2 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia
[626]

LB2 urovne | Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

[1009]

LB2 1 Vyber signalu pre 1. vstup LB2. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-]
signal [583] | vybrany bud ¢iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB2_1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signdlu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [584]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspor jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB2_ 1
vypne [585]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
uroven.

LB2 2 Vyber signalu pre 2. vstup LB2. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [586] | vybrany bud ¢&iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB2_2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [587]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB2 2
vypnhe [588]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menSia ako nastavena
uroven.

LB3

Skupina €islo [169]
Nastavenie tretej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3\

Nazov [ID] | Popis Def.
LB3 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia
[627]

LB3 arovne | Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

[1010]

LB3 1 Vyber signalu pre 1. vstup LB3. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [589] | vybrany bud Ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB3 1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [590]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vetky vybrané bity.
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LB3 1
vypne [591]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menS$ia ako nastavena
urovern.

LB3_2 Vyber signalu pre 2. vstup LB3. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-]
signal [592] | vybrany bud ¢iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB3 2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [593]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspor jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB3 2
vypne [594]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
uroven.

LB4

Skupina €islo [170]
Nastavenie Stvrtej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4\

Nazov [ID] | Popis Def.
LB4 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia
[628]

LB4 urovne | Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

[1011]

LB4 1 Vyber signalu pre 1. vstup LB4. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [595] | vybrany bud Ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB4 1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [596]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspofi jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signélu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB4_ 1
vypne [597]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menSia ako nastavena
uroven.

LB4 2 Vyber signalu pre 2. vstup LB4. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [598] | vybrany bud Ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB4 2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signélu vag&sia ako nastavena

zapne [599]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspof jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB4 2
vypne [600]

Bit vypnuty: V pripade €iselného signéalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
urovern.

LBS

Skupina €islo [171]
Nastavenie piatej logickej operacie.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5 \

Nazov [ID] | Popis Def.
LB5 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia
[629]

LBS5 urovne | Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

[1012]

LB5 1 Vyber signalu pre 1. vstup LB5. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-]
signal [601] | vybrany bud ¢&iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB5_ 1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signdlu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [602]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspori jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB5 1
vypne [603]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menS$ia ako nastavena
uroven.

LB5 2 Vyber signalu pre 2. vstup LB5. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [604] | vybrany bud Ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB5 2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signdlu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [605]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspori jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB5 2
vypne [606]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu menSia ako nastavena
uroven.

LB6

Skupina €islo [173]
Nastavenie Siestej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6\

Nazov [ID] | Popis Def.
LB6 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia
[630]

LB6 urovne | Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

[1013]

LB6_1 Vyber signalu pre 1. vstup LB6. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6Ze byt [-]
signal [607] | vybrany bud ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB6 1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [608]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB6_1

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
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vypne [609]

uroven.

LB6_2 Vyber signalu pre 2. vstup LB6. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-]
signal [610] | vybrany bud ¢iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB6 2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [611]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspon jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB6_2
vypne [612]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
uroven.

LB7

Skupina €islo [174]
Nastavenie siedmej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7\

Nazov [ID] | Popis Def.
LB7 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia
[631]

LB7 arovne
[1014]

Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

LB7_1 Vyber signalu pre 1. vstup LB7. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [613] | vybrany bud Ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB7_1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [614]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspof jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signélu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB7 1
vypne [615]

Bit vypnuty: V pripade &iselného signélu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
uroven.

LB7_2 Vyber signalu pre 2. vstup LB7. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [616] | vybrany bud Ciselny alebo bitovy signal.

Signal

LB7_2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [617]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspof jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signélu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB7_ 2
vypne [618]

Bit vypnuty: V pripade €iselného signéalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
urovern.

LB8

Skupina €islo [175]
Nastavenie 6smej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8\
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Nazov [ID] | Popis Def.
LB8 Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
operacia

[632]

LB8 urovne | Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

[1015]

LB8_1 Vyber signalu pre 1. vstup LB8. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-]
signal [619] | vybrany bud ¢iselny alebo bitovy signal.
Signal

LB8_1 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [620]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny asponi jeden z vybranych bitov.

Bit vypnuty: v pripade bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB8 1
vypne [621]

Bit vypnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
uroven.

LB8_2 Vyber signalu pre 2. vstup LB8. Ten sa spracuje podla vybranej operacie. M6ze byt [-1]
signal [622] | vybrany bud &iselny alebo bitovy signal.

Signal

LB8 2 Bit zopnuty: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu vacsia ako nastavena

zapne [623]

uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny aspor jeden z vybranych bitov.
Bit vypnuty: v pripade bitového signélu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

LB8 2
vypne [624]

Bit vypnuty: V pripade €iselného signélu ak je hodnota signalu mensia ako nastavena
uroven.

LB9

Skupina €islo [176]
Nastavenie deviatej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB9\

Nazov [ID] Popis Def.
LB9 operacia [633] Typ logickej operacie, ktora sa pouZije pre logicky blok. OR
LB9 arovne [1016] Typ logickej operacie, ktora sa pouZije pre logicky blok.

LB10

Skupina ¢islo [191]
Nastavenie desiatej logickej operacie.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB10\

Nazov [ID] Popis Def.
LB10 operacia [634] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR

LB10 Grovne [1017]

Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.
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LB11
Skupina ¢islo [334]
Nastavenie jedenastej logickej operacie.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB11\
Nazov [ID] Popis Def.
LB11 operacia [635] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
LB11 drovne [1018] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.
LB12
Skupina ¢islo [300]
Nastavenie dvanastej logickej operacie.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB12\
Nazov [ID] Popis Def.
LB12 operacia [636] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
LB12 Grovne [1019] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.
LB13
Skupina €islo [302]
Nastavenie trinastej logickej operéacie.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB13\
Nazov [ID] Popis Def.
LB13 operacia [637] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
LB13 urovne [1020] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.
LB14
Skupina €islo [312]
Nastavenie trnastej logickej operacie.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB14\
Nazov [ID] Popis Def.
LB14 operacia [638] Typ logickej operéacie, ktora sa pouZije pre logicky blok. OR
LB14 arovne [1021] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.
LB15
Skupina ¢islo [315]
Nastavenie patnastej logickej operacie.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB15\
Nazov [ID] Popis Def.
LB15 operacia [639] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
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LB15 arovne [1022] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

LB16
Skupina ¢islo [310]
Nastavenie Sesnastej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB16 \

Nazov [ID] Popis Def.
LB16 operacia [640] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok. OR
LB16 arovne [1023] Typ logickej operacie, ktora sa pouzije pre logicky blok.

4.6.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina ¢islo [860]
Nastavenie bloku vyhodnocovania externych tepelnych ochran (ETO). Volba typu snimaca (PT100, PTC,
vlastny). Konfiguracia poruch a varovani od externej teploty.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

Nazov [ID] | Popis Def.
Typ ETO Zapnutie alebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ETO) a volba typu vypnuta
[861] pripojeného teplotného snimaca. ETO

vypnutd ETO | Meni¢ nevyhodnocuje Ziadnu externu teplotu.
PT100 | Externym snimaom teploty je jeden alebo viac snimagov PT100.
KTY83/85 | Externym snimacom teploty je jeden alebo viac snimacov PTC KTY83/85.
KTY81/82/84 | Externym snimacom teploty je jeden alebo viac snimacov PTC KTY81/82/84.

vlastny | Externym snimacom teploty je jeden alebo viac uzivatefom definovanych snimacov teploty
snimac | ktorych prevodova charakteristika je dana parametrami P[863] (str.: 79) Odpor pri 20°C a
P[864] (str.: 79) Odpor pri 100°C.

PTC | Externym snimacom teploty je jeden alebo viac PTC termistorov, ktorych prahova teplota sa
termistor | nastavuje v parametri P[866] (str.: 79) Porucha ETO. Varovanie ETO vznikne po prekroCeni
odporu snimaca nad 300 ohm a porucha ETO vznikne pri prekro€eni odporu snimaca nad
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Zdroj Nap. Nastavenie zdroja merania napétia snimaca ETO. AIN1
ETO [906]
AIN1
AIN2
AIN3
AIN4
Specialny

Pocet Pocet sériovo zapojenych externych teplotnych snimacov. 1

snimacov

[862]

1 +10 V pripade, ak je motor alebo iné zariadenie vybavené viacerymi rovnakymi teplotnymi
snimacémi (vinutia, loziska) je mozné ich zapoijit do série , pricom v tomto parametri sa nastavi
ich pocet.

Varovanie Teplota, pri ktorej meni¢ vypisuje varovanie od zvysenej teploty v bode 90.0 °C

ETO [865] shimania externym snimacom teploty.

-500.0 °C + V pripade, Ze je do série zapojenych viac snimacov rovnakého typu, jedna sa o priemernu

500.0 °C teplotu z viacerych bodov merania.
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Porucha Teplota, pri ktorej meni¢ vygeneruje poruchu od zvySenej teploty v bode 110.0 °C
ETO [866] snimania externym snimacom teploty. Pri Type ETO = "PTC termistor"

predstavuje prahovu teplotu snimaca pri 1000 ohm. Porucha vznikne pri

prekro€eni tejto teploty.
-500.0 °C + V pripade, Ze je do série zapojenych viac snimacov rovnakého typu, jedna sa o priemernu
500.0 °C teplotu z viacerych bodov merania.
Maxim. Maximalny meraci pruad ETO. 10.00 mA
prud ETO
[1087]
0.01 mA + Obmedzuje prud do ETO snimacov aby sa zabranilo nechcenému zohrievaniu snimaca. Ak je
20.00 mA pouzity Specialny snimag, treba nastavit maximalny prud z jeho dokumentacie. Pri type ETO

="PTC" je meraci prud ohrani¢eny na hodnotu 1mA a pri "PT100" na 3 mA a vtedy je tento

parameter neaktivny.

Skupina ¢islo [810]

VLASTNY SNIMAC

Nastavenie parametrov charakteristiky viastného snimaca ETO.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ VLASTNY SNIMAC\

Nazov [ID]

Popis

Def.

Odpor pri 20°C
[863]

Hodnota odporu externého teplotného snimaca pri 20°C, v pripade, ze
charakteristiku snimaca definuje uzivatef.

1200.0

0.1 Q +99000.0
Q

Odpor pri 100°C
[864]

Hodnota odporu externého teplotného snimaca pri 100°C, v pripade, ze
charakteristiku snimaca definuje uzivatel.

4600.0

0.1 Q +99000.0
Q

Skupina €islo [569]

SPECIALNE NASTAVENIE

Nastavenie Specialneho zdroja pre ubytok napétia na ETO.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID]

Popis

Def.

Signal pre U ETO [857] Vyber signalu, ktory sa ma vyhodnotit ako napatie na snimaci ETO.

(-]

Signal

4.7 PORUCHY A VAROVANIA

Skupina €islo [136]

Nastavenie parametrov ovplyvriujucich generovanie a ukonenie poruchovych stavov menic¢a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\

Nazov [ID]

Popis

Def.

Vymaz histériu

Tento prikaz vymaze histériu poruch meni€a. V histérii sa nebude nachadzat’
Ziadny zédznam.

[500]
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4.7.1 VOLITELNE PORUCHY
Skupina €islo [190]
Nastavenie (vypnutie) vyhodnocovania niektorych poruchovych stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
Nazov [ID] Popis Def.

Vyp. vst. fazy [337]

Povolenie testovania vypadku vstupnych faz menica. vyhodnocuje sa

nevyhodnocuje sa

Porucha E13 - Vstupna faza sa nevyhodnocuije.

vyhodnocuje sa

Porucha E13 - Vstupné faza sa vyhodnocuije.

Vyp. vyst. fazy [338]

Povolenie testovania vypadku vystupnych faz menica. vyhodnocuje sa

nevyhodnocuje sa

Porucha E2 - Vypadok vyst. fazy sa nevyhodnocuije.

vyhodnocuje sa

Porucha E2 - Vypadok vyst. fazy sa vyhodnocuije.

Pret'azenie mot. [27]

Nastavenie spésobu vyhodnotenia tepelného pretazenia Vlastné chladenie

motora (resp. inej pripojenej zataze).

Netestuje sa

Meni¢ nekontroluje tepelné pretazenie pripojeného zariadenia.

Vlastné chladenie

Porucha E29 - Pretazenie motora sa vyhodnocuje na zaklade modelu teploty
motora s uvazenim otac¢ok motora.

Cudzie chladenie

Porucha E29 - PretazZenie motora sa vyhodnocuje na zaklade modelu teploty
motora bez uvazenia otacok motora.

Rusenie dosky [327]

Povolenie testovania poruch E23 - RuSenie brzd. modulu a
E24 - RuSenie vykon. modulu.

nevyhodnocuje sa

nevyhodnocuje sa

Poruchy E23 - Ru$enie brzd. modulu a E24 - RuSenie vykon. modulu sa
nevyhodnocuju.

vyhodnocuje sa

Poruchy E23 - Ru$enie brzd. modulu a E24 - RuSenie vykon. modulu sa
vyhodnocuju.

Chyba komunikacie
[779]

Povolenie testovania chyby komunikacie. nevyhodnocuje sa

nevyhodnocuje sa

Porucha E3 - Chyba komunikacie sa nevyhodnocuje.

vyhlasi poruchu

Porucha E3 - Chyba komunikacie sa vyhodnocuje.

Chyba AIN [837]

Parametrom sa zapina alebo vypina testovanie poruchy Vyhodnocuje sa
analégovych vstupov. Porucha sa vyhodnocuje len v pripade
ak je nastaveny analégovy vstup na 4-20mA, alebo 2-10V,
vstup je pod minimalnou hodnotou a je povolené testovanie

poruchy.

Vyhodnocuje sa

Ak je analégovy vstup dlhodobo pod minimalnou hodnotou, meni¢ vyhlasi chybu.

Nevyhodnocuje sa

Meni¢ akceptuje akukolvek hodnotu analégového vstupu.

Nadfrekvencia [85]

Povolenie testovania poruchy prekrogenia vysokej frekvencie
statora.

nevyhodnocuje sa

nevyhodnocuje sa

Porucha E10 - Nadfrekvencia sa nevyhodnocuije.

vyhodnocuje sa

Porucha E10 - Nadfrekvencia sa vyhodnocuje.

Hranica nadfrekv. [97]

Ur&uje hranicu frekvencie statora pre vyhodnotenie poruchy 55.00 Hz

E10 - Nadfrekvencia.

0.00 Hz + 500.00 Hz

Porucha vznikne ak je zapnuté jej testovanie v P[85] (str.: 80) Nadfrekvencia a
frekvencia na vystupoch meni€a prekrodi tuto hranicu na dobu dlhSiu ako 1s.

Zdroj ex. poruchy
[225]

Nastavenia zdroja externej poruchy. Ak je zdroj aktivny, bude | Ziadny
aktivna porucha E7 - Externa porucha. VyuZiva sa ako
havarijny stop. Porucha zablokuje prevadzku menica.
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SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina €islo [554]
Nastavenie Specialneho zdroja externej poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] | Popis Def.
Ex. porucha | Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma déjst ku poruche E7 - Externa porucha alebo | [184]
signal [527] | nie. M6ze byt vybrany bud Ciselny signal alebo bitovy. Binarne

vstupy

Signal
Ex. porucha | Externa porucha nastane: V pripade &iselného signalu ak je hodnota signalu
[528] vacSia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny

aspon jeden z vybranych bitov. Stav bez poruchy nastane: v pripade bitového

signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.
Ex. porucha | Stav bez externej poruchy nastane: V pripade &iselného signalu ak je hodnota
vypne [529] | signalu mensSia ako nastavena uroven.
4.7.2 PORUCHY IRC
Skupina ¢islo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chyb IRC snimacov..
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC \

Nazov [ID] Popis Def.
Rezim por. IRC Povolenie testovania vypadku snimaca ota¢ok motora IRC a nastavenie
[535] spbsobu testovania.
ERR vystup RM - | Porucha E32 - Chyba IRC sa vyhodnoti pri chybajucich alebo nekompletnych

IRC | signaloch A, AN, B, BN, I, IN.

nekorektné reverzy | Porucha E32 - Chyba IRC sa vyhodnoti na zaklade vysokého vyskytu nekorektnych
IRC1 | reverzov IRC1 pri vySSich rychlostiach.
nekorektné reverzy | Porucha E32 - Chyba IRC sa vyhodnoti na zéklade vysokého vyskytu nekorektnych
IRC2 | reverzov IRC2 pri vy$Sich rychlostiach.

prepne do OPEN

Ak je aktivna tato volba, pri vypadku IRC meni¢ bude generovat iba varovanie a
prepne do otvoreného skalarneho alebo vektorového riadenia.

iba varovanie

Obsluha chyby IRC bude pracovat podla predoslych volieb ale nebude generovat
poruchu, ale iba varovanie.

odpojené/pokazené
IRC

Porucha E32 - Chyba IRC sa vyhodnoti pri nasytenych regulatoroch momentu a prudu
a dIh8iu dobu nulovej rychlosti vo vektorovom riadeni.

skok rychlosti

Porucha E32 - Chyba IRC sa vyhodnoti pri velkom, v realite nepravdepodobnom skoku
rychlosti.

Citlivost’ por. IRC
[9]

Nastavenie citlivosti na chybu IRC. 4

1 +10 Pri hodnote 1 je najniZSia a pri 10 najvysSia citlivost na chyby IRC.
Filter por. IRC Cas reakcie na chybu IRC. 0.100
[903] s

0.001 s +300.000
S
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4.7.3 POTVRDENIE PORUCH
Skupina €islo [164]
Nastavenie spésobu ukonéenia poruchového stavu.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \
Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj. potvrd. poruchy [165] Nastavenie spdsobu ukon&enia poruchového stavu. Automaticky
Ovladaci panel | Porucha sa potvrdi pomocou ovladacieho panela.
Automaticky | Porucha sa potvrdi automaticky.
BIN1 | Porucha sa potvrdi aktivovanim 1. binarneho vstupu.
BIN2 | Porucha sa potvrdi aktivovanim 2. binarneho vstupu.
BIN3 | Porucha sa potvrdi aktivovanim 3. binarneho vstupu.
BIN4 | Porucha sa potvrdi aktivovanim 4. binarneho vstupu.
BIN5 | Porucha sa potvrdi aktivovanim 5. binarneho vstupu.
BING6 | Porucha sa potvrdi aktivovanim 6. binarneho vstupu.
MODBUS | Porucha sa potvrdi cez komunika¢né rozhranie MODBUS.
PROFIBUS | Porucha sa potvrdi cez komunikaéné rozhranie PROFIBUS.
Specialny
Cas po poruche [428] Po zaniku priCiny poruchy (napr. vysoky prud), sa po 5.0s
dobu nastaveného Casu predizi trvanie poruchy.
0.0s +3600.0 s 5s znamena, ze kazda porucha bude trvat minimalne 5 sekund.
Max. pocet por. [431] Maximalny pocet poruch, ktory méze vzniknat za 5
minimalnu periédu poruch.
5 +20
Min.perioda por. [432] Cas za ktory méze vzniknit maximalny podet portch. Ak | 24.0 h
je ich viac, tak vznikne porucha E31 - Vela poruch.
50h+720h
SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina €islo [566]
Nastavenie Specialneho spdsobu potvrdenia poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Nazov [ID] Popis Def.
Potvrdenie Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i sa ma potvrdit porucha. Méze byt vybrany [86] Trvaly
signal [509] bud Ciselny signal alebo bitovy. stav
Signal
Potvrdenie Povel Potvrdenie nastane: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota Automaticky
[510] signalu vacsSia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je | |

aktivny aspori jeden z vybranych bitov. Potvrdenie nenastane: v pripade
bitového signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.
Potvrdenie Potvrdenie nenastane: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signélu
vypne [511] mensia ako nastavena uroven.
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4.7.4 UDAJE PRE ZAZNAM
Skupina €islo [246]
Vyber udajov, ktoré sa maju zaznamenavat' do histérie pri vzniku udalosti (poruchy, varovania..).
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM \
Nazov [ID] Popis Def.
His 1 [247] Vyber prvej volitefnej veli€iny, ktora sa bude archivovat v histérii [937] Frek.
zdznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamata jej aktualna RT
hodnota.
Signal
His 2 [248] Vyber druhej volitelnej veli€iny, ktora sa bude archivovat’ v historii [73] Nap.
zaznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamata jej aktualna MT
hodnota.
Signal
His 3 [249] Vyber tretej volitelnej veli€iny, ktora sa bude archivovat’ v historii [71] Mag.
zaznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamata jej aktualna Tok
hodnota.
Signal
Nezaznamenavat’ Urcuje Ci sa niektoré poruchy nebudu zaznamenavat’ do histérie Podpétie |
[746] poruch. Na samotné vyhodnotenie poruchy tento parameter nema
vplyv.
Podpétie | UrCuje ¢i sa porucha Podpatie nebude zaznamenavat do histérie poruch.
Pretaz. zdroja | Ur€uje €i sa porucha Pretazenie zdroja nebude zaznamenavat do histérie poruch.

4.7.5 VAROVANIA

Skupina ¢islo [964]

Nastavenie moznosti zaznamenavat vznik varovania do historie poruch.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \

Nazov [ID] Popis Def.
Varovania [705] Obmedzuje pocet zobrazovanych varovani. Jednoduchy
Jednoduchy | Budu potladené niektoré varovania.
Expert | Budu sa zobrazovat vSetky dostupné varovania a funkéné hlasenia.
Varovanie Tchl [767] Teplota, pri ktorej menic vypisuje varovanie vysokej teploty 75.0 °C
chladi¢a, zobrazenie varovani a nastavenie niektorych
varovani.
40.0°C +90.0 °C
Zdroj ex. var. [560] Nastavenia zdroja externého varovania. Ak je zdroj aktivny, Ziadny

bude aktivne varovanie W49-Externé varovanie. Vyuziva sa
ako signalizacia vonkajsej udalosti. Nema vplyv na chod
menica.

Zaznam var. [968]

Vyber z prvej €asti varovani, ktoré sa budu pri ich vzniku
zaznamenavat do histdrie porich.

Zaznam var.2 [969]

Vyber z druhej €asti varovani, ktoré sa budu pri ich vzniku
zaznamenavat do historie poruch.
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SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina €islo [563]
Nastavenie Specialneho zdroja externého varovania.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \
Nazov [ID] | Popis Def.
Ex. var. Signal ktory sa vyhodnocuje ¢i ma dojst ku varovaniu W49-Externé varovanie [184]
signal [965] | alebo nie. VyuzZiva sa ako upozornenie na externd udalost. Varovanie Binarne
nezablokuje prevadzku meni¢a. Méze byt vybrany bud €iselny signal alebo vstupy
bitovy.

Signal

Ex. Externé varovanie nastane: V pripade Ciselného signalu ak je hodnota signalu

varovanie vacSia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je aktivny

[966] aspon jeden z vybranych bitov. Stav bez varovania nastane: v pripade bitového
signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

Ex. var. Stav bez externého varovania nastane: V pripade €iselného signalu ak je

vypne [967] | hodnota signalu mensSia ako nastavena uroveri.

4.8 DISPLEJ

Skupina €islo [48]

Vyber parametrov zobrazovanych pocas prevadzky na ovladacom paneli.

4.8.1 NASTAVENIE GRAFU

Skupina Cislo [87]

Nastavenie parametrov zobrazovanych v grafe.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE GRAFU \

Nazov [ID] Popis Def.
Graf 1 [49] Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v prvom grafe. [47] Frek. MN
Signal
Graf 2 [50] Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v druhom grafe. ‘ [42] Prud MT
Signal

4.8.2 NASTAVENIE ZOV

Skupina €islo [88]

Nastavenie zobrazovanych veli€in. Veli€iny, ktoré sa zobrazuju v hornej €asti displeja po€as nastavovania a

prezerania parametrov.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV \

Nazov Popis Def.

[ID]
Zov 1 Vyber prvej veli€iny, ktord sa bude zobrazovat' na displeji po€as nastavovania a [210]
[51] prezerania parametrov. Datum
Signal
Zov 2 Vyber druhej veli€iny, ktora sa bude zobrazovat na displeji po€as nastavovania a [209] Cas
[52] prezerania parametrov.
Signal
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4.8.3 NASTAVENIE MONITOR
Skupina €islo [89]
Nastavenie zobrazovanych veli€in v okne Monitor.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITOR \

Nazov [ID] Popis Def.
Monitor 1 Vyber veli¢iny, ktord sa bude zobrazovat' v okne monitor v prvom [47] Frek. MN
[53] riadku.

Signal
Monitor 2 Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat' v okne monitor v druhom [46] Nap. DC
[55] riadku.
Signal
Monitor 3 Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor v tretom [42] Prud MT
[54] riadku.
Signal
Monitor 4 Vyber veli€iny, ktora sa bude zobrazovat v okne monitor vo Stvrtom [184] Binarne
[56] riadku. vstupy
Signal
Monitor 5 Vyber veli¢iny, ktora sa bude zobrazovat' v okne monitor v piatom [74] Teplota
[57] riadku. chladi¢a
Signal
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \

Nazov [ID] Popis Def.
Panel timeout [198] Nastavenie komunika¢ného timeoutu pre ovladaci panel. 100 ms
15 ms + 200 ms
4.9 KOMUNIKACIA
Skupina €islo [213]
Nastavenie sériovej komunikacie menica.
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \

Nazov [ID] | Popis Def.
Adresa Adresa meni¢a sa vyuziva na presné identifikovanie meni¢a. Vyuziva sa aj pre 1
menicéa komunikaciu meni¢a s ovladacim panelom. Ak je viac meniCov zosietovanych, kazdy
[234] meni¢ musi mat jedinecnu adresu.

1 +99

4.9.1 MODBUS

Skupina €islo [658]

Nastavenie komunikaéného protokolu MODBUS.
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \

Nazov [ID] Popis Def.

MB necinnost’ | Volba, ako ma zareagovat meni¢ ked nekomunikuje s modbus mastrom.

[961]
Po danej dobe necdinnosti sa zobrazi varovanie, alebo porucha. Alebo najskor varovanie a
potom porucha.

MB Error Cas ako dlho meni¢ nekomunikuje s modbus mastrom aby meni¢ i$iel do chyby. 5.00 s
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timeout [659]
0.10s =
3600.00 s
MB Var. Cas ako dlho meni& nekomunikuje s modbus mastrom aby meni& vyhlasil 2.00s
timeout [962] varovanie. Ak sa su€asne vyhodnocuje chyba aj varovanie modbus protokolu vid
P[961] (str.: 85) MB necinnost’ tak tento parameter musi byt mensi ako parameter
P[659] (str.: 86) MB Error timeout inak sa varovanie neuplatni.
0.10s +
3600.00 s
MB Var. méd Urcuje ¢o sa vykona v menici pri vzniku varovania modbusu. Reset
[963]
DataFormat Prenasané data su 32bitové. Tento parameter ur€uje v akom poradi sa jednotlivé | No
[660] bajty prenasaju. Tato zmena formatu sa uplatiiuje len pre linku 485. swap
No swap
Byte swap
Word swap
Byte & word

swap

4.9.2 PROFIBUS
Skupina &islo [812]

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \

Nazov [ID] Popis Def.
PB neéinnost’ Volba, ako ma zareagovat’ meni¢ ked sa nekomunikuje s profibus modulom ¢&i uz
[813] menic, alebo master.
Chyba
Varovanie
PB Error Cas ako dlho musi byt komunika&ny modul v chybe (nekomunikuje s meni¢om 5.00
timeout [814] alebo s PB mastrom) aby menic iSiel do chyby. S
0.10 s + 3600.00
S
PB Var. timeout | Cas ako dlho musi byt komunikaény modul v chybe (nekomunikuje s meniéom 2.00
[815] alebo s PB mastrom) aby menic€ vyhlasil varovanie. Ak sa su¢asne vyhodnocuje | s
chyba aj varovanie profibus modulu vid' P[813] (str.: 86) PB nelinnost tak tento
parameter musi byt men§i ako parameter P[814] (str.: 86) PB Error timeout inak
sa varovanie neuplatni.
0.10 s + 3600.00
S
PB Var. méd Uréuje €o sa vykona v menici pri vzniku varovania profibus modulu. Reset
[816]

Reset | Meni€ prejde do resetu.

Stop | Meni€ sa zastavi.

Quick Stop | Menic¢ sa zastavi rychlejSie.

Ni¢ | Meni¢ nebude na varovanie reagovat.

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \

Nazov [ID] Popis Def.
Baud USB [217] Nastavenie komunikacénej rychlosti na porte USB. 115 200 Bps
9600 Bps
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19 200 Bps

38 400 Bps

57 600 Bps

115 200 Bps

128 000 Bps

Baud RS485 [218]

Nastavenie komunikacnej rychlosti na sériovom porte RS 485.

115 200 Bps

9600 Bps

19 200 Bps

38 400 Bps

57 600 Bps

115 200 Bps

128 000 Bps

Nulovanie Stat. [238]

Nulovanie Statistik v diagnostike pre sériovu komunikaciu. (pocet

sprav, pocet chybnych sprav,...).

4.9.3 Parametre

Skupina €islo [573]

Vyber parametrov pre zrychleny prenos v komunikacii MODBUS.

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ Parametre \

Nazov [ID] Popis

Def.

ID 0 [1094]

[-]

Signal

ID 1 [1095]

[ [-]

Signal

ID 2 [1096]

[[-]

Signal

ID 3 [1097]

[[-]

Signal

ID 4 [1098]

[[-]

Signal

ID 5[1099]

[[-]

Signal

ID 6 [1100]

[[-]

Signal

ID 7 [1101]

[[-]

Signal

ID 8 [1102]

[ [-]

Signal

ID 9[1103]

[ [-]

Signal

ID 10 [1104]

[[-]

Signal

ID 11 [1105]

[[-]

Signal

ID 12 [1106]

[[-]

15. marca 2012

Strana 87 z 133




VONSCH® A
vykonova elektronika “omo SGS

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064
Signal
ID 13 [1107] |[-]
Signal
ID 14 [1108] | [-]
Signal
ID 15 [1109] 1[-]
Signal
ID 16 [1110] 1[-]
Signal
ID 17 [1111] 1[-]
Signal
ID 18 [1112] | [-]
Signal
ID 19 [1113] | [-]
Signal
ID 20 [1114] | [-]
Signal
ID 21 [1115] [ [-]
Signal
ID 22 [1116] [ [-]
Signal
ID 23 [1117] 1[-]
Signal
ID 24 [1118] | [-]
Signal
ID 25 [1119] | [-]
Signal
ID 26 [1120] | [-]
Signal
ID 27 [1121] [ [-]
Signal
ID 28 [1122] [ [-]
Signal
ID 29 [1123] [[-]
Signal
ID 30 [1124] | [-]
Signal
ID 31 [1125] | [-]
Signal
ID 32 [1126] | [-]
Signal

4.10 SPRAVA PARAMETROV

Skupina €islo [204]
Praca so sadami parametrov ako celkom (nastavenie, kopirovanie, prepinanie, pristup, atd’.).
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4.10.1 SADY PARAMETROV
Skupina €islo [206]
Volba sady parametrov pre ¢innost meni¢a alebo pre nastavovanie.
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \
Nazov [ID] Popis Def.
Prep. sad [657] Nastavenie spdsobu prepinania aktivnej sady. Kombinované

Kombinované | Vyuzivaju sa len prvé 2 bity binarneho prepina¢a. Vystupna sada odpoveda danej

binarnej kombinacii tychto bitov. Ak su neaktivne vSetky bity tak je aktivha 1 sada.
Ak je aktivny len 1. bit tak je aktivna 2. sada, atd.

Jednotlivé | Kazdy jeden bit binarneho prepina¢a odpoveda jednej sade (bit 1 odpoveda 2 sade).

Ak je aktivnych viac prepinacov tak je aktivna sada s vy$Sim poradovym cCislom. Ak
nie je aktivny Ziadny binarny prepinac tak je aktivna 1. sada.

Parametrom | Pomocou parametra P[205] (str.: 89) Aktivna sada je mozné nastavit’ aktivnu sadu.

Aktivna sada [205]

Prepne aktivhu sadu parametrov, podla ktorej menic pracuje. ‘ Sadal

Sada 1 | Meni¢ bude pracovat podla 1 sady parametrov.

Sada 2 | Meni¢ bude pracovat podla 2 sady parametrov.

Sada 3 | Meni¢ bude pracovat podla 3 sady parametrov.

Sada 4 | Meni¢ bude pracovat podla 4 sady parametrov.

Skupina €islo [222]

PREPINAC SAD

Nastavenie binarneho prepinaca sad.

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj bitl sada Nastavenie 1.bitu prepinaca sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia parametra | Ziadny
[641] P[657] (str.: 89) Prep. sad.

Zdroj bit2 sada
[642]

Nastavenie 2.bitu prepinaca sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia parametra | Ziadny

P[657] (str.: 89) Prep. sad.

Zdroj bit3 sada
[643]

Nastavenie 3.bitu prepinaca sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia parametra | Ziadny

P[657] (str.: 89) Prep. sad.

Skupina ¢islo [224]

SPECIALNE NASTAVENIE

Nastavenie Specialnych funkcii pre prepinace sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE NASTAVENIE \

signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

Nazov Popis Def.
[ID]

Bitl sada | Signal ktory sa vyhodnocuje €i je aktivny 1.bit binarneho prepinac¢a. Méze byt [184]
signal vybrany bud &iselny signal alebo bitovy. Binarne
[645] vstupy
Signal
Bitl sada | 1.bit binarneho prepinaca je aktivny: V pripade ¢iselného signalu ak je hodnota
zapne signalu vacsia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je
[646] aktivny aspon jeden z vybranych bitov. Bit nie je aktivny: v pripade bitového
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Bitl sada | 1.bit binarneho prepinaca nie je aktivny: V pripade ciselného signalu ak je
vypne hodnota signalu mensia ako nastavena uroven.
[647]
Bit2 sada | Signal ktory sa vyhodnocuje €i je aktivny 2.bit binarneho prepinaca. Méze byt [184]
signal vybrany bud ¢&iselny signal alebo bitovy. Binarne
[648] vstupy
Signal
Bit2 sada | 2.bit binarneho prepinaca je aktivny: V pripade ¢iselného signalu ak je hodnota
zapne signalu vacsia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je
[649] aktivny asporn jeden z vybranych bitov. Bit nie je aktivny: v pripade bitového

signalu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.
Bit2 sada | 2.bit binarneho prepinaca nie je aktivny: V pripade ¢iselného signalu ak je
vypne hodnota signalu mensia ako nastavena uroven.
[650]
Bit3 sada | Signal ktory sa vyhodnocuje €i je aktivny 3.bit binarneho prepinaca. Méze byt [184]
signal vybrany bud ¢&iselny signal alebo bitovy. Binarne
[651] vstupy
Signal
Bit3 sada | 3.bit binarneho prepinaca je aktivny: V pripade &iselného signalu ak je hodnota
zapne signalu vacsia ako nastavena uroven, alebo v pripade bitového signalu ak je
[652] aktivny aspori jeden z vybranych bitov. Bit nie je aktivny: v pripade bitového
signélu ak su neaktivne vSetky vybrané bity.

Bit3 sada | 3.bit binarneho prepinaca nie je aktivny: V pripade €iselného signalu ak je
vypne hodnota signalu mensia ako nastavena uroven.
[653]
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \

Nazov [ID] Popis Def.
Nastavovana sada | Vyber sady, ktora sa bude nastavovat pomocou ovladacieho panela. Podla
[207] Meni¢ mbze byt prevadzkovany z inej sady. aktivnej

Podla aktivnej | Nastavovana sada, bude vzdy rovnaka ako aktivna sada.
Sadal
Sada 2
Sada 3
Sada 4

4.10.2 BOD OBNOVY / ZALOHA

Skupina ¢islo [480]

Bod obnovy a zaloha sluzi na uchovanie nastaveni meni¢a. Bod obnovy sa vytvara na povel uzivatela a je
mozné z neho na povel obnovit parametre. Bod obnovy slizi ako zaloha pri nastavovani meni¢a, kde je
mozné sa vratit k predchadzajucemu nastaveniu. Nastavenie sa aj automaticky zalohuje. Tuto zalohu je
mozné vyvolat uZivatelskym povelom, alebo sa vyvola automaticky, ked meni¢ zisti chybu v nastaveni

(zlyhala zalohovacia batéria na riadiacej doske).

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA\
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Nazov [ID]

Popis

Def.

Vytvor bod

Spusti vytvorenie bodu obnovy nastavenia menica.

obnovy [483]

Bod obnovy
datum [479]

Datum, kedy bol vytvoreny bod obnovy nastavenia menica.

DATE + DATE

Bod obnovy
Cas [83]

Cas, kedy bol vytvoreny bod obnovy nastavenia menica.

TIME + TIME

Obnov bod
obnovy [478]

Obnovi nastavenie meni€a z bodu obnovenia. Obnovenie je mozné spustit len ak
nie je menic v Starte.

Cas do

Zostavajuci éas do spustenia dal$ej automatickej zalohy nastavenia meniéa. Cas sa
zalohy [908] odrattva len v ¢ase zapnutia menic¢a. Pri zmene nastavenia z ovladacieho panelu sa ¢as

automaticky prednastavi na 5 minut.
0s+7200s
Zaloha datum | Datum poslednej automatickej zalohy nastavenia menica.
[38]
DATE + DATE
Zaloha ¢as Cas poslednej automatickej zalohy nastavenia menica.
[40]
TIME + TIME
Obnov zalohu | Obnovi nastavenie menica z automatickej zalohy. Obnovenie je mozné spustit len
[824] ak nie je menic v Starte.
4.10.3 PRESUN PARAMETROV
Skupina €islo [289]
Presun parametrov medzi sadami.
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ PRESUN PARAMETROV \

Nazov [ID] Popis Def.

Sadal do Sady2 [290] Képia parametrov zo sady 1 do sady 2.
Sadal do Sady3[291] Képia parametrov zo sady 1 do sady 3. ‘
Sadal do Sady4 [292] Képia parametrov zo sady 1 do sady 4. ‘
Sada2 do Sadyl [294] Kopia parametrov zo sady 2 do sady 1. ‘
Sada3 do Sadyl [295] Kopia parametrov zo sady 3 do sady 1. ‘
Sada4 do Sadyl [296] Képia parametrov zo sady 4 do sady 1. ‘
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4.10.4 VYROBNE NASTAVENIE
Skupina ¢islo [297]
Nastavenie vyrobnych nastaveni do parametrov menica.
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ VYROBNE NASTAVENIE \
Nazov [ID] Popis Def.

Vyrobné nast. do Sady1 [298]

Nakopiruje vyrobné nastavenie parametrov do sady 1.

Nakopiruje vyrobné nastavenie parametrov do sady 2.

Vyrobné nast. do Sady2 [304]

Nakopiruje vyrobné nastavenie parametrov do sady 3.

Vyrobné nast. do Sady3 [303]

Vyrobné nast. do Sady4 [305]

Nakopiruje vyrobné nastavenie parametrov do sady 4.

15. marca 2012

Strana 92 z 133

%,

N

&

200 SGS



VONSCH® (A
vykonova elektronika ®ome SBS

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064

5 Priklady nastavenia

5.1 Nastavenie procesného regulatora pre riadenie vysky hladiny v nadrzi

V nasledujucej Casti bude opisany spésob nastavenia zariadenia pre udrZiavanie konstantnej
hladiny v nadrzi, pomocou €erpadla riadeného frekvenénym menicom.

5.1.1 Situacia

Frekvenény menic riadi otaCky Cerpadla, tak aby v nadrzi bola pozadovana hladina. Hladina v
nadrzi sa mdze pohybovat od minimalnej 1cm po maximalnu 50cm. Aktualna vyska hladiny je
snimana snimacom hladiny s pradovym vystupom. Pri hodnote vystupu OmA je minimalna hladina
a pri 20mA maximalna hladina. Zelana vyska hladiny je nastavovana pomocou napéatia 0-10V. Kde
0V odpoveda minimalnej hladine a 10V odpoveda maximalnej hladine.

Senzor vysky hladiny

@ ........ PRTTI—— . 0-20mA

Cerpadlo

min 6

Z.elana hladina Nadrz :
0-10V Vvpust

5.1.2 Pripojenie menica

Napatie pre Zelanu hladinu pripojime na prvy analégovy vstup AIN1.
Senzor vy$ky hladiny pripojime na druhy analégovy vstup AIN2.
Vystup menica pripojime na Cerpadlo.

5.1.3 Nastavenie analégovych vstupov

V menu ,NASTAVENIE — VSTUPY A VYSTUPY — ANALOGOVE VSTUPY*
LAINT —Typ AIN1“ = ,0-10V*

LAIN1 — Filter AIN1“ = 1ms (ak by bol signal ruseny moézeme zvysit' filtraciu)
LAIN1 — SPECIALNE NASTAVENIE — Signal AIN1“ = Ziadny

LAIN2 — Typ AIN2" = ,0-20mA*

LAIN2 — Filter AIN2“ = 1ms (ak by bol signal ruseny moézeme zvysit' filtraciu)
,AIN2 — SPECIALNE NASTAVENIE — Signal AIN2“ = Ziadny

5.1.4 Nastavenie procesného regulatora

V menu ,NASTAVENIE — FUNKCIE — PROCESNY REG.*

.Rezim PR* = Poloha“ tym sa nastavovanie procesného regulatora prepne na nastavovanie v
jednotkach cm. Vyber Poloha inverzne, sluzi pre pripad, ak by bolo &erpadlo umiestnené na
vystupe nadrze a pri zvySovani jeho otacok bude hladina pri kondtantnom pritoku klesat. Iné rezimy
PR spdsobia prepnutie nastavovania v inych jednotkach.

,Min. Zel. vel.“ = 1cm (minimalna hodnota procesnej veli€iny).
.Max. zel. vel.“ = 50cm (maximalna hodnota procesnej veli€iny).
»Zdroj zel. PR* = JAIN1.
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Ak by sme chceli nastavit pevnu zelanu hladinu, tak ,Zdroj Zzel. PR* = ,Hodnota*“

a ,Zel. hodnota“ = 30cm (ak pozadovana vyska hladiny je 30cm). Hodnota sa da nastavovat len v
nastavenych hraniciach ,Min. Zel. vel.“ a ,Max. Zel. Vel "

,2droj sp. vazby PR = ,AIN2°.

Ak by bola pevna hodnota, tak sa nastavuje obdobne ako pre zelanu veli¢inu.

Samozrejme treba nastavit odpovedajuce konstanty PID procesného regulatora.

5.1.5 Nastavenie vystupu menica
Treba nastavit odpovedajuce parametre motora, rampy U/F krivku atd.

V menu ,NASTAVENIE — OVLADANIE — ZELANA FREKVENCIA*

»Zdroj reverzu F* = Bez reverzu®. Inak by sme Eerpadlu umoznili chodit' aj do spatného chodu, &ize
v pripade potreby by sa erpadlom od¢erpavalo z nadrze.

V menu ,NASTAVENIE — OVLADANIE — ZELANA FREKVENCIA — SPECIALNE NASTAVENIE*
,Signal pre ZF“ = ,DIAGNOSTIKA — Funkcie — Proces. reg. — Vystup PR*, tymto nastavime, Ze
vystupna frekvencia menica je riadena procesnym regulatorom.

5.1.6 Monitorovanie

V menu ,DIAGNOSTIKA — Vstupy / vystupy — AIN®

Tu je mozné sledovat analégové vstupy bud vo fyzikalnych jednotkach ,AIN1“ ,AIN2“ alebo v
pomernych ,AIN1 Rel.“, ,AIN2 Rel.”

Po zobrazeni ,AIN1“ a zobrazeni liniek ciele (pomocou F3), mézZzeme vidiet, Ze cielom analégového
vstupu je ,Signal pre ZH* procesného regulatora.

Tak isto mézeme skontrolovat aj ,AIN2“.

V menu ,DIAGNOSTIKA — Funkcie — Proces. reg”

Tu je mozné sledovat procesny regulator v procesnych jednotkach.

Po zobrazeni ,Zel. Hodnoty PR* a jeho liniek zdrojov, vidime &o vSetko ovplyviiuje Zelani hodnotu.
Je to rozsah procesného regulatora a analégovy vstup.

V menu ,DIAGNOSTIKA — Ovladanie — Zel. Frek.*

Tu je mozné sledovat prepocitany vystup procesného regulatora na Zelanu frekvenciu.

Po zobrazeni hodnoty a liniek zdroje, vidime, Ze Zelana frekvencia zavisi od nastavenia minimaine;j
a maximalnej frekvencie menica a vystupu procesného regulatora.

6 Navod na nastavovanie funkcii menica

6.1 Vyrobné (tovarenské) nastavenie.

Menice frekvencie UNIFREM 400 XXX sa expeduju s platnym vyrobnym (tovarenskym) nastavenim
parametrov, ktoré je mozné kedykolvek obnovit povelom VYROBNE NASTAVENIE. Vyrobné
nastavenie je vhodné obnovit ak bol meni¢ uz pouzity v neznamej alebo odliSnej prevadzke alebo
ak nie je dodany priamo z firmy VONSCH s.r.o. VSetky navody na nastavenie v tejto prirucke
vychadzaju z tohto nastavenia menica.

Parameter ID: 297

NASTAVENIE —> SPRAVA PARAMETROV —> VYROBNE NASTAVENIE
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Obnovenim vyrobného nastavenia sa prepiSu -vSetky = parametre vratane nastavenia
ovladania, vstupov a vystupov.

6.2 Parametre motora — MAKRA MOTOROV - identifikacie.

Parametre v skupine NASTAVENIE —> NAST. MOTORA su délezité pre spravne fungovanie
jednotlivych funkcii menic¢a. Nachadzaju sa tam prevazne Stitkové nominalne hodnoty motora ale aj
niektoré Specialne parametre ktorych hodnoty sa ziskavaju identifikaciou alebo ladenim.

Meno parametra ID Popis
Nom. vykon [W] 357
Nom. napitie [V] 59
Nom. frekvencia [Hz] 4
Prud motora [A] 151
Otacky motora [ot/min] 356 | Bezné stitkové (katalégové) parametre motorov.
Ucinnik motora 227
Sled vyst. Faz 326 | Moznost zmeny sledu faz motora.
Iden.10aLm 384 | Zapnutie / vypnutie Identifikacie magnetizaéného pradu a hodnota
Magnet. Prud [A] 355 | magnetizaéného pruadu.
Cas. Kon. Rotor [s] 79 | Parameter z MAKRA MOTORA — doladenie dynamiky nabudenia.
Iden. RS 383 | Zapnutie / vypnutie Identifikacie odporu statora a hodnota odporu statora.
Odpor statora [mQ ] 345
Odpor rotora [mQ ] 439 | Specidlne parametre pre spravnu funkciu vektorového riadenia.
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vzajomna Induk. [mH] 441
Moment zotvac. [kg m2] | 442
Nuluj Motohod. MT 501 | Nulovanie prevadzkovych motohodin motora (po vymene alebo udrzbe).

Odrazovym mostikom pre spravne nastavenie by mali byt prednastavené MAKRA MOTOROV. Po
spusteni MAKRA a povoleni prislusnych funkcii by mal byt vzdy meni¢ s pripojenym motorom
funkény ! PoZadovana vyssia kvalita riadenia sa vSak dosahuje procesom doladovania parametrov
v konkrétnej prevadzke poc€as prevadzkovych podmienok.

Parameter ID: 672
NASTAVENIE —> MOTOR —> MAKRA MOTOROV
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Tabulka: Prednastavené makra motorov v menic¢och frekvencie UNIFREM 400 XXX:

508!

Meno parametra i TYP motora 50Hz: napatie [V] / vykon [kW]

400/0.06 | 400/0.09 | 400/0.12 | 400/0.18 | 400/0.25 | 400/0.37 | 400/0.55 | 400/0.75 | 400/1.1 | 400/1.5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/7.5
Nom. vykon [W] 357 60 90 120 180 250 370 550 750]  1100]  1500]  2200f 3000[ 4000] 5500 7500
Napitie motora [V] 59 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Prid motora [A] 151 0.20) 0.29 0.42 0.56 0.76 1.03 1.45 1.86 2.55 3.40 4.70 6.40 8.20] 11.40] 15.20
Magnet. prad [A] 355 0.19] 0.28 0.39 051 0.68 0.89 1.22 1.25 1.76 2.35 322 440 565 7.80] 10.32
Otacky [1/min] 356 1350, 1350 1350 1350 1350 1370 1395 1395 1415 1420 1420 1420| 1440] 1455 1455
Cas. Kon. Rotor [s] 79] 0.0500] 0.0520f 0.0548] 0.0560| 0.0580[ 0.0600] 0.0752] 0.0960{ 0.1200] 0.1400 0.1780] 0.2000] 0.2250] 0.2550| 0.3100
Odpor statora [mQ ] 345] 195000] 110000 40000 36500 31000 24000 22000 18500 13175 7850 6105.0] 4340.0) 3400.0] 2079.8] 759.5
Odpor rotora [mQ ] 439] 148200 83600 30400 27740 23560 18240 16720 14060 10013] 5966 4639.8] 3298.4| 2584.0] 1580.6] 577.2
Rozptyl. Induk. [mH] 440 176.0 112.0 98.0 84.0 62.0 140.0 18.0 42.0 10.0 10.0 3.0 14.0 13.0 12.0 6.0
Vzajomna Induk. [mH] 441] 328400 2768.0) 2002.0[ 1836.0] 1568.0) 1200.0 932.0 678.0] 640.0) 395.0[ 377.0) 276.0] 237.0] 218.0] 194.0
Moment zotvac. [kg m2] 442] 0.00027] 0.00027| 0.00030 0.00040] 0.00060] 0.00080( 0.00150] 0.00180] 0.0028| 0.0035] 0.0048] 0.0058( 0.0110 0.0180] 0.0240]
Maxim. Prud M. [A] 5 0.30 0.44 0.63 0.84 114 1.55 2.18 2.79 3.83 5.10 7.05 9.60[ 12.30[ 17.10] 22.80]
Maxim. Prud G. [A] 549 0.30 0.44 0.63 0.84 114 1.55 218 2.719 3.83 5.10 7.05 9.60| 1230 17.10] 22.80
Prid RZM [A] 163 0.19 0.28 0.40 0.53 0.72 0.98 1.38 177 2.42 323 4.47 6.08[ 7.79] 10.83] 14.44
U poc. [%] 90 15.40 13.80 12.30 12,10 11.80 10.50 9.25 8.20 7.30 6.52 6.16 5.95 5.79 430 2.85
Mom. Max. [Nm] 481 1.60 2.50 3.40 3.70 3.85 4.00 6.00 10.00] 1480 20.00] 29.40[ 40.00] 54.00] 74.00{ 100.00

TYP motora 50Hz: napétie [V] / vykon [kW]
Meno parametra ID
400/11 | 400/15 | 400/18.5| 400/22 | 400/30 | 400/37 |400/45 |400/55 [400/75 [400/90 |400/100 |[400/110 [400/132 |400/160 |[400/200

Nom. vykon [W] 357] 11000 15000  18500] 22000] 30000 37000 45000 55000 75000 90000{ 100000) 110000 132000f 160000] 200000
Napatie motora [V] 59 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Priid motora [A] 151 215 285 35 415 56 68 81 100 136 160 177 198 235 280 340
Magnet. prid [A] 355 13.2| 15.66 18.2] 2034 26.32] 30.6 34[  457] 59.16 67.04] 71.685| 76.626 87.34] 99.96] 119.68
Otacky [1/min] 356) 1460 1460 1465 1465 1465| 1475] 1475] 1480 1485 1485 1486 1488 1488 1486 1486
Cas. Kon. Rotor [s] 79 0.33 0.38 04| 0428 0445[ 0462 048[ 0.52| 0.66 0.75 0.8 0.86 0.95 1.13 1.36
Odpor statora [mQ ] 345]  607.25 455 438 389 312 225 122 80 72 65 51 48 38.3 22 16
Odpor rotora [mQ ] 439] 461.51| 3458 332.88] 295.64| 237.12 171f 92.72[ 60.8] 54.72 49.4 38.76 36.48] 29.108 16.72 12.16
Rozptyl. Induk. [mH] 440 6 3 2.2 1.8 12 11 0.8 0.8 1 12 0.6 0.8 11 0.8 0.4
Vzajomna Induk. [mH] 441 154 77 72.8 60.4 53.8] 46.9] 392 374 30 25.8 23.9 23 18.4 17 13.6
Moment zotvac. [kg m2] 442 0.04]  0.052 0.099] 0.117{ 0.191] 0.374] 0.447] 0.688] 1.19 1.39 1.63 1.94 2.31 2.88 3.46
Maxim. Prud M. [A] 5 3225 42.75 525| 62.25 84 102 1215 150 204 240 265.5 297 352.5 420 510
Maxim. Prud G. [A] 549 32.25| 42.75 52.5| 62.25 84 102f 1215 150 204 240 265.5 297 352.5 420 510
Prud RZM [A] 163] 20.425| 27.075 33.25[ 39.425 53.2] 64.6] 76.95 95| 129.2 152)  168.15 188.1] 223.25 266 323
U poé. [%] 90 2.71 2.52 2.35 2.1 1.8 16| 145 11 1.1 11 11 1.05 1.2 1 1
Mom. Max. [Nm] 481] 140.00[ 200.00] 240.00] 284.00[ 388.00] 482.00| 586.00| 710.00] 968.00f 1162.00| 1288.00] 1414.00f 1698.00] 2060.00| 2560.00)

6.3 Rezimy riadenia motora

MeniCe frekvencie UNIFREM 400 XXX moéZeme prevadzkovat v tychto zakladnych rezimoch
riadenia.

Parameter ID: 451
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA -> RIADIACI REZIM —> RIADENIE MOT.

U/F otv. - Skalarne otvorené (bezsnimacové) riadenie.

U/F uzav. - Skalarne uzavreté riadenie (otackova vazba IRC).

VAM uzav. - Vektorové uzavreté riadenie (otackova vazba IRC).

VAM otv. - Vektorové otvorené (bezsnimacové) riadenie.

V-SMPM - Vektorové riadenie pre synchrénne motory s perm. magnetmi. (v priprave)

V dalSom sa zameriame hlavne na funkcie uréené pre U/F riadenie.
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6.3.1 U/F RIADENIE

RAMPY

Aby pri ovladani motora nedochadzalo ku skokovym zmenam vystupnej frekvencie, meni¢ ma
k dispozicii flexibilné rampové funkcie, ktoré zabezpecuju plynulé prechody medzi réznymi
hodnotami Zelanej frekvencie. Ich parametrami je mozné nastavit dovolené rozsahy zmien
frekvencie (min., max.), body zlomu ramp ale tak aj ¢asy prislusnych usekov. Pomocou tychto
parametrov je mozné prispésobit dynamicku pohodu konkrétnej aplikacii.

Na prispdsobenie ramp v kladnom smere otacania sluzia parametre v skupine:

Parameter ID: 106 )
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> RAMPY FREKVENCIE

F[Hz] , UM
F MAX
PAR. ID = 111

F e Linearne zalomené rampy

PAR. ID = [~~~ frekvencie
162

F ZLOM D
PAR. ID = 121

F ZLOM R
PAR. ID = 117

F MIN /

PAR. ID =110

v

0 < > — e >le N
T ROZB. 1 T ROZB 2 T DOB. 2 T DOB. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID=119 PAR.ID =120

t[s]

S-KRIVKA

Ak sa vyZaduje, aby sa nemenilo skokom ani zrychlenie pohonu potom je vhodné pouzit' S-krivku,
ktora zabezpedi plynulé zmeny zrychlenia a nastavi zaoblenie profilu frekvencie do tvaru S. To ma
vyznam pri pohonoch, kde je potrebné minimalizovat trhnutie a momentové razy pri spustani alebo
zastavovani (Napr. osobné vytahy, elektrické vozidla, atd’.)

ReZim &innosti S-krivky je mozné upravit parametrom:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> RAMPY FREKVENCIE —> S-KRIVKA —> Rezim
S-krivky
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I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

zakrivenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

zakrivenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

zakrivenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

zakrivenie rampy pri dobehu vzad

/N
0\ Y

Miera zakrivenia S-krivky jej tvar sa da upravit parametrom:

Parameter I1D: 873 )

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> RAMPY FREKVENCIE —> S-KRIVKA —> Krivost’
S-krivky

rozdelenie S

DI DD DED
fle <<><

prechod nulou

F(t)
dF@®

10%

100% 1 50%

N

6.3.2 U/F KRIVKA

Zakladnou vlastnostou U/F riadenia (skalarneho riadenia) je to, ze so vzrastajiucou
frekvenciou vystupného napatia na vystupoch menica stupa umerne velkost’ tohto napaitia
az kym sa nenasyti na maximalnej hodnote. To zabezpecuje vlastne konstantné budenie
(magnetizovanie) asynchrénneho motora. Da sa teda povedat’, ze podmienku konstantného
toku docielime udrziavanim pomeru U/f rovhym konstante.
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Zakladom pre generovanie napatia v skalarnom rezime riadenia (U/F riadenie) je zakladna U/F
krivka, ktorej parametre su:

Parameter ID: 382

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> U/F KRIVKA

Parametre zdkladnej U/F krivky:

Meno parametra ID | Popis

Typ U/F 347 | Typ U/F krivky. Volba pomocnych rezimov U/F krivky.

U po¢. 90 | Pociato¢né napatie U/F krivky.

U konc. 94 | Koncové napatie U/F krivky.

F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.

Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.

Expon. pos. U/F 92 | Exponent posuvu krivky U/F v oblasti 0 Hz az F posuvu.

Obrazok: Parametre zakladnej U/F KRIVKY:

A
N U[Vv] /
UMAx \ /
PAR. ID =
495 l =l+l
UKONC
PAR. ID = 94
U poc N y)
PAR. ID = 90 <~
Al A
_________ A N A T e —
| N >
O Fpos I~ NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F [HZ]

Zakrivenie statickej

U/F KRIVKY sa pouziva niekedy pri Cerpadlach a ventilatoroch na

zabezpecenie usporného chodu motora pri nizSich otackach alebo pre zabezpelenie makkej
momentovej charakteristiky v oblasti nizkych otaCok. Vyhladenie zakrivenia sa dosahuje
nastavenim exponentov pre jednotlivé useky U/F KRIVKY.
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Obrazok: Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY:
U[V] a
U MAX 1
PAR. ID = \
495 . B=01-1 y
Expon. U/F
N S PAR.ID =91
\ \\ II
\ /
\ . K Expon. pos.U/F
\ ’ PAR. ID = 92
W \\ ,/
\ \\\ / \\ /// 7
N VN N/~ 4
YA AV
\ ’ .
_______ LIRS LD I
0 F POS F NOM F [HZ]

PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakladna U/F krivka je klasicky a jednoduchy nastroj na nastavenie riadenia motora. Pomocou nej
mozno lahko prispésobit nastavenia parametrov zo starSich generacii meniCov frekvencie
(SIFREM, VQFREM) alebo menicov inych vyrobcov v pripade ich nahrady.

6.3.3 Kompenzacia IR

Tato funkcia sa da zapnut' v parametri ,Typ U/F (ID 347) = komp. IR". Pri aktivnej kompenzacii IR
sa automaticky podla zatazenia pohonu a prevadzkovych podmienok koriguje hodnota napatia na
vystupe tak, aby sa kompenzoval ubytok napétia na statorovom vinuti motora a zabezpedilo sa
konstantné budenie motora. V praxi to vyzera tak, Ze v motorickom rezime sa napatie zvy3uje
a v generatorickom znizuje.

Matematicky model, ktory je jadrom Kompenzacie IR v okoli nulovej rychlosti nedosahuje velku
presnost, preto je potrebné nastavit frekvenciu, od ktorej sa zacina korekcia uplatriovat. Spravidla
to byva 0.5 az 3 Hz. Vystup korekcie je filtrovany nastavitelnym filtrom.

Parametre kompenzacie IR:

Meno parametra ID | Popis

Filter KIR 523 | Casova konétanta filtra aplikovaného na vystup funkcie kompenzacie IR.

Frekvencia KIR 795 | Zhora ohraniCuje oblast vystupnej frekvencie, v ktorej je potlacena

kompenzacia IR.

Nutnym predpokladom uspesného nasadenia Kompenzacie IR je spravna hodnota nominalnych
parametrov motora - parametra ODPOR STATORA.

Parameter ID: 345

NASTAVENIE —> MOTOR -> SPECIALNE NASTAVENIE -> Odpor statora [mQ ]
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Dobrym zdrojom pre ziskanie hodnoty tohoto parametra je MAKRO MOTORA rovnakého alebo
aspon najblizSieho vykonu. Z takto prednastavenej hodnoty uz presnu hodnotu ur€i meni¢
automatickou identifikaciou odporu statora, ktora sa méze zapnut v parametri:

Parameter ID: 383

NASTAVENIE —> MOTOR -> SPECIALNE NASTAVENIE -> Iden. RS = Zapnuta

Identifikacia statorového odporu sa potom vykonava vzdy pri zapnuti pohonu alebo pri prevadzke
na nulovej rychlosti. To mbze spdsobovat oneskorenie reakcie pohonu na povel chodu motora
(pozastavenie rychlosti do ustalenia hodnoty odporu). Meni¢ vtedy tento stav signalizuje varovhym
hlasenim. Ak je takéto spravanie sa pohonu z doévodu prevadzkovych podmienok neprijatelné,
(zeriavy, vyrobné linky, trakcia ...) je potrebné po ukonéeni ozivovania a ladenia pohonu
identifikaciu RS vypnut.

6.3.4 Regulator zaberového momentu (RZM)

Tato funkcia sa da zapnut v parametri ,Typ U/F (ID 347) = regulator ZM®. Pri aktivhom regulatore
zaberového momentu menic€ v nastavenom pasme frekvencii nadvihovanim U/F krivky nad hodnoty
zakladnej U/F krivky dosahuje pribudenie motora na zelany zaberovy prud. Nastavuje sa eSte
pozZadovana dynamika tohto regulatora.

Parametre Regulatora zaberového momentu:

Meno parametra ID | Popis

Prad RZM 163 | Zelana hodnota prudu zaberového momentu.

Frekv. RZM 28 | Horna hranica pasma frekvencie v ktorom je aktivny RZM.
Dynamika RZM 26 | Nastavenie dynamiky regulatora zaberového momentu.

Obrazok: Rezimy U/F KRIVKY na pohone s vysokym momentom zotrva¢nosti.

U
F [Hz] + V]
""""""""""""""""""""""""" ==~~~ Umax=Uxkonc
- napatie MT '
- zakladna U/F krivka !
- frekvencia MT ;
- prud MT Lo
Frowm -\ S a2l
PAR.ID = 4
Pasmo reg. | . ;
PAR.ID=28 [~~~ """ NN\ N/~ VT
A E E t[s]
Prad MT [A] m \ motor
:7 L
STOP @ generator START
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6.3.5 Kompenzacia sklzu

Sprievodnym javom cinnosti asynchrénnych motorov je sklz ktory znamena zaostavanie /
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom zataze. Sklz ako rozdiel statorovej a rotorovej
frekvencie je zavisly od mnohych faktorov. Meni¢e UNIFREM vyhodnocuju sklz motora a pri
zapnutej funkcii kompenzacia sklzu ho pridavaju k zelanej statorovej frekvenci.

Parameter ID: 349

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.
sklzu = zapnuta

Efekt kompenzacie sklzu motora je hlavne v tom, ze pri zmenach zatazenia si zachova rotorova
rychlost hodnotu blizku Zelanej. Navy3e to vyrazne zvySuje momentové schopnosti motora pri
nizkych rychlostiach.

Hlavnym parametrom pre doladenie miery kompenzacie sklzu je jej zosilnenie v parametri.

Parameter ID: 350

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.
kom. sklzu [ ]

Priklad: Cinnost kompenzacie skizu na redlnom pohone zaznamenana v GRAFE na displeji
meni¢a UNIFREM (tenka C&iara - Frekvencia statora, hruba &iara — Prud motora).

1 1:Frek. MH[Hz] 2:Prad MTADEREE ... 1 o
' | ] A. - maly narast

zatazenia

| spdsobil malt

kompenzaciu

| ] sklzu.

| B. - v&gsi narast
zatazenia

I

spdsobil vacsiu
kompenzaciu

sklzu.
1:Min=6.868 Max=-4 26 Prm==2.81 Hikt=d 65
Min=H.8E6 Max=2.17 Prm=1.66 Hkt==H2

Okvd Bl HMéd Wl Reset I Stanice

Model sklzu pre svoju spravnu ¢innost' potrebuje spravne hodnoty parametrov motora:

Meno parametra ID Popis
Nom. vykon [W] 357
Nom. Frekv. [Hz] 4 Potrebné pre vypocet nominalneho skizu
Otacky [ot/min] 356
Odpor statora [mQ ] 345 Platia tie isté podmienky ako pri Kompenzacii IR

Pri uzavretom skalarnom riadeni sa sklz kompenzuje presne podla skutoéného skizu
vyhodnoteného z rozdielu statorovej a rotorovej frekvencie.
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MeniCe frekvencie UNIFREM umozniuju aj funkciu obmedzenie sklzu, ktoru je mozné aktivovat
VvV parametri

Parameter ID: 193

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU ->
Obmedz. sklzu = zapnuté

Ak je tento rezim zapnuty, meni€ upravi Zelanu frekvenciu tak aby nebol prekroCeny maximalny
povoleny sklz z parametra

Parameter ID: 177
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.
Sklz [Hz]

Pritom generuje varovné hlasenie ,W40-Obmedz. skizu®“. Po poklese zatazenia na motore sa tento
stav ukonéi a povoli sa zvySovanie statorovej frekvencie.

6.4 Regulator maximalneho pradu (RMP)

Regulator maximalneho prudu je Standardna funkcia meni¢ov UNIFREM 400 XXX ktorej ulohou je
obmedzovat' vystupny prud do motora korigovanim vystupnej frekvencie. Funkcia ako aj samotny
regulator sa zapina v parametri:

Parameter ID: 352
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Reg. max.prudu = motor. rezim, alebo =gener.rezim

Regulator pracuje v motorickom aj generatorickom rezime, pricom v motorickom frekvenciu znizuje
a v generatorickom zvySuje ak prud dosiahne hrani¢né hodnoty.

Hrani¢ny prad pre motoricku prevadzku.
Parameter ID: 5 ]
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> Maxim. Prad M. [A]

Hrani¢ny prad pre generatorickl prevadzku.
Parameter ID: 549
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> Maxim. Prud G. [A]

Je potrebné si uvedomit, ze ohranienie pridu by malo byt nastavené vysSie ako je normalna
pracovna hladina pradu. V pripade, Ze motor je zatazovany trvale v generatorickom rezime, zabera
RMP a od ovladania pride povel STOP, moze sa stat, Zze otacky nepoklesnu a pohon sa nevypne.
V takom pripade je potrebné zvySit hodnotu maximalneho generatorického prudu alebo
vygenerovat RESET alebo prerusit bezpecnostny vstup.

Rychlost' s akou dokaze meni¢ obmedzit prud a zamedzit tak nezelanému narastu prudu nad
dovolenud hrani¢nu hodnotu ovplyviuju parametre samotného regulatora (P a | zlozka).

Parameter ID: 353

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
P zlozka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
| zlozka RMP [s] RMP [ms]
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RMP obmedzuje strmost’ narastu alebo poklesu frekvencie pri rampach rozbehu dobehu, ale méze
zaberat’ aj pri ustalenej rychlosti, ked' prad presiahne nastavené limity. Ak korekcia frekvencie
dosiahne ohrani€enie frekvencie Fmin alebo Fmax dalej uz frekvenciu nekoriguje, ¢o sa odzrkadli
na zvy3eni prudu a nasledne moznym vznikom poruchy ,Nadprud“ alebo ,PretaZenie menica“.

Pre zrychlenie reakcie RMP a spravnu ¢€innost' v oblasti nizkych frekvencii je mozné zapnut aj
rychlu korekciu poc&iatoéného napatia od prekroenia prudu. Jej zosilnenie upravuje parameter:

Parameter ID: 799 . ]
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Kor. boost. RMP [ ]

Obmedzenie prudu méze spolupracovat s kompenzaciou sklzu aj s kompenzaciou IR v U/F krivke
ako aj ostatnymi funkciami menica. Existuje kategdria pohonov, kde nie je vhodné pouzit RMP.
Jedna sa o zdvihové pohony Zeriavov, vytahov a dopravnikov, kde obmedzenie prudu by mohlo
mat za nasledok prepad bremena alebo nedodrzanie rychlostnej ¢asovej krivky. Vtedy pohon pri
vysokych prudoch hlasi spravidla len poruchu.

Obrazok: Typicky priebeh prudu a frekvencie pri zaberani RMP na pohone so zotrvaénikom:

A ’
F[Hz] +  Prad MT [A]
DOBEH - ROZBEH -
generatoricka motoricka
prevadzka prevadzka
cos(p) <0 cos(p) >0
FZEL Maxim. Prad M.
_____ AV /| PARID=5
""" y N T T T/ T Maxim. Prad G.
PAR. ID = 549
ﬂ
[ ) . t[s]
STOP START

Priklad: Prudova limita (RMP) zaberajuca na realnom pohone:

Tel il @ Stop I Pos: 1,500s CURSOR Tek ol L @ Stop t Pos: 15005 CURS0R
B € N T ¢ ¢ B € ¢ B H T B ¢ ¢ ¢
Loy Tupe oo s T

................. e Sauree R N Salnce
CH1 CH1
I ————

) OBMEDZENY PRUD MOTORA | ;.. OBMEDZENY PRUD MOTORA

N1 Soomy CHZ 200y M 1.00s Evt 7 T80mY B S00my CHZ 200my M 1.00s Ext 7 180my

Maximalny prad pri dobehu, generatoricky chod Maximalny prad pri rozbehu, motoricky

15. marca 2012 Strana 104 z 133



E

&

vykonova elektronika “omo SGS

VONSCH"
UNIFREM 400,UNIFREM 400 M

6.5 TImenie rezonanénych kmitov.

v1_0064

Jedna sa opomocnu funkciu pomocou ktorej je mozné utlmit rezonancné kmity motorov.
Rezonancia motora je jav, kedy sa vplyvom nehomogénnosti vzduchovej medzery alebo
nerovnomernosti zataze ako aj fluktuaciami elektrickych veli¢in v menic¢i motor s meni¢om rozkmita
a periodicky prechadza z motorického do generatorického chodu. Perdéda tychto kmitov byva
spravidla len niekolko peridd statorovej frekvencie. Rezonancia ma za nasledok vibracie
mechanickych ¢€asti ich zvySené namahanie ako aj rozkmitanie napatia v medzi-obvode, prudu
motora a nasledné poruchy.

Priklad: Rezonan¢né kmity namerané na trak€nom pohone (belasy — napatie medzi-obvodu, ZIty —
prud v jednej faze motora).

M Pos: 204.0 us CLURS

Tipe
Arnplitude

SouUrce

CH1

CH1 EIIII.IIrn'-.-' - |::H'.;'- 5|:|,|:|'.,;' 7] ‘IIIIIII.rns
11-Mar—08 16:56

Funkcia timenia rezonancii sa zapina a vypina parametrom:

Parameter ID: 513
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnuté

Na nastavenie timenia sluzZi trojica koeficientov, ktoré upravuju mieru vplyvu vybranych procesnych
veli¢in na vystupnu frekvenciu a napatie. Vhodnym doladenim tychto koeficientov je mozné
velkost kmitov zmenSit alebo ich aj Uplne odstranit.

Parameter ID: 514

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc [ ]

Parameter ID: 515

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dis[]

Parameter ID: 516

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwls [ ]
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Obrazok: Vyznam koeficientov funkcie ,TImenie rezonancnych kmitov*:

Uout
J1s > ID 515

Q
~+
v
M

Zelané napétie

Zelana frekvencia

6.6 Regulator napatia (RN) - Dynamicky dobeh (DD) a Kinetické zalohovanie
(K2).

Jednou z najdélezitejSich veli¢in v meniCoch frekvencie je napatie jednosmerného medziobvodu
(Upc). Za normalnych podmienok byva jeho hodnota rovna SpiCkovej hodnote usmerneného
sietového zdruzeného napatia (Upc = 1.414 * Uyy). Pri 400V sieti je to okolo 565V. Napatie
medziobvodu teda méze kolisat’ spolu s napatim siete. Pri velkom poklese napatia siete ak pracuje
motor pod zataZou sa méze stat, Ze motor nebude dostavat dostatok napétia, ¢o spdsobi jeho
odbudenie a narast sklzu ako aj odoberaného prudu. Ak chceme zabranit prehrievaniu motora
a menia alebo nezelanej poruche ,Nadprud®, je nutné obmedzit frekvenciu na taku hodnotu, pri
ktorej je na motore aj pri nizSom napati siete dostatocné napatie. Na to sluzi v meni¢och UNIFREM
400 XXX blok ,Regulator napitia“ a jeho sucCast Regulator kinetického zalohovania (RKZ).
Okrem iného sluzi aj na preklenutie kratkodobych vypadkov napajacej siete, kedy sa pozadované
minimalne napatie Upc udrZuje riadenym znizovanim Zelanej frekvencie a brzdenim zotrvacne;j
hmoty.

Pri brzdeni motorom, teda pri dobehu alebo pdsobeni vonkajsich sil na motor, napatie Upc stupa
vplyvom prelievania energie z motora spat' do menica. V tomto pripade ma meni¢ dostatok napatia
na spravnu regulaciu motora, avSak stupa napatové namahanie vykonovych €asti a hrozi porucha
.Prepatie“. Pri pohonoch kde motor v prevaznej miere pracuje aj v generatorickom chode (zdvihy
Zeriavov, vytahy, Casté a rychle rozbehy / dobehy zotrvadnych hmét), sa spravidla na obmedzenie
Upc pouzivaju Brzdné moduly a odporniky, ktoré prebytocnu energiu menia na teplo. Tam, kde nie
je striktne predpisana doba zastavenia pohonu je mozné vyuzit druhu Cast bloku ,Napatovy
regulator ato Regulator dynamického dobehu (RDD). Ten zvySovanim Zelanej frekvencie
zastavi narast napatia DC. Podobne ako tomu je aj pri pradovej limite, po dosiahnuti maximalne;j
frekvencie uz prestava korigovat' a umozni narast napatia az po poruchovu urover.

Kazda Cast’ Regulatora napatia sa da samostatne vypnut / zapnut v parametroch:

Parameter ID: 748

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> Kinet. Zalohovanie

Parameter ID: 749

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> Dynam. dobeh
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Na prispdsobenie dynamiky odozvy a pripadné doladenie preregulovania napatia alebo ustalenie
kmitavého priebehu slizia parametre P, |, a D zlozky RN, ktoré spolo¢ne ovplyvnuju RKZ aj RDD.

Parameter ID: 751

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> P zlozka RN

Parameter ID: 752

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> | zlozka RN

Parameter ID: 750

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> REGUL. NAPATIA (RN) -> D zlozka RN

Obrazok: Regulator napatia (RN) — princip ¢innosti:

A A
o S Fs [Hz]
Upc [V] Kinetické Dynamicky
zalohovanie dobeh
]
"""""""""""""""""""""""""""""""" F sl
Refer. DD !
PAR. ID = f-ocmmmmmee e N et
754 !
UDC nom. e T T T T T T e v TSN T
(565 V) ; !
| |
| |
Refer. KZ : :
PAR. ID = {-—------ oo - !
753 1 1
1 ! 1
1 ! 1
1 ! 1
1 ! 1
1 ! 1 <
|-, N . ] >
evypadok & obnovenie epovel < s
i i o S
siete siete STOP predizenie
- napatie medziobvodu Upc dobehu
- vystupna frekvencia

Priklad: Vysledky merania nasadenia RN na pohone zo zotrvacnikom.

Tek I, @ Stop W Fos: 1,500 TRIGGER Tek [l w- Stop M Pos: 1.500s SAVE/REC
Lo v o S0 NAPATIEUpc © 1 Setups
..... e Videno PR A o BRI B ' 3 2Ol Ts

" FREKVENCIA
&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& S|EI|:IE! j : . SOuUrce
Fising FREKVENGIA. .. ... 0 LH
' L VAGSIA
. . . Do Saurce : : . - . : : : Ret
EEEERRERERRRRT o " (R RN HaieaaZGa'FRvAéNQSaénn
U NAPATIE Upg 11 Ext : b | ACNOS & i
............................... o | ENSJA B -
\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\ S ZOTRVACNOS: oo D
Lol Coupling Etir 1 PReth
KINETICKE ZALOHOVANIE - DYNAMICKY DOBEH i
B S00my CHE Z00my M 2508 Ext 2~ Ta0mY CH1 200m%  CH2 S00mY M 1.00s Ext 7 160mY
Reth 200y 1.00s RefB S00rmY 1.00s
Kinetické  zalohovanie menia pri  vypadku  Dynamicky dobeh pri roznych zotrvaénostiach

napajacieho napatia na motore so zotrva&nikom.

pohonu.
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V mnohych priemyselnych aplikaciach pohonov s frekvenénymi meni¢mi sa vyzaduje aby pohon
zastavil za ¢o najkratsi ¢as. Pri opakovanych pracovnych cykloch to vyrazne skracuje doby cyklu
ama to priamy vplyv na produktivitu vyroby. Ak sa navySe jedna o pohon, ktorého moment
zotrvaénosti alebo zataZovacie pomery su prementlivé méze byt nastavenie pevného ¢asu dobehu
problém. Vtedy treba aplikovat rezim Dynamického dobehu. Napriklad Zzmykacky, mlyny, mieSadlia,
kde zavisi zotrvacnost od mnozstva spracovavaného materialu.

6.7 BRZDENIE TOKOM

Na brzdenie sa v menicoch frekvencie pouziva niekolko rezimov brzdenia. PredovSetkym to je
pouzitie brzdného modulu a odpornika. Existuju v8ak pohony, kde nastanu podmienky brzdenia len
CiastoCne a zriedkavo. Ak sa napriklad vyZaduje aby Cerpadlo zastavilo za desat’ sekund ale pri
tomto ¢ase dobehu vznika porucha ,Prepatie meni¢a“, nemusi byt pouZzitie brzdného modulu nutné.
Ak napriklad uz 13 alebo 15 sekundovy dobeh konéi bez poruchy, mnozZstvo vygenerovanej
energie sa da znizit pouzitim funkcie Brzdenie Tokom.

Na zapnutie brzdenia tokom sluzi parameter.

Parameter ID: 775

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT) [ ]

Funguje tak, ze pri prekroceni ,pracovného napatia BT“ zacne meni¢ zvySovat napatie motora, ¢im
zvySuje jeho magnetizaciu. To spbsobi, ze Cast’ energie sa nedostane z motora do menica ale sa
premeni na teplo vo vinuti motora. Mieru zvySenia magnetického toku je mozné upravit
parametrom ,Zos. brzd. Tokom®.

Parameter ID: 776

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]

Priklad: Cinnost brzdenia tokom na realnom zariadeni.

Tel: L & Stop M Pos: 1.500s SAVESREC | (Tele Al & Stop M Pos: 1.500s CH1
: - ! : - ! i : ! H -+ H : M I N N N
S S . Coupling
S U NAPATIEUDE T
o v : EWLimit
CHZ e L R OFF
o PROD MOTORA. - - - GOMHz
Ref S
B
Save
: e FREKVENCIA
S : N :
R S0 EHE T 200mY M S00ms Ext / Teomy BTS00y~ THE 200my M S0ms Ext 7 T80mY
Refs 200mY 500ms RefB S00mY S00rms Refh 200mY S00ms Refh S00mY S00ms
Brzdenie tokom pri mensom zosilneni. Brzdenie tokom pri va¢Som zosilneni.

Pri brzdeni tokom dochadza k vy$Siemu ohrievaniu motora, preto je potrebné, aby mal motor
dodatoc¢nu tepelnu ochranu, termistor alebo PT100 pripadne cudzie chladenie.
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6.8 NAFAZOVANIE

Pri prevadzkovani elektrickych pohonov €asto vznika situacia, kedy je potrebné aby sa riadenie
spustilo, aj ked sa motor vo vypnutom stave otaca. Napriklad vplyvom rozdielov tlakov sa ota&ajuci
ventilator spalin, trakéné vozidlo v pohybe alebo rozto€eny generator malej vodnej elektrarne.
NajpresnejSie a najrychlejSie sa to da dosiahnut s pouzitim otackového snimaca (IRC), ktory da
presnu informaciu o frekvencii, ktorou sa stroj to€i a meni¢ sa dokaze automaticky prispdsobit
a nafazovat. Snima¢ vSak nie je nutné pouzit ak sa pouzije funkcia ,Nafazovanie“ v menici
frekvencie UNIFREM 400 XXX. Nafazovanie je mozné zapnut v parametri:

Parameter ID: 374

NASTAVENIE — RIADENIE A REGULACIA —> NAFAZOVANIE -> Nafazovanie = zapnuté
(Zrychlené, Normalne)

Jedna sa o plne automatickt funkciu, ktora vzdy po aktivovani povelu START vykona proces
nafazovania na rozto€eny motor (resp. generator). Nafazovanie prebieha v niekolkych etapach
a jeho doba trvania méze byt premenliva od rychlosti ota¢ania, vykonu motora ako aj nastavenia
parametrov.

Obrazok: Nafazovanie — princip Cinnosti:

Prud :I. detekcia Il : I"l. V. 1 Frekvencia
motora [A] 1 Smeru a Detekci :nabu- Rozbeh [Hz]
nabudenie afrekv. denie na Fzg

" Fumax

FreL

Pomer Inaf/l0
x Magn. prud
= D778 x ID355

¢ povel najdenie s
> _ .
- rotorova frekvencia S VART frekvencie
- vystupna frekvencia «—»
- prud motora Cas nafaz.
PAR.ID = 375

Uspesnost nafazovania ako aj doba hladania je zavisla od tychto parametrov:

Parameter ID: 778

NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA —> NAFAZOVANIE -> Pomer Inaf/I0 [ ]

(Nasobok magnetizacného pridu — ovplyviuje citlivost nafazovania a intenzitu brzdenia rotora)
Parameter ID: 79

NASTAVENIE —> MOTOR -> SPECIALNE PARAMETRE -> Cas. Kon. MT [s]

(Cas. Kon. MT — ovplyvhuje rychlost namagnetovania (nabudenia) motora

15. marca 2012 Strana 109 z 133



VONSCH® (A
vykonova elektronika ®ome SBS

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064

Priklad: Nafazovanie na roztoceny motor na menic¢i UNIFREM 400 XXX. (tenka Ciara — vystupna
frekvencia, hruba €iara — prud, ¢ervena bodkovana Ciara — frekvencia rotora)

1 1Frek. MH[Hz] 2:Prad MTIAEEEE ... 1 &

| J
LMin=0B8  Maw=r0.08 Prm47.31  Bkt=57.00
Akt=1.23

Stanic

2
2:Min=H.80 Mam=2.11 Frm=1.12

[ [s]e]

6.9 OBMEDZENIE VYKONU

V praxi sa mdze vyskytnut potreba zachovania €innosti pohonu aj v pripade, Zze je motor alebo
meni¢ pretazovany. Pripadny vznik poruchy spésobenej pretazenim alebo prehriatim by mal za
nasledok vypadok technoldgie, ktory by mal horSie nasledky ako eventualne kratkodobé znizenie
vykonu motora. Preto menice frekvencie UNIFREM 400 XXX maju v softvérovej vybave funkény
blok obmedzenia vykonu.

Funkcia obmedzenia vykonu sa voli v parametri

Parameter ID: 766 ]
NASTAVENIE —> RIADENIE A REGULACIA -> Obm. vykonu [ ]

Kde je mozné zapnut jednotlivé zdroje (pri€iny) obmedzenia vykonu alebo ich kombinacie:

od pretazenia Tepelny int. MN (ID 31) > 90 % Porucha =100 %

od tepl.chladi¢a Teplota chladi¢a (ID 74) > Varovanie Tchl  (ID | Porucha =90 °C
767)

od pretazenia motora Tepelny int. MT (ID 33) > 90 % Porucha =100 %

od ext. Teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha =1D 866
865)

Pri vzniku varovani uvedenych tepelnych ochran meni¢a (motora) sa aktivuje obmedzenie vykonu.
Vystupom obmedzenia vykonu je korekcia maximalneho prudu tak aby ich prislusné stavové
zobrazované veli€iny neprekrocili poruchovld uroven. Obmedzenie vykonu sa teda vykonava
obmedzenim maximalneho prudu, na ¢o reaguje regulator maximalneho pradu (RMP) ktory musi
byt zapnuty a funkény (ID 352).

Priklad: Cinnost obmedzenia vykonu od pretaZenia meni¢a na poddimenzovanom pohone
s asynchrénnym motorom zo zdznamu na grafickom displeji menica (tenka Ciara — Tepelny int. MN,
hruba Ciara — Prad MT).

15. marca 2012 Strana 110 z 133



VONSCH"
vykonova elektronika

UNIFREM 400,UNIFREM 400 M vl_0064

1 1:Tepelns in[3] 2Prad MTIADEKEES .. 1 @

|

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm=23.8  Ak=917
2:Min=6.80 Max=4.22  Prm=3.82  Akt=3.41
: Stanic

@ — Pohon bezal pod plnou zatazou, tepelny — Pohon sa odlahéil aintegral postupne
integral meni¢a dosiahol uroven 90 % a klesa. Pohon je znovu schopny generovat
nasledne sa obmedzil prud tak aby integral maximalny vykon.

dalej nestupal.

6.10 OPTIMALIZACIA

Optimalizacia je samostatny riadiaci a ovladaci blok, ktorého ulohou je zabezpecit vyhladavanie
a udrzanie optimalnych hodnét lubovolnej zobrazovanej veli€iny alebo parametra meni€a pomocou
niektorého zadavacieho kanalu (Vid. dokument: ,Nastavenie ovladania meni¢ov UNIFREM 400
XXX*).  Optimalizacia ma svoj vlastny vystup, ktory sa pohybuje v intervale 0.000 az 1.000 a je
mozné ho zobrazit v diagnostike menic¢a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA —> Funkcie ->Optimalizacia -> Vystup OPT [ ]

Napojenie vystupu optimalizacie na lubovolny zadavaci kanal sa vykona po zvoleni tohto
parametra pri vybere signalu (zdroja) prislusného zadavacieho kanala.

Vyber veli€iny, ktorej kritérium ma blok optimalizacie vyhladavat, sa robi nastavenim parametra:

Parameter ID: 80

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Optim. signal

NajCastejSie sa pri Standardnych optimalizaCnych ulohach ako signal optimalizacie vybera prud
motora, vykon motora, moment motora. Pri zvoleni niektorého analégového vstupu je mozné
optimalizovat aj lubovolnu technologicku veli€inu.

Kritérium optimalizacie znamena, €i bude meni¢ vyhlfadavat minimum alebo maximum zvoleného
signalu. Napriklad pri pohone generatora na MVE chceme maximalizovat vyrabany vykon a pri
pohone &erpadla minimalizovat’ vykonové straty. Na vyber kritéria slUzi parameter:

Parameter ID: 208

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. kritérium
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Blokovanie (reset) optimalizacie a podmienka merania:

V bloku OPTIMALIZACIA sa nachadzaju dva signaly, ktoré ovladaju podmienky g&innosti
optimalizacie a podmienku, kedy je mozné merat optimalizovanu veli€inu.
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetovanie optimalizacie sluzi signal:

Parameter ID: 263

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. Reset signal

Ak je optimalizacia nastavena na vyhladavanie maxima alebo minima vykonu, je potrebné blokovat
jej €innost' ked je zariadenie vypnuté. Potom sa nastavi v signali veliCina SW_neg. (negacia
stavového slova) kde sa vyberie bit PWM. V kone¢nom désledku to znamena, ze ,Ak bit PWM =0
(vypnuté napatie na vystupoch), potom je optimalizacia v stave Reset".

Vtedy, ked dochadza po zmene vystupu optimalizacie ku prechodovym javom ktorych Cas trvania
byva premenlivy je nutné oneskorit meranie kritéria optimalizacie. Signal z nasledovného
parametra sluzi na nastavenie podmienky merania:

Parameter ID: 279

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. Meranie signal

Ak ma byt meranie vykonané az po ukonceni rampovej funkcie, vyberie sa v tomto signali opat
parameter SW_neg a v fiom bit ,Rozb./Dob. F“. To znamena, Ze po zmene vystupu optimalizacie
sa Caka na ukoncenie rampovej funkcie a potom sa az vykonava nové meranie pre dalSi krok
optimalizacie.

Na upravenie a prispbsobenie procesu optimalizacie sluzia nasledovné parametre:

Meno parametra ID Popis
Periéda opt. 13 | Cas merania jedného kroku optimalizacneho algoritmu. Cas medzi
jednotlivymi krokmi méze predizit podmienka merania (vid. ,Opt. Meranie
signal®).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. rezim skenovania vystupu optimalizacie pri spusteni

optimalizacie. Sluzi na najdenie Startovacej hodnoty vystupu optimalizacie.
Vyhlada globalny extrém z moznych viacerych tym, Zze prejde
v nastavenom smere cely rozsah maximalnym krokom 0.05.

delta Sign. 255 | Nastavuje hodnotu maximalnej dovolenej vychylky okamzitej hodnoty
,Optim. Signal* od globalneho extrému. Globalny extrém sa od Startu
optimalizacie (skenovania) pomaly pribliZuje ku aktualnej hodnote vystupu,
tym sleduje pomalé zmeny velkosti globalneho extrému. Po vychyleni sa
vystupu od globalneho extrému o nastavenu hodnotu ,delta Sgn.“ Sa
vykona nové skenovanie, ak je zapnuté.

Rezim kroku 425 | UrCuje, ¢ ma byt velkost zmeny vystupu optimalizacie medzi dvoma
krokmi pevna alebo premenliva. Premenlivy krok znameng, Ze sa velkost
kroku ur€uje na zaklade adaptivity od derivacie ,Optim. Signal“.

Minim. krok 427 | Minimalna alebo pevna zmena vystupu optimalizacie medzi dvoma krokmi.

Zisk adapt. kroku 743 | Ur€uje intenzitu vplyvu derivacie ,Optim. Signal® na zvacSovanie kroku
optimalizacie, ak je zapnuty ,ReZim kroku“ — premenlivy.

Pog. smer 426 | Nastavuje prvotny smer optimalizacie pri Starte, ¢i ma zac€at hladat od
hodnoty vystupu 0.00 nahor (,od minima“) alebo od 1.00 nadol (,0d
maxima“).
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Obrazok: Optimalizacia — princip €innosti pri maximalizacii vykonu zmenou frekvencie:

Vykon I . * Frekvencia

motora [W] skenovanie zmena [HZ]
po Starte technologickych
""""""""""""""""" I'I'""'""'"'"""'[:')'ddl‘ﬁ'l'e'ﬁ'ok':"""’ Fmax
jemné doladenie  Pooo" Lty I(D\QI;SI’[I;JFB A%';T)
maximalneho -~ T
vykonu

.................................................................................... - FMIN
¢ povel START .
t[s]

- vystup optimalizacie (ID= 423) - napojeny na Zelanu frekvenciu
- optimalizovany signal (ID=766) - napojeny na vykon motora

Priklad: Cinnost optimalizacie na pohone s meni¢om UNIFREM 400 XXX. (hruba &iara — Vystup
OPT., tenka Ciara - Prikon). V tomto pripade je nastaveny Po&. Smer (ID = 426) na volbu ,Od

maxima®“.

m 1

l] 1:Prikonl] 2:Wstupn OPTL JESKEEE ...

Skeno-
vanie

M Fa-Ddbudz ovanie [141)
B vod W Reset

otadok,

Okna

B Sianice

@ — Skenovanim najdeny pociato¢ny bod
optimalizacie. Neskér pri jemnejSom kroku
sa doladi presne.

1

| ]

1:Min=8.8 Max=189.4 Prm=51.2  Akt=95.5

Min=B.AEAE  Max=1HE63 Prm=H.5915 Aki=HA.Z164
B i W Resct Stahice

Oknd

— Zmena technologickych podmienok —
dotiahnutie vystupu optimalizacie a najdenie
noveho optimalneho bodu.
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6.11 Externa tepelna ochrana (ETO)

Ak je na zariadeni, ktorého sucastou je meni¢ frekvencie, k dispozicii nejaky snimac teploty alebo
zostava viacerych snimacCov rovnakého typu, je mozZné zapojit tieto snimaCe do menica
a vyhodnocovat z nich teplotu zariadenia a podla potreby aj varovania a poruchy. Parametre bloku
ETO sa nachadzaju v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE —> FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplotnych snimacov sa pouZziva jeden analégovy vstup a jeden analégovy vystup.
Matematicky model pocita optimalny budiaci ,Prud ETO® ktory sa zvoli ako signal prislusného
AOUTx. Na AINx vznikne ubytok napatia. AIN ho zapiSe do parametra ,Napétie ETO". Z tychto
udajov sa vyhodnoti odpor snimaca a nasledne teplota. Pri prekroeni varovnej alebo poruchove;j
hranice sa vyhodnoti varovanie alebo porucha teploty ETO.

Vyznam parametrov a ich logické prepojenie je objasnené v nasledujucom obrazku.

Typ ETO: - PTC, - PT100, - vlastny snimac¢ UNIFREM 400
[ID 861]
AINX . Napétie ETO
Pocet snimacov D 867]
/\ /\ [ID 862]
C\H— - aoutx || Prad ETO
U U “OV[ID 870]
._
Vlastny snimag: A Y Y .
Odpor snimaca Varovanie
Riooc “OV1ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
I:220"C
Porucha ETO
[ID 863] , eplota ETO [ID 866]
: [ID 869]
20°C 100°C
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6.12 Pret'azovaci spinac ,pret'azovak*

Najma pri zdvihovych pohonoch Zeriavov ale aj vinych oblastiach nasadenia frekvenénych
menicov sa pouzivaju rézne zariadenia na vyhodnotenie maximalneho zatazenia konStrukcie alebo
technologickej linky. Meni¢ UNIFREM dokaze na zaklade merania elektrickych veli¢in vyhodnotit
zatazenie pohonu (ZOV Zatazenie) a vykonat’ potrebné zmeny v spravani pohonu, tak aby bola
prevadzka pohonu bezpeéna. ,Pretazovak® méze byt vyuZity napriklad pri pohone zdvihu Zeriavov,
posunoch pri rezani, vitani a suportov obrabacich strojov. Nova koncepcia pretazovacieho spinaca
v meni¢och UNIFREM obsahuje niekolko vylepSeni a noviniek.

Pojmy:

Zatazenie — je volitelna veli€ina, ktora predstavuje mieru zatazenia pohonu. Spravidla sa vybera
Moment motora, Prud motora, Vykon alebo aj AINx ak je vyhodnotenie zataZenia externé.

Pretazenie — Je stav pohonu po splneni podmienok pretazenia pohonu. Méze sa automaticky
generovat STOP, obmedzit rychlost pripadne signalizovat’ na vystupoch menica.

Dynamicka prevadzka — Je pracovny stav pohonu pri akceleracii v kladnom smere kedy okrem
statickej zataze pohon prekonava aj odpor zotrvaénych hmét a suché trenie.

Staticka prevadzka — Je pracovny stav pohonu pri ustalenej rychlosti v kladnom smere.

Tipovanie — Je taky sled ovladacich povelov, ktory obchadza podmienky vzniku pretazenia.
Napriklad kratke povely START alebo preru$ované zrychlovanie.

Na konfiguraciu pretazovacieho spinaca sluzia nasledovné parametre:

Parameter ID: 840
NASTAVENIE —> FUNKCIE -> PRETAZOVAK

Konfigurdcia a reZzim ¢innosti:

Meno parametra ID | Popis
PretaZovak zap./vyp. 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie elektronického pretazovacieho spinaca.
RezZim pretazovaka 842 | Zapnutie rezimov spinaca pretazenia

Spésob vypoctu veli¢iny ,,ZataZenie“: Zdvihové funkcie

Zat'aZenie. Signal 843 | Vyber parametra ktory bude sluzit ako zdroj vypoctu zobrazovanej veliiny
JZatazenie“.

Zat'azenie 100% 844 | Hodnota vybratého signdlu zataZenia (ID 843), ktord zodpoveda 100%
zatazeniu. Sluzi na prevod do pomernych jednotiek.

Filter zat'azenia 851 | Filter prvého radu ktory sluzi na potlacenie Sumov alebo kratkych 3piciek

vybratého signalu zatazenia (ID 843).

Podmienky vzniku a zaniku ,,PretaZenia“:

Cas po starte 852 | Cas necitlivosti pretazovacieho spinaca po $tarte pohonu.

Pretazenie dyn. 845 | Hranica pretazenia pohonu v dynamickych stavoch (pri akceleracii v
kladnom smere).

Cas pretaz. dyn. 848 | Doba ktord musi byt veli¢ina Zatazenie vySSia ako hranica dynamického
pretazenia, aby sa zopol pretazovaci spinag.

Pret'azenie stat. 846 | Hranica pretazenia pohonu v ustalenych stavoch (pri konstantnej rychlosti
v kladnom smere).

Cas pretaz. stat. 849 | Doba ktord musi byt veli¢ina Zatazenie vySSia ako hranica statického
pretaZenia, aby sa zopol pretazovaci spina€.

Pret'aZenie vyp. 847 | Hranica Zatazenia pre ukoncéenie Pretazenia pri spatnom chode na
ustalenej rychlosti.

Cas pretaz. vyp. 850 | Doba ktord musi byt veliina Zatazenie niZSie ako hranica pre vypnutie

pretaZenia, aby sa vypol pretazovaci spinac.
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Signal blokovania ,,PretaZzenia“:
Zdroj resetu pretaz. 857 | Signal ktory sluzi na zablokovanie alebo vypnutie pretazovacieho spinaca.
Mb&ze byt vybrany bud Ciselny signal alebo bitovy.
Pret.reset 858 | Podmienka vzniku resetu pretazenia.

Pre diagnostiku a vyhodnotenie pretazovaka slizia tieto zobrazované veliCiny: zdvihové funkce

Zat'aZenie 854 | Miera zataZenia pohonu vyhodnotena zo signalu (ID 843) a vztiahnuta ku
(ID 844). [%]
Tipovania 855 | Pocet nedovolenych ovladacich sekvencii, ktoré mézu spdsobit’ tipovanie

pohonu (kratke povely Startu ¢i akceleracie). Po prekroc¢eni poctu tipovani
sa zopne pretazovaci spina¢ bez ohladu na hodnotu zatazenia pohonu.
Vyhodnotenie tipovani je mozné vypnut vo volbe rezimov (ID 842)

Stav PRETAZ. 856 | Signalizuje v akom stave sa nachadza SW modul pretazovacieho spinaca

Pretazenie pohonu nastane:

e ak sa pocas prevadzky splnia podmienky vzniku pretazenia. Ak je neaktivny rezim (ID 842)
»iba staticky rezim“ poCas dynamickej prevadzky ked prekroCi ,Zatazenie® hodnotu
parametra ,Pretazenie dyn.“ (ID 845) na &as dlhsi ako ,Cas pretaz. dyn.“ (ID 848).
Obdobne ak v statickom rezime prekro i staticku hranicu na prislusny ¢as.

e alebo ak je zapnuty rezim (ID 842) ,testuj tipovanie®“ a pocet tipovani v pocitadle
tipovania prekroci 5 tipovani do 5 min.

Stav Pretazenia meni¢ signalizuje aj funkénym hlasenim F36-Pretazovak zop. Na displeji
ovladacieho panela.

Pretazenie pohonu zanikne:

» ak pocas reverzneého chodu poklesne ,Zatazenie" pod hodnotu parametra ,Pretazenie vyp.*
(ID 847) na dobu dlhsiu ako ,Cas pretaz. vyp.“ (ID 850).

V rezimoch pretazovaka (ID 842) je mozné vybrat funkciu ,,pomalé spustanie® ktora pri
pretazeni obmedzi rychlost na 20% v reverznom chode, pre zvySenie bezpec¢nosti pri manipulacii
s nadmernym bremenom.

Dalej je mozné v rezimoch vypnat vnatorné blokovanie Startu pohonu v kladnom smere volbou
»,nhegeneruje STOP*, v pripadoch, kedy sa ma pri pretazeni vykonat iba signalizacia alebo ina
akcia (napriklad, obmedzenie rychlosti alebo momentu). Iné akcie sa nastavuju s pouzitim
univerzalnych ovladacich blokov menica.

Autodetekcia hranic:

Jeden z novych rezimov €innosti pretazovaka (ID 842) je ,,autodetekcia hranic*. Po zapnuti tohto
rezimu sa vynuluju hranice podmienok pretazenia (ID 845, ID 846, ID 847) a poCas nasledovnych
pracovnych cyklov zariadenia sa automaticky detekuju hranicné hodnoty z veli€iny ,Zatazenie®. Pri
tejto detekcii by mal byt pohon zatazovany maximalnym dovolenym zatazenim (max. dovolené
bremeno, atd.) Po 5 az 10 cykloch sa hodnoty hranic uz prestanu upravovat a ustdlia sa na
hodnotach, ktoré su o dovolenu toleranciu vy$Sie ako maximalne prevadzkové zatazenie. Po
vypnuti tohto rezimu zostanu hranice na novych hodnotach a pretazovak pracuje podla nich.

Poclas autodetekcie hranic menic vypisuje funkéné hlasenie F37-Pretaz. detekcia.
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Obrazok dole: Priklad vzniku pretazenia v dynamickom rezime Cinnosti po¢as dvihania bremena na
zdvihu.

Zat’'azenie

Cas pret'az. dyn.
ID 848

Cas po starte Cas pret'az. stat.

ID 852

ID 854 [%)] 4
Pret'azenie dyn. ‘ |
ID 845 [%]  — }h_"'
Pret'azenie stat. iL E
ID 846 [%] : :
0 | . | ! g
| | L t[s]
fmENHZ] 4 i : : |
Fzelo i E ; !
: ! ! | nastalo pret’aienia
FzeLq ! ! i
. i predstih brzdy
' S zabrzdeny
) i t[s]
Bit Stav PRETAZ. | Pret'azenie neaktivne | blokovany STARTj
(ID 856) : | smerom hore
»Pretazenie* !

t [s]=
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6.13 Vyuzitie prepinania sady parametrov. na Specialne spravanie funkcii
menica.

Menice frekvencie UNIFREM obsahuju 4 uzivatelské sady parametrov, ktoré je mozné v menici
nezavisle prepinat’ a editovat. Doba prepnutia sady je momentalne do 50ms. Pokial sa nastavenia
parametrov pre jednotlivé sady neliSia v parametroch ktoré maju blokovanu zmenu za chodu, je
prepnutie mozné realizovat aj pri spustenom STARTE pohonu. Nakolko zdroj prepnutia sady moéze
byt nastaveny na akykolvek signal meni¢a, umozriuje to riesit rézne Specialne funkcie podmienené
zmeny parametrov, ktoré jednotlivé funkéné bloky meni€a pri pouziti len jednej sady neumozriuju.

Napriklad:
- zmena parametrov U/F krivky pri zmene smeru otacania motora.
- zmena zdrojov ovladania meni€a od binarneho vstupu (prepinanie miestne/dialkovo).
- adaptivita parametrov regulatorov podla rozsahu regulovanej frekvencie.
- a mnoho dalSich.

Podmienky prepinania jednotlivych sad parametrov sa nastavuju v tychto parametroch menica.

Parameter ID: 206

NASTAVENIE —> SPRAVA PARAMETROV -> SADY PARAMETROV

Konfiguracia prepnutia SADY parametrov:
Meno parametra ID | Popis
Prep. sad. 657 | Nastavenie spbsobu prepinania aktivnej sady. (Kombinované, Jednotlivé,
Parametrom)
SADA BIT 1 641 | Nastavenie bitov prepinata sad. Jeho funkcia zavisi od nastavenia
SADA BIT 2 642 | parametra Prep. sdd. (podrobnosti v popise parametrov).
SADA BIT 3 643

Pred nastavenim zdroja prepnutia aktivnej sady parametrov je potrebné nastavit kompletne pohon
v SADE1, to znamena pri vypnutych podmienkach prepnutia sady. Potom skopirovat toto
nastavenie do ostatnych pouzivanych sad cez povely:

Parameter ID: 289

NASTAVENIE —> SPRAVA PARAMETROV -> PRESUN PARAMETROV

Povely na kopirovanie sad parametrov:

Meno parametra ID | Popis
Sadal do Sady?2 290 | Povel na skopirovanie parametrov zo SADY-X do SADY-Y.
gad a4 do Sadyl 2.5-9.6

Nasledne pre vykonanie zmien a rozdielov v SADE2 az SADE4 je potrebné vybrat, ktora sada ma
byt nastavovana. Na vyber editovanej sady parametrov sluzia parametre:

Vyber nastavovanej sady parametrov:

Meno parametra ID | Popis
Nastavovana sada 207 | Vyber sady, ktora sa bude nastavovat pomocou ovladdacieho panela.
Podla aktivnej, Sada 1, Sada 2, Sada 3, Sada 4.

Napriklad Pre “Nastavovanu sadu = SADA2” bude zmenena hodnota parametrov U/F krivky (Iné
pociato¢né napatie ... atd’.).
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Na zaver treba nastavit podmienku prepinania aktivnej sady. Ak chceme napriklad pouzivat len
dve sady parametrov a SADA2 ma byt aktivna pri zapornej rychlosti na vystupe menica (spustanie
bremena s inym pociatoénym napatim U/F krivky). potom zvolime nasledovné hodnoty parametrov.

Meno parametra ID | HODNOTA

Prep. sad. 657 | Jednotlivé - Kazdy jeden bit odpoveda jednej sade (bit 1 odpoveda 2
sade). Ak je aktivnych viac prepinadov tak je aktivha sada s vy3$Sim
poradovym Cislom. Ak nie je aktivny Ziadny binarny prepinac tak je aktivna
1. sada.

Bit1 sada signal 645 | Zvoli sa zdroj prepnutia sady z parametra:

DIAGNOSTIKA -> Stav meni€a -> SW neg.

Bitl sada zapne 646 | Vyberie sa bit 14 stavového slova ,Frot > 0 (KedZe sa jedna

0 negovanu hodnotu stavového slova, ma tento bit opaény vyznam a to
Frot<0.)

Po spusteni prepinania Sad do ¢innosti méZeme upravovat parametre v jednotlivych sadach az po

vybere editovanej sady. Informacia o tom, ktora sada je editovana alebo aktivha je v pravom
hornom rohu displeja malym fontom.

Aktivna sada
1:D&tum 28188181 @} /

Zfas 15:41:57 +——— Nastavovana sada

SMEHU'.DIAGHOSTIKA Riadenie
Frek. RT 0.00Hz

1

Otacky ORPM
Nap. DC 548V
Nap. MT 0.0V
Prad MT 0.00A

Okna Link Tiadn Moinosti

Obr.: 1 Signalizacia Sad parametrov

Pouzitie sad parametrov teda prispieva ku zvySenej variabilite nastaveni pohonu. Pomocou nich je
mozné riesit aj.

- Nesymetriu ramp frekvencie

- Prepinanie rezimu riadenia

- Prepinanie signalov na Analégovych vystupoch

- Ovladanie viacerych pohonov jednym meni¢om

- Zapinanie a vypinanie korekcii alebo inych funkcii meni¢a
- ... atd.

15. marca 2012 Strana 119 z 133



VONSCH"

UNIEREM 400,UNIFREM 400 M

% wvykonové elektronika

&

ib’»'«’:mn_SliS_

oSl

vl 0064

Prehladova tabulka vSetkych parametrov:

o | e T |

w
Qa1
(o]

©

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \

Nom. vykon
Nom. napatie
Nom. frekvencia
Prad motora
Otacky motora

Uéinnik motora

888 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\  Prevod prev.
889 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\  Dréha otaéky
326 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\  Sled vyst. faz
502 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\  \ast. motohod.
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\ Iden.l0aLm
355 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Magnet. prud
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Cas. konst. MT
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\ Iden. RS
345 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Odpor statora
439 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Odpor rotora
440 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  ROZPtY!-
indukénost’
441 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  YZajomna |
indukénost
442 MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Moment
zotrvacnosti
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE \ ;‘:f:gtr:é'm’
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Nom. frek. sklzu
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Nom. Moment
“ MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ Xéﬁ;‘;‘:\‘gi a
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA\  Trvaly prad
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA\  Typ prevadzky
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA\  Heslo
770 MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA\  Posun &asu
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA\  Odblokovanie MN
m MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ NAST. SPOTREBY \ iggi’je"bl;:'
194 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET\  Zdroj $tartu
704 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET\  Zdroj resetu
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET\  Zdroj rych.stopu
806 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET\ Rychly STOP
503 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY START\  Start signal
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY START\  Start zapne
505 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY START\  Start vypne
524 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RESET\ Reset signal
525 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RESET\ Reset zapne
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MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RESET \

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RYCHLY
STOP\
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RYCHLY
STOP\
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RYCHLY
STOP\

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \

344 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \
195 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

H
o

506 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \
507 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

1053 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \
920 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \
922 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \
921 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE \
655 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE \
656 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \
220 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
245 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
293 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
299 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
550 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
551 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY \
552 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
558 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
561 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
567 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \
553 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \
556 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

559 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

562 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

568 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

571 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE \ SPECIALNE NASTAVENIE \

Reset vypne

Rych. stop signal
Rych. stop zapne

Rych. stop vypne

Zdroj. zel. frek.
Zelana Frek.
Zdroj reverzu F
Signal pre ZF
Reverz F signal
Reverz F zapne
Reverz F vypne
Zdroj zel. mom.
Zelany Moment
Zdroj rev.mom.

Signal pre ZM

Rev. mom. signal
Rev. mom. zapne
Rev. mom. vypne

Prep. disk. hod.

Hodnota 1
Hodnota 2
Hodnota 3
Hodnota 4
Hodnota 5
Hodnota 6
Hodnota 7
Hodnota 8
Zdroj Bit1 DZ
Zdroj Bit2 DZ
Zdroj Bit3 DZ
Zdroj Bit4 DZ
Zdroj Bit5 DZ
Zdroj Bit6 DZ
Zdroj Bit7 DZ
Bit1 DZ maska
Bit2 DZ maska
Bit3 DZ maska
Bit4 DZ maska
Bit5 DZ maska
Bit6 DZ maska
Bit7 DZ maska
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978 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.\  Typ MP
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.\  Strmost’' MP
971 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.\  Zdroj zrychli
974 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.\  Zdroj spomal’
972 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC. \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Zrychli maska
975 MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC. \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Spomal maska
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM\  Riadenie motora
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM\  Zdroj rychlosti
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \ fy%‘:“:f;?a
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \ROZLADENIE IRC12  Rozladenie IRC1,2
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \ROZLADENIE IRC12  Filter dIRC1,2
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \ROZLADENIE IRCL,2 m’ig.lrgzdiel
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RIADIACI REZIM \ROZLADENIE IRCL,2 m%xl rZOZdieI
347 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\  Typ U/F

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\ U poéiatoéné

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\ U koncové

g

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\  Frek. posuvu

©
-

[Le]
N

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\  Exponent U/F
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\  Exp. pos. U/F

523 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Kompenz. IR (KIR)\  Filter KIR

~
©
()]

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Kompenz. IR (KIR)\  Frekvencia KIR
163 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Regulator ZM (RZM)\  Priad RZM

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Regulator ZM (RZM)\  Frekv. RZM

NN
[e¢]

6 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Regulator ZM (RZM)\  Dynamika RZM
349 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU\  Komp. sklzu
193 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU\ Obmedz. sklzu
350 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU\  Zos. kom. sklzu
177 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU\  Maxim. sklz
995 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU\  Filter sklzu
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)\  Reg. max.prudu
353 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)\ P zlozka RMP
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)\ | zlozka RMP
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)\ D zlozka RMP
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)\  Kor. Boost. RMP
513 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON.\  TImenie rezon.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON.\ Vplyv od dUdc
515 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON.\  Vplyv od dls
516 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON.\  Vplyv od dwls
835 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE\  Typ riadenia
836 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE\  Typ stopu
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MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \

926
993

443

447

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \

PRUDU (RP) \
PRUDU (RP) \
PRUDU (RP) \
TOKU (RMT)\
TOKU (RMT) \
TOKU (RMT) \
TOKU (RMT)\
TOKU (RMT)\

TOKU (RMT)\

448 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG.
456 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG.
452 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG.
455 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG.
453 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG.
454 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG.
924 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT) \

833
834

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR

481

482 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR
838 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR
839 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR

1052
449

457

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MOMENTU (RM) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MOMENTU (RM) \

. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

. RIADENIE \ RAMPY MOMENTU \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. RYCHLOSTI (RR) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. RYCHLOSTI (RR) \

109 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) \
474 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) \
476 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) \
927 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) \
283 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) \
470 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR \
469 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR \
808 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR \
110 MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \

111
107

807
116

118
117

124
126
119

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F\

Timeout pre STOP

Online
identifikacia

RP. timenie

RP. dynamika

Decoupling prud.
reg.

RMT. timenie
RMT. dynamika
Zel. Mag. Tok
Min. Mag. Tok
Max. Mag. Tok

Rampa Toku

Optimalizacia
toku

RM. timenie
RM. dynamika
Max. moment
Min. moment

Mmax gen./mot.

Rampa zvys.
mom.

Rampa zniz. mom.
Rezim ramp mom.
RR. timenie

RR. dynamika
Odbudzovanie
RMN. timenie
RMN. dynamika
Zel. nap. RMN
Filter napatia
TImenie adap.

Dyn. adaptacie

Algoritmus
otv. vekt. riad.

Min. frekvencia
Max. frekvencia
Typ rampy frek.
K-kontra

Cas rozbehu 1
Cas rozbehu 2
Zlom rozbehu
Sklon rozb.1
Sklon rozb. 2
Cas dobehu 1
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120
121
127

129
874

873

H

549
495
374
375

778

748

753

749

754
5

~
=

752
750
1057
1056

346
377
775
776
77
766
1088
1089
1090
1091

172

178
716
179
717
180

718
181
719

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F\

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F\

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F\

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ S-KRIVKA \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ S-KRIVKA \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ NAFAZOVANIE \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ NAFAZOVANIE \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ NAFAZOVANIE \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN) \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDNY MODUL \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDNY MODUL \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDENIE TOKOM \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDENIE TOKOM \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDENIE TOKOM \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \OBMEDZENIE VYKONU \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \OBMEDZENIE VYKONU \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \OBMEDZENIE VYKONU \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \OBMEDZENIE VYKONU \

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \OBMEDZENIE VYKONU \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY \

Cas dobehu 2
Zlom dobehu
Sklon dobeh. 1
Sklon dobeh. 2
Rezim S-krivky
Krivost’ S-krivky
Maxim. prud M.
Maxim. prad G.
Maxim. napatie
Nafazovanie
Cas nafaz.

Pomer Inaf/I0

Kinet.
zalohovanie (KZ)

Referencia KZ

Dynam dobeh
(DD)

Referencia DD

P zlozka RN

| zlozka RN

D zlozka RN
Filter D zlozky RN
Frek. vyp. KZ
Brzdny modul

Prac. nap. BM

Brzdenie tokom
(BT)

Prac. nap. BT
Zos. brzd. tokom
Obm. vykonu (OV)

Signal OV

Hranica sig. pre
oV

P zlozka OV
| zlozka OV
Hw. typ BINov
Filter BIN1
Logika BIN1
Filter BIN2
Logika BIN2
Filter BIN3
Logika BIN3
Filter BIN4
Logika BIN4
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182 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY\  Filter BINS

720 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY\ Logika BIN5

183 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY\  Filter BIN6

721 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY\ Logika BIN6

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \AIN1\  Typ AIN1

254 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\  Filter AIN1
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\ SPECIALNE NASTAVENIE\  Signal AIN1

253 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\ SPECIALNE NASTAVENIE\  Sig. (AIN1_A)

252 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Sig. (AIN1_B)

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\ SPECIALNE NASTAVENIE\ AIN1_A

950 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1\ SPECIALNE NASTAVENIE\ AIN1_B
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \AIN2\  Typ AIN2
262 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2\  Filter AIN2
259 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2 \ SPECIALNE NASTAVENIE \ Signal AIN2
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2 \ SPECIALNE NASTAVENIE \ Sig. (AIN2_A)
260 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2 \ SPECIALNE NASTAVENIE \ Sig. (AIN2_B)
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2\ SPECIALNE NASTAVENIE\ ;N2 A
952 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2\ SPECIALNE NASTAVENIE\  A|N2 B
268 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3\  Typ AIN3
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3\  Filter AIN3
269 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3\ SPECIALNE NASTAVENIE \  Signal AIN3
270 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Sig. (AIN3_A)
271 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3\ SPECIALNE NASTAVENIE\  Sig. (AIN3_B)
953 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3 \ SPECIALNE NASTAVENIE\ ~ AIN3_A
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  AIN3_B
274 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4\  Typ AIN4
278 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4\  Filter AIN4
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Signal AIN4
276 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Sig. (AIN4_A)
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  Sig. (AIN4_B)
955 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE\  AIN4_A
956 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4 \ SPECIALNE NASTAVENIE\ ~ AIN4_B
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \RELE 1\ R1 Zdroj
307 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \RELE 1\ R1 Cas zop.
308 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \RELE 1\ R1 Cas vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \RELE 1\ R1 Logika
189 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE\ R1 Signal
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE\ R1 zopne
309 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE\ R1 vypne
698 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\ R2 Zdroj
316 MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \RELE 2\  R2 Cas zop.
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317

756

311
31

314

324
325
757
320
321

322
358
1076

359
360

361
941
942
362
1077
364

366
368

363
1078

365

367
369
947

948
436

437

825
830

827
828

829

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2\ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3\ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1\
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1\
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1\

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2 \

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2\

R2 Cas vyp.
R2 Logika
R2 Signal
R2 zopne

R2 vypne

R3 Zdroj

R3 Cas zop.
R3 Cas vyp.
R3 Logika
R3 Signal
R3 zopne

R3 vypne
Typ AO1
AO1 Zdroj
Signal AO1
Sig. (AO1_A)
Sig. (AO1_B)
AO1_A
AO1 B

Typ AO2
AO2 Zdroj
Signal AO2
Sig. (AO2_A)
Sig. (AO2_B)
AO2_A
AO2 B

Typ AO3
AQO3 Zdroj
Signal AO3
Sig. (AO3_A)
Sig. (AO3_B)
AO3_A
AO3 B

Pocet. imp IRC
Periéda vypoctu
rych.

Smer otacania
IRC1

Typ vypoctu rych.
Pocet. imp IRC
Periéda vypoctu
rych.

Smer otacania
IRC2
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MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS1\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS2\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE \ KS4\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT \

Typ vypoctu rych.
Typ KS1

Frek. KS1
Draha KS1
Zdroj KS1
KS1 maska
Typ KS2
Frek. KS2
Draha KS2
Zdroj KS2
KS2 maska
Typ KS3
Frek. KS3
Draha KS3
Zdroj KS3
KS3 maska
Typ KS4
Frek. KS4
Draha KS4
Zdroj KS4
KS4 maska
Rezim PR
Zdroj zel. PR

Zel. hodnota
Zdroj sp. vazby
PR

Spéatna vazba
Min. Zel. vel.
Max. zel. vel.
Necitlivost’

P reg. procesu
I reg. procesu
D reg. procesu
Filter D zlozky
Parkovanie PR
Hyster. odpark.
Cas zapark.
Signal pre ZH
Signal pre SV
SBOPT
SBOPT zdroj
SBOPT
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \ START. BOD OPT \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ PRETAZOVAK \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ DYNAM.ZDVIH\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ DYNAM.ZDVIH\

podmienka

SBOPT zapne
SBOPT vypne
Optim. signal
Opt. kritérium
delta Sign.
Periéda opt.
Skenovanie
Rezim kroku
Zisk adapt. kroku
Minim. krok
Po¢. smer

Opt. reset signal
Opt. reset

Opt. reset vypne

Opt. meranie
signal
Opt. meranie
zapne
Opt. meranie
vypne

Mech. brzda

Oneskorenie
brzdy

Reakcia brzdy
Predstih brzdy
Frekvencia brzdy
Zat'azenie. signal
Zat'azenie 100%

Filter zat'azenia

Pretazovak
zap./vyp.

Rezim
pretazovaka
Cas po Starte
Pret'azenie dyn.
Cas pretaz. dyn.
Pret'azenie stat.
Cas pret'az. stat.
Pret'azenie vyp.
Cas pretaz. vyp.
Zdroj resetu
pret'az.
Pret’.reset

DZ zap./vyp.

Cas merania DZ
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ DYNAM.ZDVIH\ ~ Zat'az DZ max.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ DYNAM.ZDVIH\ ~ Zat'az DZ min.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ZDVIHOVE FUNKCIE\ DYNAM.ZDVIH\  Frekvencia DZ
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\  Cas1 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ LB éas1 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ Cas2 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ LB &as2 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ ~ Cas3 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB &asovanie\ LB &as3 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ ~ Cas4 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ LB &as4 zop.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB ¢asovanie\ ~ Cas1 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ LB &as1 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\  Cas2 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB ¢asovanie\ LB &as2 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB ¢asovanie\  Cas3 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ LB &as3 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\  Cas4 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB Gasovanie\ LB &as4 vyp.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \LB Reset LB Reset
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \LB Reset LB Reset signal
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \LB Reset LB Reset zapne
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \LB Reset LB Reset vypne
625 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\ LB1 operacia
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\  LB1 Grovne
577 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\  LB1_1 signal
578 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\ LB1_1 zapne
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\ LB1_1 vypne
580 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\  LB1_2 signal
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\ LB1_2 zapne
582 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\ LB1_2 vypne
626 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\  LB2 operacia
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\  LB2 Girovne
583 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\  LB2_1 signal
584 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\ LB2_1 zapne
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\ LB2_1 vypne
586 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\  LB2_2 signal
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\  LB2_2 zapne
588 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 fast\ LB2_ 2 vypne
627 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \LB3\ ~LB3 operacia

1010 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \LB3\ LB3 tdrovne
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5\
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8 \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8\

LB3_1 signal
LB3_1 zapne
LB3_1 vypne
LB3_2 signal
LB3_2 zapne
LB3_2 vypne
LB4 operacia
LB4 darovne

LB4_1 signal
LB4_1 zapne
LB4_1 vypne
LB4_2 signal
LB4_2 zapne
LB4_2 vypne
LB5 operacia
LB5 urovne

LB5_1 signal
LB5_1 zapne
LB5_1 vypne
LB5_2 signal
LB5_2 zapne
LB5_2 vypne
LB6 operacia
LB6 urovne

LB6_1 signal
LB6_1 zapne
LB6_1 vypne
LB6_2 signal
LB6_2 zapne
LB6_2 vypne
LB7 operacia
LB7 drovne

LB7_1 signal
LB7_1 zapne
LB7_1 vypne
LB7_2 signal
LB7_2 zapne
LB7_2 vypne
LB8 operacia
LB8 urovne

LB8_1 signal
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB9\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB9 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB10 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB10 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB11\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB11\

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB12 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB12 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB13 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB13 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB14 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB14 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB15 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB15 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB16 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB16 \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \VLASTNY SNIMAC \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \VLASTNY SNIMAC \
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ SPECIALNE NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \ SPECIALNE NASTAVENIE \

LB8_1 zapne
LB8_1 vypne
LB8_2 signal
LB8_2 zapne
LB8_2 vypne
LB9 operacia
LB9 durovne
LB10 operacia
LB10 arovne
LB11 operacia
LB11 arovne
LB12 operacia
LB12 drovne
LB13 operacia
LB13 arovne
LB14 operacia
LB14 arovne
LB15 operacia
LB15 arovne
LB16 operacia
LB16 urovne
Typ ETO

Zdroj Nap. ETO
Pocet snimacov
Varovanie ETO
Porucha ETO
Maxim. prud ETO
Odpor pri 20°C
Odpor pri 100°C
Signal pre U ETO
Vyp. vst. fazy
Vyp. vyst. fazy
Pret'azenie mot.

Rusenie dosky

Chyba
komunikacie

Chyba AIN
Nadfrekvencia
Hranica nadfrekv.

Zdroj ex. poruchy

Ex. porucha
signal
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528 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \ SPECIALNE NASTAVENIE \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITELNE PORUCHY \ SPECIALNE NASTAVENIE \

535 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC \

165 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \
428 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \
431 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \
432 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \
509 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \ SPECIALNE NASTAVENIE \
510 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \ SPECIALNE NASTAVENIE \
511 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \ SPECIALNE NASTAVENIE \
247 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM \

248 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM \

249 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM \

746 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM \

705 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \

767 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \

o | »a
[o2]
(@]

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \
[1] MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \

965 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

967 MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ SPECIALNE NASTAVENIE \

()]
=] O

ajlaloa|u
NjJo |~ a

alal|l o
Wl N

198

234
961
659

962
963

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE GRAFU \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE GRAFU \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITOR \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITOR \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITOR \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITOR \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITOR \

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \

Ex. porucha

Ex. porucha
vypne

Rezim por. IRC
Citlivost’ por. IRC

Filter por. IRC

Zdroj. potvrd.
poruchy

Cas po poruche

Max. pocet
portch
Min.perioda
poruch

Potvrdenie signal
Potvrdenie
Potvrdenie vypne
His 1

His 2

His 3
Nezaznamenavat’
Varovania
Varovanie Tchl
Zdroj ex. var.
Zaznam var.
Zaznam var.2

Ex. var. signal
Ex. varovanie
Ex. var. vypne
Graf 1

Graf 2

Zov 1

Zov 2

Monitor 1
Monitor 2
Monitor 3
Monitor 4
Monitor 5

Panel timeout
Adresa menica
MB necinnost’
MB Error timeout
MB Var. timeout
MB Var. méd

DataFormat
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813
814
815
816

218
238

657
205
641
642

643
645

647
648

650
651
652
653
207

483

479

83

478

908
38

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \ PREPINAC SAD \ SPECIALNE
NASTAVENIE \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ SADY PARAMETROV \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \
MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \

MENU \ NASTAVENIE \ SPRAVA PARAMETROV \ BOD OBNOVY / ZALOHA \

PB necinnost’
PB Error timeout
PB Var. timeout
PB Var. méd
Baud USB
Baud RS485
Nulovanie Stat.
Prep. sad
Aktivna sada
Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada
Bit1 sada signal
Bitl sada zapne
Bitl sada vypne
Bit2 sada signal
Bit2 sada zapne
Bit2 sada vypne
Bit3 sada signal
Bit3 sada zapne
Bit3 sada vypne

Nastavovana sada

Vytvor bod
obnovy

Bod obnovy
datum

Bod obnovy cas

Obnov bod
obnovy

Cas do zalohy
Zaloha datum

Zaloha c¢as
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